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摘  要：提出一种基于总体最小二乘 (TLS)的外辐射源雷达直达波相消算法，该算法首先利用

TLS 获取直达波的数目和时延，再基于既得的直达波信息构建直达波子空间，最后将回波向该空间

投影实现直达波相消。与传统扩展相消算法相比，该算法所构建的直达波子空间阶数低，精确度

高，在相关处理时间较短或直达波幅度时变的情况下，仍具有良好的直达波抑制性能。仿真结果

证实了算法的有效性。 
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Abstract：A direct signals cancellation algorithm for passive radar based on Total Least Square(TLS) 

is proposed. First, the number and delay of direct signals are obtained by TLS, then the subspace of direct 

signals is constructed based on the available information of direct signals. Finally, the echo is projected 

into the sub-space to realize direct signals cancellation. Compared with the traditional extended 

cancellation algorithm, the direct signal sub-space constructed by this algorithm has low order and high 

precision, and it still has good clutter suppression performance in the case of short processing time or 

time-varying amplitude of direct signals. The simulation results verify the effectiveness of the proposed 

algorithm. 

Keywords：passive bistatic radar；direct signal cancellation method；extended cancellation method；

Total Least Square 
 

外辐射源雷达本身没有发射机，而是利用空间内已经存在的电磁波信号，如调频广播(Frequency Modulation，

FM)信号、全球移动通信网络(Global System for Mobile communication，GSM)信号等，实现目标探测定位跟踪的

一种新体制雷达 [1–5]。该类雷达具有反隐身、生存能力强、构造简单、成本低等特点，但是由于照射源的非合作

性，使得该体制雷达信号处理有别于传统有源雷达。外辐射源雷达通常具有 2 个接收通道：参考通道和回波通道。

其中，参考通道用来接收来自辐射源的直达波信号，回波通道用来接收目标反射回来的辐射源发射信号。通常情

况下，回波通道中除包含目标回波外，还包含少量直达波及经地物反射回来的多径信号，这些信号的幅度远远强

于目标回波，通常比目标回波高出 60~100 dB[6–8]，因此外辐射源雷达在对参考信号和回波信号进行距离–多普勒

相关之前，必须先对回波信号进行直达波相消。  

鉴于直达波抑制对外辐射源雷达的重要性，国内外许多学者对其进行了深入研究。现阶段常用的直达波相消

算法有 CLEAN 算法、最小均方(Least Mean Square，LMS)算法，递归最小二乘(Recursive Least Square，RLS)算

法，扩展相消算法(Extended Cancellation Algorithm，ECA)等 [9–14]。CLEAN 通过寻找每次循环中的幅度最大的直

达波并将其从回波中剔除以实现直达波消除；LMS 和 RLS 是基于最优化理论，构建合理代价函数并利用递推求

解的一类自适应滤波器，属于闭环反馈滤波器；ECA 利用参考信号及其延时构建直达波子空间，并利用最小二  
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乘(Least Square，LS)算法估计直达波幅度，回波信号与直达波子空间和其直达波幅度的加权和做差即可得到相

消后剩余信号。LMS 算法存在收敛速度和稳态性能之间的矛盾，RLS 算法对数据利用更为充分，因而其收敛速

度比 LMS 算法更快，但 CLEAN 算法和 RLS 算法计算量巨大，这限制了其在现代雷达中的应用。ECA 算法不同

于 LMS 和 RLS，它不需要迭代，属于开环滤波器，其计算可并行实现。综合考虑相消性能和算法计算量，ECA

相消算法在外辐射源雷达中被广泛应用。但 ECA 的优良性能是以足够的数据长度为前提的，这是因为 ECA 需构

造阶数足够大的直达波空间以尽可能地包含探测范围内所有的直达波，这要求相关处理时间足够长且在一个相关

处理时间内直达波幅度保持不变，才能使得回波向直达波空间的投影权值接近最优权，因此，当相关处理时间较

短或者在一个相关处理时间内直达波幅度时变时，ECA 性能下降明显。  

针对上述问题，本文提出一种基于总体最小二乘(TLS)的外辐射源雷达直达波相消算法，该算法考虑到构建

探测范围内完备直达波子空间对直达波幅度稳定性和相关处理时长的要求，首先利用 TLS 算法估计直达波的数

目和时延，再根据得到的直达波信息构建直达波子空间，最后通过将目标回波向该空间投影以消除回波中的直达

波。与 ECA 算法相比，本文所提算法构造的直达波子空间阶数低且准确度更高，只需要较短的信号采样长度便

可得到准确的直达波幅度估计，因而该算法在相关处理时间较短时，仍具有良好的直达波抑制性能。  

1  信号模型 

外辐射源雷达的参考信号 ( )r t 可表示为：  

r( ) ( ) ( )r t s t n t                                    (1) 

式中： ( )s t 为来自辐射源的直达波信号； r ( )n t 为参考通道内的噪声。  

外辐射源雷达的回波信号 ( )e t 可表示为：  
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式中： 0A 为直达波的幅度； cN 为多径的数量； iA 和 i 分别为第 i 条多径的幅度和时延； eA 和 e 分别为目标回波

的幅度和时延； df 为目标的多普勒频率； e ( )n t 为目标回波通道内的噪声。  

通常情况下，由直达波和多径构成的直达波其幅度远远强于目标回波，因此在进行距离－多普勒相关之前，

先要进行直达波相消。ECA 是常用的一种直达波相消算法，其基本思想是利用直达波及其延时构造直达波子空

间，通过计算回波向该空间的投影权值获取不同时延直达波的幅度，回波信号与该组权值和直达波空间的加权和

做差即可消除直达波 [5]。直达波子空间构造如式(3)所示：  
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式中： N 为信号长度； K 为多径最大时延。一般 K 的取值要足够大，以尽可能地包含探测范围内的所有直达波。

ECA 求解不同时延的直达波幅度，可建模为求解如下最优化函数：  
2

2
arg min 

α
α e Rα                                  (4) 

式中 e 为回波通道采样信号， T[ (0), (1) , ( 1)]e e e N e ， 。利用 LS 算法可得  
H 1 H( )α R R R e                                    (5) 

则消除直达波后的剩余信号可表示为：  
H 1 H( )     y e Rα I R R R R e                              (6) 

回波通道中的目标回波具有多普勒频移，可看作与直达波子空间正交，因此 ECA 在消除直达波的同时，可

确保目标回波不被削弱。如上所述，ECA 算法的关键是准确估计直达波幅度，当信号采样长度不够时，ECA 无

法准确估计不同时延直达波强度，性能下降明显。  

2  TLS 直达波相消算法 

针对 ECA 算法性能依赖于信号采样长度的问题，本文提出了基于 TLS 的直达波相消算法，该算法的基本思  
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想与 ECA 类似，区别之处在于所提算法采用 TLS 算法得到直达波的时延估计，基于直达波时延构建精确直达波

子空间，该算法对直达波相消问题建模如下：  

( )    


R R α e e                                    (7) 

式中： R为直达波子空间的扰动； e 为观测量的扰动；

α 为直达波幅度。式(7)可变形为：  
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进一步简化可得  
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式中：  
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则利用 TLS 求解直达波幅度

α 的问题可转化为求解如下最优化问题：  
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式中的约束条件含义为：  e e 在  R R张成的子空间内。  

由式(7)可以看出，TLS 相消算法的基本思想是通过对直达波子空间和观测量分别加扰动，来校正两者之间

的内在偏差。TLS 算法对直达波子空间和观测量的波动敏感，因此即使在信号长度较短时也获取准确的直达波时

延。基于直达波的时延和信息，便可构建规模小但更精确的直达波子空间。直达波相消情形下，式(11)一般为超

定方程，解不唯一，本文中采用文献[15]中给出的一种解，如式(12)所示：  
H 1 H( )I  


α R R R e                                (12) 

式中  为一标量，其取值与矩阵  e,R 的最小特征值有关。  

值得注意的是，

α 不能直接代入式(6)来计算回波剩余，这是由 TLS 算法的特性决定的，TLS 算法所得到的

稀疏解只能保证其位置的正确性，但稀疏解的数值大小与真实值有偏差，即

α 中直达波的直达波时延信息是准确

的，但直达波幅度与真实值有偏差。本文根据

α 中的直达波时延重新构建更为精准的时延矩阵 R ，将 R 代入式(5)

便可得到准确的直达波幅度，将得到的结果 α(包含时延及其对应的幅度信息)带入公式(6)进而得到回波剩余信号。

由于 R 比 R更紧凑精确，因此 TLS 直达波相消算法在信号采样长度较短时仍能保持良好性能。  

3  仿真分析  

本文通过对 ECA 算法和 TLS 算法进行对比仿真分析，验证 TLS

直达波相消算法的有效性。仿真中设参考通道信噪比为 40 dB，回波

中除目标回波外，还包含直达波和 4 条多径，其中直达波的信噪比为

40 dB，4 条多径分别位于时延单元 27,56,116 和 177 处，信噪比分别为 20 dB,13 dB,10 dB 和 7 dB，如表 1 所示。

设目标回波的信噪比为–20 dB，位于第 70 个距离单元处，多普勒频率为 200 Hz。  

本仿真中系统采样率为 200 kHz，假设相关处理时间为 2.5 ms，即可利用的数据长度为 500，ECA 对直达波  
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Fig.1 Direct signals delay estimation by ECA 
图 1 ECA 直达波时延估计 
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Fig.2 Direct signals delay estimation by TLS 
图 2 TLS 直达波时延估计 

delay  

 表 1 多径参数表 
Table1 Multipath parameters 

 number of multipath 
 1 2 3 4 
time delay of multipath 27 56 116 177 
RSN of multipath/dB 20 13 10 7 
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的估计结果如图 1 所示，可以看出，除去直达波外，4 个多径中 ECA 仅能检测出其中一条多径的时延，这是由

于数据长度不足，导致 ECA 性能快速下降。利用基于 TLS 的直达波相消算法对直达波时延的估计结果如图 2 所

示，可以看出回波中的直达波和 4 条多径信号均被准确检测出来。对比图 1 和图 2 可以看出，ECA 对信号长度

敏感，相比之下 TLS 直达波相消算法的鲁棒性更好。  

将相关处理时间增加至 0.1 s，相关处理时间内目标幅度保持不变，每隔 2.5 ms 直达波幅度改变一次，分别

用 ECA 和 TLS 直达波相消算法进行直达波抑制，然后进行距离－多普勒二维相关的处理结果如图 3 和图 4 所示。

由图 3 可以看出，经过 ECA 算法抑制直达波和相关处理后，目标被准确检测且目标幅度高出平台大约 12 dB。

图 4 中，经 TLS 直达波相消算法处理后的剩余信号，经过相关处理后，其幅度高出平台大约 20 dB。由此可以看  

出，在直达波幅度时变的情形下，本文所提 TLS 算法的直达波抑制性能明显优于 ECA 算法。  

4  结论 

针对 ECA 算法在信号长度不够时算法性能下降明显的问题，本文提出了一种基于总体最小二乘(TLS)的直达

波相消算法。该算法利用 TLS 估计直达波数目和时延，基于直达波时延构建紧凑直达波子空间，再将回波向该

空间投影实现直达波抑制。仿真结果表明，本文算法在信号长度不足时，其直达波抑制性能远优于 ECA 算法。  
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Fig.4 Correlation result after cancellation by TLS 
图 4 TLS 相消后相消处理结果 
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Fig.3 Correlation result after cancellation by ECA 
图 3 ECA 相消后相关处理结果 


