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基于改进高斯卷积核的变电站设备红外图像检测方法 
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摘要：在无锚点算法 CenterNet 模型的基础上，针对基于红外图像的目标检测算法检测精度低、耗时

长的问题，给出了一种基于改进高斯卷积核的变电站设备红外图像检测方法，该目标检测方法模型网

络结构精简，模型计算量较小。通过现场变电站巡检机器人设备收集数据样本，进行算法模型的训练

及验证，实现红外图像变电站设备精准识别及定位。本文以变电站巡检机器人搭配红外热成像仪采集

到的红外图像库为基础，用深度学习方法对数据集进行训练和测试，研究变电站红外图像的目标检测

技术。通过深度学习技术判断设备中心点位实现目标分类和回归。实验结果表明，该方法提高了变电

站目标检测方法的识别定位精度，为变电站设备红外图像智能检测提供了新的思路。 
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Method of Detecting Substation Equipment in Infrared Images 

Based on Improved Gaussian Convolution Kernel 
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Abstract: Slow and inaccurate target detection algorithms used to analyze infrared images are the focus of 

this study. An infrared image detection method is proposed for substation equipment using an improved 

Gaussian convolution kernel, which is based on the CenterNet algorithm without an anchor point. In brief, 

data samples were first collected using on-site substation inspection robot equipment, the algorithm model 

was trained and verified, and finally, accurate identification and positioning of infrared image substation 

equipment was achieved. Specifically, based on the infrared image library collected by the substation 

inspection robot and the infrared thermal imager, methods of deep learning were applied to train and test a 

model using the dataset, the target detection technology of substation infrared images was studied, and the 

equipment center was accurately judged through deep learning technology to achieve target classification 

and regression. The identification and positioning accuracy of the substation target detection were improved 

by adopting this proposed method, and it provides new ideas for the intelligent detection of infrared images 

for substation equipment. 

Keywords: without anchor point，infrared image, target detection, Gaussian convolution kernel, substation 

equipment 
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2.4  无锚点算法损失函数 

计算损失函数，总的损失函数公式如下： 

det k size size off offL L L L            (9) 

式中：Lk 表示中心点损失函数；Lsize 表示目标大小的

损失函数；Loff 表示目标中心点偏置损失函数。size

和off为权重系数，size＝0.1，off＝1。 

3  改进高斯核函数 
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核函数。设置热力图 GT 的时候，我们不能仅仅只在

top-left/bottom-right 的位置标签，如图 4 所示。 
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调整半径计算方法。有 3 种情况，如图 5 所示。 
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图 5  预测框与 GT box 三种不同位置关系图 

Fig.5  Three different position relation diagrams of prediction 

box and GT box 

 

 

 

首先确定高斯核半径 r，以上 3 种情况整理为 r
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第三种情况： 
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 


         
(14) 

 
    2

3

4 1 overlap

1 overlap

2 2

h w
h w

h w
r

 
 

 
 

  
(15) 

综合 3 种情况，设这 3 个中的最小值为高斯半径，

即 r＝min(r1, r2, r3)。但是实践应用中构造热力图 GT

的过程中存在这样的情况： 

1）待检测目标的高斯半径是相等的（圆形）。 

2）bbox 计算的坐标范围未覆盖整个热力图。 

因为待检测目标的形状往往是不规则的，使用普

通的高斯核函数无法完全匹配热力图形状，需要让热

力图随着待检测目标长宽的趋势进行变化，然后根据

待检测目标尺寸计算一个自适应半径，再全图构造热

力图。高斯核半径计算需要注意以下两各方面： 

①对待检测目标，高斯核半径应该随着目标的宽

w 和高 h 的趋势变化； 

②计算的坐标范围应该限于目标框以内。 

修改前与修改后的区别如图 6 所示，左图表示对

于不同形状的待检测目标都是一个圆形热力图，不随

着目标形状变化而变化，右图表示热力图随着目标形

状而发生改变。左图 bbox 以外存在大于 0 的热力值，

而右图中 bbox 包含整个热力图。这种差异带来的差

别是，左图的热力图构造方式会导致正负样本划分模

糊，在计算 loss 时加权不准确，迷惑卷积网络的自主

学习，加重模型的计算量。 
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5  结语 

红外图像目标检测系统在电网领域具有抗干扰

性、全天候工作等特点，在电力行业发挥了重要的作

用，红外图像检测质量将直接影响电网系统正常工作

的有效作用距离及监控设备和人员的配置，在红外图

像预警系统中发挥着至关重要的作用。但在变电站设

备红外目标检测实际检测过程中面临目标部分信息

丢失、图像失焦、图像被遮挡、设备类型多等多种因

素干扰，给红外图像变电站设备检测造成了一定的困

难和挑战。 

本文给出了基于改进高斯卷积核的变电站设备

红外图像检测方法。实验结果表明，该方法可以从较

为复杂的红外图像中以较高的准确率将红外图像中

的变电站设备识别定位出来，具备较好的检测效果，

为变电站设备红外检测提供了更加精准高效的检测

思路。 
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