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犗狆狋犻犿犻狕犪狋犻狅狀犇犲狊犻犵狀犪狀犱犜犲狊狋犳狅狉狋犺犲犉狉狅狀狋犉狉犪犿犲狅犳犪犔犪狉犵犲犗犳犳犪狓犻狊

犜犕犃犛狆犪犮犲犆犪犿犲狉犪
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，３，ＸＩＥＰｅｎｇ
１，ＣＨＥＮＳｕ４

（１犆犺犪狀犵犮犺狌狀犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犗狆狋犻犮狊，犉犻狀犲犕犲犮犺犪狀犻犮狊犪狀犱犘犺狔狊犻犮狊，犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，

犆犺犪狀犵犮犺狌狀１３００３３，犆犺犻狀犪）

（２犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔狅犳犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，犅犲犻犼犻狀犵１０００３９，犆犺犻狀犪）

（３犆犺犪狀犵犌狌犪狀犵犛犪狋犲犾犾犻狋犲犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔犔犜犇．犆狅，犆犺犪狀犵犮犺狌狀１３００００，犆犺犻狀犪）

（４犡犻′犪狀犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犗狆狋犻犮狊犪狀犱犘狉犲犮犻狊犻狅狀犕犲犮犺犪狀犻犮狊，犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，犡犻′犪狀７１０１１９，Ｃｈｉｎａ）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｔｏｇｕａｒａｎｔｅｅｔｈｅｈｉｇｈｓｔａｂｉｌｉｔｙａｎｄｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎｏｆａｎｏｆｆａｘｉｓｔｈｅｅｍｉｒｒｏｒｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｓｐａｃｅ

ｃａｍｅｒａ，ａｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎｆｒｏｎｔｆｒａｍｅｓｔｒｕｃｔｕｒｅｗａｓｄｅｓｉｇｎｅｄｔｏｓｕｐｐｏｒｔｔｈｅｓｅｃｏｎｄｍｉｒｒｏｒａｎｄｆｏｌｄｅｄｍｉｒｒｏｒ

ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｔｈｅｓａｍｅｈｅｉｇｈｔｏｆｓｅｃｏｎｄｍｉｒｒｏｒａｎｄｆｏｌｄｅｄｍｉｒｒｏｒｉｎｏｐｔｉｃａｌａｘｉｓ

ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ，ａｎｄａｔｏｐｏｌｏｇｙｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｂａｓｅｄｏｎｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｍｏｄｅａｎｄｆｒｅｅｍｏｄｅｗａｓｐｒｏｐｏｓｅｄｔｏ

ｏｐｔｉｍｉｚｅｔｈｅｆｒｏｎｔｆｒａｍｅｓｔｒｕｃｔｕｒｅ．Ｔｈｅｎ，ｔｈｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｓｔｒｕｃｔｕｒｅｗａｓａｓｓｅｍｂｌｅｄｉｎｔｏｔｈｅｅｎｔｉｒｅｃａｍｅｒａ

ａｆｔｅｒｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ，ａｎｄｔｈｅｆｉｎｉｔｅｅｌｅｍｅｎｔａｎａｌｙｓｉｓｏｆｓｔａｔｉｃｗａｓｃａｒｒｉｅｄｏｕｔ．Ｔｈｅｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗｔｈａｔｔｈｅ

ｃａｍｅｒａｍａｉｎｔａｉｎｓｅｘｃｅｌｌｅｎｔｓｔａｔｉｃｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｗｉｔｈｔｈｅｏｐｔｉｃａｌｔｉｌｔｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｐｒｉｍａｒｙｍｉｒｒｏｒａｎｄ

ｓｅｃｏｎｄａｒｙｍｉｒｒｏｒｂｅｉｎｇｌｅｓｓｔｈａｎ９″ａｎｄｔｈｅｏｐｔｉｃａｌｔｉｌｔｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｐｒｉｍａｒｙｍｉｒｒｏｒａｎｄｆｏｌｄｍｉｒｒｏｒｂｅｉｎｇ

ｌｅｓｓｔｈａｎ２２．４″，ｔｈｅｏｐｔｉｃａｌｅｃｃｅｎｔｒｉｃｉｔｙｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｐｒｉｍａｒｙｍｉｒｒｏｒａｎｄｓｅｃｏｎｄａｒｙｍｉｒｒｏｒｂｅｉｎｇｌｅｓｓｔｈａｎ

０．０２１ ｍｍ，ｍｅｅｔｉｎｇｔｈｅｔｏｌｅｒａｎｃｅｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｏｆｓｙｓｔｅｍ．Ｂｙｆｒｅｅｍｏｄａｌａｎａｌｙｓｉｓａｎｄｔｅｓｔｔｏｔｈｅ

ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｆｒｏｎｔｆｒａｍｅｓｔｒｕｃｔｕｒｅ，ｔｈｅｒｅｓｕｌｔｓｖｅｒｉｆｙｔｈｅｃｏｒｒｅｃｔｎｅｓｓｏｆｔｈｅｄｅｓｉｇｎｍｅｔｈｏｄ．Ｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄ

ｔｏｐｏｌｏｇｙｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｃａｎｅｆｆｉｃｉｅｎｔａｖｏｉｄｔｈｅｄｅｆｅｃｔｏｆｔｏｐｏｌｏｇｙｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ
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犜犪犫犾犲１　犚犲狇狌犻狉犲犿犲狀狋狅犳狅狆狋犻犮犪犾狋狅犾犲狉犪狀犮犲

Ｍｉｒｒｏｒ
Ｅｃｃｅｎｔｒｉｃ

Δ犡／ｍｍ Δ犢／ｍｍ Δ犣／ｍｍ

Ｔｉｌｔ

θ犡／（″） θ犢／（″） θ犣／（″）

Ｆａｃｅｓｈａｐｅｐｒｅｃｉｓｉｏｎ

ＲＭＳ／（λ＝６３２ｎｍ）

Ｐｒｉｍａｒｙｍｉｒｒｏｒ Ｄａｔｕｍ Ｄａｔｕｍ Ｄａｔｕｍ Ｄａｔｕｍ Ｄａｔｕｍ Ｄａｔｕｍ λ／５０

Ｓｅｃｏｎｄｍｉｒｒｏｒ ０．０３ ０．０３ ０．０４ １３ １３ ２０ λ／５０

Ｆｏｌｄｅｄｍｉｒｒｏｒ ｎｏｎｅ ｎｏｎｅ ｎｏｎｅ ３０ ３０ ｎｏｎｅ λ／５０
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犜犪犫犾犲２　犗狆狋狅犿犲犮犺犪狀犻犮犪犾犿犪狋犲狉犻犪犾狊犻狀犮狅犿犿狅狀狌狊犲

Ｍａｔｅｒｉａｌ ＣＦＲＰ／Ｍ４０ ＳｉＣｐ／Ａｌ（３５％）ＳｉＣｐ／Ａｌ（５５％） ＺＴＣ４

Ｄｅｎｓｉｔｙ／（ｇ·ｃｍ
－３） １．６ ２．８ ２．９ ４．４

Ｅｌａｓｔｉｃｍｏｄｕｌｕｓ／Ｍｐａ Ｄｅｐｅｎｄｓｏｎｔｈｅｌａｍｉｎａｔｅａｎｇｌｅｓ ９７．５ １８０ １１４

Ｓｐｅｃｉｆｉｃｓｔｉｆｆｎｅｓｓ Ｄｅｐｅｎｄｓｏｎｔｈｅｌａｍｉｎａｔｅａｎｇｌｅｓ ３５．１ ６１．２ ２５．９

Ｔｈｅｒｍａｌｅｘｐａｎｓｉｏｎｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ／（×１０
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