
!４６"!３#

２０１７$３%

　　　　　　　　　　　　
&　'　(　)

ＡＣＴＡＰＨＯＴＯＮＩＣＡＳＩＮＩＣＡ

Ｖｏｌ．４６Ｎｏ．３

Ｍａｒｃｈ２０１７

　　!"#$

：
¥BË23.cÄm�Ì

（Ｎｏ．２０１６０２０４００８ＧＸ）1�Ç2*{(.c~G/0

（Ｎｏ．ＸＪＪＬＧ２０１６１５）:;

%&'(

：
N)

（１９８７－），R，?@45A

，
BC45DEFÒ0Nc�¡õ$=�N`cd．Ｅｍａｉｌ：５０５４１８５８４＠ｑｑ．ｃｏｍ

)*

（
+,'(

）：
**Æ

（１９６２－），R，TU

，
?@

，
BC45DEF�A.(�cd

、
&VCN�8$cd_．Ｅｍａｉｌ：ｚｈ＿ｇｕｏｙｕ＠１６３．ｃｏｍ

-./0

：２０１６ ０９ １９；12/0

：２０１６ １２ ０７

犺狋狋狆：∥狑狑狑．狆犺狅狋狅狀．犪犮．犮狀

犱狅犻：１０．３７８８／ｇｚｘｂ２０１７４６０３．０３１２００２

/qＬＣｏＳy¸cdxhð+¡õN&(

çäxÂÇè8

Ú¤

１，
��Ì

１，２，
Î�Â

１，２，
!2

１，
@�V

１

（１�Ç2*{( &V*Û(S

，
�Ç１３００２２）

（２¥BË&V$¤CN*Ûcd45��

，
�Ç１３００２２）

3　4

：
Õ,óé81y8��Ûï7¹;6fn´µ�K¨

，
Oj�7¨��ÜÖ×'X

，
*+-

.øµÀJ¨Ýâ0D¡¸

，
(O~¨ìABÖ×¤¥．Þß,¨��ÜszÜ�7¤¥¡b

，
}Ð,

óé�gú

、
Ñ�¶·Z7¡L．12ＴｒａｃｅｐｒｏOsz¨�Ü�Ö×ØÙ

，
Osz¨ð¤¥¡b7}×

ZÖ×,,P．+,Axyz

：
'Xò7¹;6fn�K¨ßsmóé,２．９３d．'Xò7¨��Ü

de�àñ,´µ�K¨

，
(WÑ�,bEüº¸y8��O5m7-3Z．

567

：
üº¸y8��

；
Ûï`a

；̈
��Ü

；
µÀJ¨Ýâ

；
sz¨�Ü�

；̈
�¤¥

89:;<

：Ｖ５２４．７；ＴＨ７４　　　=>?@A

：Ａ　　　 =BC<

：１００４４２１３（２０１７）０３０３１２００２１１

犗狆狋犻犿犪犾犇犲狊犻犵狀狅犳犗狆狋犻犮犪犾犈狀犵犻狀犲犳狅狉犛狋犪狉犛犻犿狌犾犪狋狅狉狊

犅犪狊犲犱狅狀犔犆狅犛犛狆犾犻犮犻狀犵

ＭＥＮＧＹａｏ１，ＺＨＡＮＧＧｕｏｙｕ
１，２，ＳＵＮＧａｏｆｅｉ１

，２，ＬＩＵＳｈｉ１，ＺＨＡＯＹｕｎｓｈｕａｉ１

（１犆狅犾犾犲犵犲狅犳犗狆狋狅犈犾犲犮狋狉狅狀犻犮犈狀犵犻狀犲犲狉犻狀犵，犆犺犪狀犵犮犺狌狀犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲犪狀犱犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，

犆犺犪狀犵犮犺狌狀１３００２２，犆犺犻狀犪）

（２犑犻犾犻狀犈狀犵犻狀犲犲狉犻狀犵犚犲狊犲犪狉犮犺犆犲狀狋犲狉狅犳犘犺狅狋狅犲犾犲犮狋狉犻犮犕犲犪狊狌狉犲犿犲狀狋犪狀犱犆狅狀狋狉狅犾犐狀狊狋狉狌犿犲狀狋狊，

犆犺犪狀犵犮犺狌狀１３００２２，犆犺犻狀犪）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｍｅｅｔｔｈｅｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｔｈａｔｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｓｓｔａｒｓｉｍｕｌａｔｏｒｓｂａｓｅｄｏｎｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｏｎ

ｓｉｌｉｃｏｎｓｐｌｉｃｉｎｇｒｅｄｕｃｅｔｈｅｓｔｒａｙｌｉｇｈｔｉｎｔｈｅｂａｃｋｇｒｏｕｎｄ，ｔｈｅｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌｏｐｔｉｃａｌｅｎｇｉｎｅｗｅｒｅｏｐｔｉｍｉｚｅｄ．Ａ

ｍｅｔｈｏｄｏｆｃｏｍｂｉｎｉｎｇｍｕｌｔｉｐｌｅｐｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎｂｅａｍｓｐｌｉｔｔｅｒｉｎｔｏｏｎｅｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｗａｓｐｒｏｐｏｓｅｄｔｏｏｐｔｉｍｉｚｅ

ｏｐｔｉｃａｌｅｎｇｉｎｅ，ａｎｄｔｈｅｄｅｓｉｇｎｏｆｔｈｅｏｐｔｉｃａｌｍｅｃｈａｎｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅｗａｓｍａｄｅ．Ｔｈｉｓｐａｐｅｒｅｘｐｏｕｎｄｅｄｔｈｅ

ｄｅｓｉｇｎｓｃｈｅｍｅｏｆｌｉｇｈｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍｆｏｒｏｐｔｉｃａｌｅｎｇｉｎｅ，ａｎｄｗｅｅｌａｂｏｒａｔｅｄｔｈｅｍｅｔｈｏｄｏｆｒｅｄｕｃｉｎｇｔｈｅｆｉｅｌｄ

ｏｆｖｉｅｗａｎｇｌｅａｎｄｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｔｈｅｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙ．ＴｈｅｌｉｇｈｔｉｎｇｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｗａｓｓｉｍｕｌａｔｅｄｂｙＴｒａｃｅｐｒｏ，ａｎｄ

ｔｈｅｆｅａｓｉｂｉｌｉｔｙｏｆｔｈｅｐｒｏｇｒａｍｍｅｗａｓｖｅｒｉｆｉｅｄ．Ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｒｅｓｕｌｔｓｗｅｃａｎｇｅｔｔｈａｔｔｈｅｓｔｒａｙｌｉｇｈｔ

ｉｒｒａｄｉａｎｃｅｏｆｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｓｔａｒｓｉｍｕｌａｔｏｒｗａｓｒｅｄｕｃｅｄｂｙ２．９３ｔｉｍｅｓａｆｔｅｒｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ，ｈｅｎｃｅ，ｔｈｅ

ｏｐｔｉｍｉｚｅｄｏｐｔｉｃａｌｅｎｇｉｎｅｅｆｆｅｃｔｉｖｅｌｙｓｕｐｐｒｅｓｓｅｓｔｈｅｓｔｒａｙｌｉｇｈｔｏｆｂａｃｋｇｒｏｕｎｄ，ａｎｄｉｍｐｒｏｖｅｄｔｈｅ

ｃｏｎｓｉｓｔｅｎｃｙｏｆｔｈｅｃｏｎｔｒａｓｔｒａｔｉｏｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｔｗｏｐｉｅｃｅｓｏｆｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｏｎｓｉｌｉｃｏｎ．
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Ｌｉｇｈｔｉｎｇｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ；Ｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｄｅｓｉｇｎ
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犜犪犫犾犲１　犜犺犲犮狅犿狆狅狊犻狋犻狅狀犪狀犱犳狌狀犮狋犻狅狀狅犳狋犺犲犱狔狀犪犿犻犮狊狋犪狉狊犻犿狌犾犪狋狅狉

Ｎａｍｅ Ｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ Ｆｕｎｃｔｉｏｎ

Ｕｐｐｅｒｃｏｍｐｕｔｅｒ

Ｔｈｅｈｏｓｔｃｏｍｐｕｔｅｒ，ｄｉｓｐｌａｙ，ｔｈｅｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ

ｓｏｆｔｗａｒｅ ｏｆ ｓｔａｒ ｍａｐ， ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ

ｉｎｔｅｒｆａｃｅ（ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｔｈｅＵＤＰｐｒｏｔｏｃｏｌ，ｔｈｅ

ＣＡＮ ｐｒｏｔｏｃｏｌ， ＲＳ２３２ ａｎｄ ＲＳ４２２）ａｎｄ

ｃａｂｌｅ，ｅｔａｌ．

Ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｏｐｔｉｃａｌａｘｉｓｐｏｉｎｔｉｎｇｔｏｔｈｅｓｔａｒ

ｓｅｎｓｏｒｓ，ｉｔｓｈｏｗｅｄｔｈｅｎａｖｉｇａｔｉｏｎ ｍａｐｆｏｒｔｈｅｓｔａｒ

ｓｉｍｕｌａｔｏｒ，ｔｈｅｎｔｈｅｄａｔａｗｏｕｌｄｔｒａｎｓｆｅｒｔｏＬＣｏＳｄｉｓｐｌａｙ

ｏｎｔｈｅｈｅａｄｏｆｓｔａｒｓｉｍｕｌａｔｏｒ

Ｔｅｓｔ ａｄｊｕｓｔｉｎｇ

ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

Ｏｐｔｉｃａｌ ｐｌａｔｆｏｒｍ， ｔｗｏｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ

ｔｒａｎｓｌａｔｉｏｎ ｍａｃｈｉｎｅ， ｏｎｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ

ｔｒａｎｓｌａｔｉｏｎｔａｂｌｅ，ｔｈｅｔｕｒｎｔａｂｌｅａｎｄａｎｇｕｌａｒ

ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｒｏｔａｒｙｔａｂｌｅ

Ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏａｄｊｕｓｔｔｈｅｒｅｌａｔｉｖｅｐｏｓｉｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅ

ｓｔａｒｓｉｍｕｌａｔｏｒａｎｄｓｔａｒｓｅｎｓｏｒｓ，ｔｈｅｅｘｉｔｐｕｐｉｌｏｆｓｔａｒ

ｓｉｍｕｌａｔｏｒｗｏｕｌｄｃｏｎｎｅｃｔｗｉｔｈｅｎｔｒａｎｃｅｐｕｐｉｌｏｆｓｔａｒ

ｓｅｎｓｏｒ，ａｎｄｔｏｅｎｓｕｒｅｃｏｎｓｉｓｔｅｎｃｙｏｆｂｏｔｈｏｐｔｉｃａｌａｘｉｓ

Ｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｓｔａｒ

ｓｉｍｕｌａｔｏｒｈｅａｄ

Ｃｏｌｌｉｍａｔｉｏｎｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ，ｏｐｔｉｃａｌｅｎｇｉｎｅ，

ｄｒｉｖｅｎｃｉｒｃｕｉｔｂｏａｒｄａｎｄｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｙ

Ｔｏｓｉｍｕｌａｔｅａｎｙｚｅｎｉｔｈａｎｇｌｅｔｏｔｈｅｌｏｃａｔｉｏｎｏｆｔｈｅ

ｏｂｊｅｃｔｂｙｔｈｅｏｐｔｉｃａｌｅｎｇｉｎｅｏｆｃｏｌｌｉｍａｔｉｏｎ ｏｐｔｉｃａｌ

ｓｙｓｔｅｍ，ｔｈｅｎｉｔｗｏｕｌｄｒｅａｌｉｚｅｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｄｉｓｐｌａｙｏｆｔｈｅ

ａｒｂｉｔｒａｒｙｍａｐ
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