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ｃｏｍｐｕｔｅｒｗａｓｆｉｎｉｓｈｅｄ．Ｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｏｆａｚｉｍｕｔｈａｎｇｌｅｄｅｔｅｃｔｉｏｎｗａｓｃａｒｒｉｅｄｏｕｔ．Ｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ

ｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗｔｈａｔ，ｔｈｅ ｍａｇｎｅｔｉｃｅｌｅｃｔｒｉｃｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍ ｕｓｅｓ ｍｕｌｔｉｐｌｅｓｈｉｅｌｄ ｍｅｔｈｏｄ ｗｈｉｃｈｃａｎ

ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｌｙｓｕｐｐｒｅｓｓｅｌｅｃｔｒｏｍａｇｎｅｔｉｃｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ． Ｍｅａｎｗｈｉｌｅ，ｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ ｃａｎ ａｃｈｉｅｖｅｒｅａｌｔｉｍｅ

ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｏｆｔｈｅｍｏｔｏｒｓｐｅｅｄａｎｄｒａｎｇｅａｎｇｌｅｓｏｌｖｅｒ．Ａｚｉｍｕｔｈｓｏｌｕｔｉｏｎｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｅｒｒｏｒｉｓｉｎｐｌｕｓｏｒ

ｍｉｎｕｓ２°．Ｔｈｅｍａｇｎｅｔｉｃｅｌｅｃｔｒｉｃｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｃａｎｍｅｅｔｔｈｅｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｏｆｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎａｎｄａｎｔｉ
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４π

４犚

犮槡狅

２
犉（犽狅）－犈（犽狅）

犽２狅
－犉（犽狅［ ］）｛ －

４犚

犮槡狌

２
犉（犽狌）－犈（犽狌）

犽２狌
－犉（犽狌［ ］｝） （３）

犅狕（ρ，狕）＝－
μ狅犐

４π

２狉狕狅

犮槡狅

犉（犽狅）＋
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