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ＹＵＴａｏ１
，２，ＨＵＢｉｎｇｌｉａｎｇ

１，ＧＡＯＸｉａｏｈｕｉ１，ＷＥＩＲｕｙｉ
１，ＪＩＮＧＪｕａｎｊｕａｎ

３，ＨＯＵＸｉａｏｈｕａ１

（１犡犻’犪狀犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犗狆狋犻犮狊犪狀犱犘狉犲犮犻狊犻狅狀犕犲犮犺犪狀犻犮狊狅犳犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，犓犲狔犔犪犫狅狉犪狋狅狉狔狅犳

犛狆犲犮狋狉犪犾犐犿犪犵犻狀犵犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔狅犳犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，犡犻’犪狀７１０１１９，犆犺犻狀犪）

（２犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔狅犳犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，犅犲犻犼犻狀犵１００１９０，犆犺犻狀犪）

（３犃犮犪犱犲犿狔狅犳犗狆狋狅犈犾犲犮狋狉狅狀犻犮狊，犆犺犻狀犲狊犲犃犮犪犱犲犿狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲狊，犅犲犻犼犻狀犵１０００４９，犆犺犻狀犪）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｃｏｍｂｉｎｉｎｇｔｈｅｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎｓｂａｓｅｄｏｎｔａｒｇｅｔｄｙｎａｍｉｃｔｒａｃｋｉｎｇｗｉｔｈｔｈｅｓｐｅｃｔｒａ

ｅｘｔｒａｃｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎｎｏｎｕｎｉｆｏｒｍｆａｓｔＦｏｕｒｉｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍ，ａｍｅｔｈｏｄｗａｓｐｒｏｐｏｓｅｄｔｏｒｅａｌｉｚｅｔｈｅｈｉｇｈ

ｐｒｅｃｉｓｉｏｎｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎｏｆａｉｒｂｏｒｎｅｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇ．Ｔｈｒｏｕｇｈｔｈｅｗａｙｏｆｒｅａｌｔｉｍｅａｔｔｉｔｕｄｅｍｅａｓｕｒｉｎｇ，ａｃｔｉｖｅ

ｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ，ｆｅｅｄｂａｃｋｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｆｒｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎａｎｄｏｒｉｅｎｔａｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｕｎｄｅｒｐｏｏｒｉｍａｇｉｎｇｃｏｎｄｉｔｉｏｎｏｆ

ｎｏｎｓｔａｂｌｅｐｌａｔｆｏｒｍ，ｔｈｅｉｎｔｅｒｆｅｒｏｇｒａｍ ｗａｓｏｂｔａｉｎｅｄ．Ｔｈｅｆｕｓｅｄｉｍａｇｅａｎｄｔｈｅｓｐｅｃｔｒａｌｃｕｒｖｅｓｗｅｒｅ

ｏｂｔａｉｎｅｄｆｒｏｍｔｈｅｃｏｒｒｅｃｔｅｄｉｎｔｅｒｆｅｒｏｇｒａｍｂｙｔｈｅｓｐａｔｉａｌｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄｄａｔａｅｘｔｒａｃｔｉｏｎｏｆｎｏｎ

ｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙ．Ｔｈｅｒｅｓｕｌｔｓｏｆａｉｒｂｏｒｎｅｆｌｉｇｈｔｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｈｏｗｔｈａｔｔｈｅｍｕｌｔｉｓｐｅｃｔｒａｌｆｕｓｉｏｎｉｍａｇｅｈａｓａｇｏｏｄ

ｑｕａｌｉｔｙ，ａｎｄｔｈｅｐｒｅｃｉｓｉｏｎｏｆｓｐｅｃｔｒｕｍｒｅｃｏｖｅｒｙｈａｓｂｅｅｎｉｍｐｒｏｖｅｄｇｒｅａｔｌｙｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｔｈｅｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌ

ｍｅｔｈｏｄｓ．Ｔｈｅａｔｔｉｔｕｄｅｍｅａｓｕｉｎｇｓｙｓｔｅｍ ｂａｓｅｄｏｎｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄ ｍｅｔｈｏｄｈａｓａｇｏｏｄｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔａｌ

ａｄａｐｔａｂｉｌｉｔｙｏｆａｉｒｂｏｒｎｅ，ｗｈｉｃｈｃａｎｂｅｕｓｅｄｎｏｔｏｎｌｙｆｏｒｔｈｅｐｏｏｒｓｔａｂｉｌｉｔｙｐｌａｔｆｏｒｍｂｕｔａｌｓｏｆｏｒｔｈｅｏｔｈｅｒ

ｓｐｅｃｔｒａｌｉｍａｇｉｎｇｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍ ｂｅｓｉｄｅｓｔｈｅｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｓｐｅｃｔｒｏｓｃｏｐｙｉｍａｇｉｎｇ．Ｔｈｅ

ｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄｐｒｏｖｉｄｅｓａｗａｙｆｏｒｔｈｅｍｏｖｅｍｅｎｔｅｒｒｏｒｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎｏｆａｉｒｂｏｒｎｅｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ

ｉｍａｇｅｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｐｌａｔｆｏｒｍ．

犓犲狔狑狅狉犱狊：Ｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒ；Ｅｒｒｏｒｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ；Ｄｙｎａｍｉｃｔｒａｃｋｉｎｇｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ；Ｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ

ｓｙｓｔｅｍ；Ｃｏｎｔｒｏｌ；Ｄａｔａｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ；Ｉｍａｇｉｎｇｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ

犗犆犐犛犆狅犱犲狊：１００．４１４５；１１０．４２３４；２６０．３１６０；２８０．４９９１；３００．６３００；３３０．６７９０
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