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犗狆狋犻犮犪犾犉犗犞犛狆犾犻狋狋犻狀犵
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１，２，３，ＹＡＮＧＹｕｎｌａｎ４，ＦＡＮＧＹｏｎｇ

２，３，ＹＵＸｕｃｈｕ１，ＷＡＮＧＧａｎｇ
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（１犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犛狌狉狏犲狔犻狀犵犪狀犱犕犪狆狆犻狀犵，犐狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀犈狀犵犻狀犲犲狉犻狀犵犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔，犣犺犲狀犵狕犺狅狌４５００５２，犆犺犻狀犪）

（２犛狋犪狋犲犓犲狔犔犪犫狅狉犪狋狅狉狔狅犳犌犲狅犐狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀犈狀犵犻狀犲犲狉犻狀犵，犡犻′犪狀７１００５４，犆犺犻狀犪）

（３犡犻′犪狀犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犛狌狉狏犲狔犻狀犵犪狀犱犕犪狆狆犻狀犵，犡犻′犪狀７１００５４，犆犺犻狀犪）

（４６１３６３狋狉狅狅狆狊，犡犻′犪狀７１００５４，犆犺犻狀犪）

（５犖犪狀犼犻狀犵犑犻犪狀犅犻狀犵犚犲犿狅狋犲犛犲狀狊犻狀犵犐狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔犔狋犱，犖犪狀犼犻狀犵２１０００５，犆犺犻狀犪）
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ｆｏｒｏｐｔｉｃａｌｓｐｌｉｔｔｉｎｇｆｉｅｌｄｏｆｖｉｅｗｃａｍｅｒａｗａｓｐｒｅｓｅｎｔｅｄｕｔｉｌｉｚｉｎｇｔｈｅｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｃｏｎｄｉｔｉｏｎｔｈａｔｖｉｒｔｕａｌｉｍａｇｅ

ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｄｏｆｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇｐｏｉｎｔｓｉｎｓｕｂｉｍａｇｅｓｍｕｓｔｂｅｅｑｕａｌ．Ｆｉｒｓｔｌｙ，ｂａｓｅｄｏｎｔｈｅａｎａｌｙｚｉｎｇｏｆＣＣＤｓ
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ｗａｓｇｉｖｅｎ；ｓｅｃｏｎｄｌｙ，ｔｈｅｏｐｔｉｍｉｚｅｄｍｏｄｅｌａｓｓｉｓｔｅｄｗｉｔｈｔｈｅｉｍａｇｅｍａｔｃｈｉｎｇｏｐｅｒａｔｏｒｗａｓｓｅｌｅｃｔｅｄ，ｓｕｃｈ

ａｓＳＩＦＴｅｔｃ．ａｎｄｗｏｒｋｆｌｏｗｏｆｓｕｂｉｍａｇｅｓｔｉｔｃｈｉｎｇｗａｓｅｘｐｏｕｎｄｅｄ；ｌａｓｔｌｙ，ｓｔｉｔｃｈｉｍａｇｅｓｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ
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