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∧
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２
＋
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犚犞（狋犿）＋犚狀Ω（狋犿）
（７）

犚犞（狋犿）＝［犚Ｔ（狋犿）＋犚Ｒ（狋犿）］／２ （８）
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″
Ω狋
２
犿 ＋犚


Ω狋
３
犿 （１７）

LO

犚Ω ＝狓狀ｃｏｓβ０ （１８）

犚
′
Ω ＝－（狔狀ｃｏｓβ０Ωｅ＋狓狀ｓｉｎβ０Ωβ） （１９）
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狊（狋）＝ｅｘｐ［ｊΦ（狋）］＝ｅｘｐ ｊ（Φ０＋犳·狋＋
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