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Ａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｍｏｄｅ
Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ

ｂｅｔｗｅｅｎθ＆θｂ

Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ

ｂｅｔｗｅｅｎθｆ ＆θｂ

Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ

ｄｉｓｔａｎｃｅ

Ｌａｕｎｃｈ

ｐｏｗｅｒ

Ｓｔａｒｉｎｇ／ｓｔａｒｉｎｇ θ＞θｂ θｆ＞θｂ Ｆａｒ Ｈｉｇｈ

Ｓｔａｒｉｎｇ／ｓｃａｎｎｉｎｇ θ＞θｂ θｆ＜θｂ Ｆａｒ Ｈｉｇｈ

Ｓｃａｎｎｉｎｇ／ｓｔａｒｉｎｇ θ＜θｂ θｆ＞θｂ Ｆｕｒｔｈｅｒ Ｌｏｗ

Ｓｃａｎｎｉｎｇ／ｓｃａｎｎｉｎｇ θ＜θｂ θｆ＜θｂ Ｆｕｒｔｈｅｒ Ｌｏｗ
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ｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ，ｎｏｄｅａｄｚｏｎｅ
Ｓｈｏｒｔａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｔｉｍｅ
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Ｈｉｇｈｅｒａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ，

Ｅａｓｙｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ，ｎｏｄｅａｄｚｏｎｅ
Ｎｏｔｈｉｎｇ

ＲｏｓｅｔｔｅｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈｄｏｆＦｉｇ．１ Ｈｉｇｈａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ Ｗｉｔｈｄｅａｄｚｏｎｅ

Ｌｅｓｓａｊｏｕ′ｓｆｉｇｕｒｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈ
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犜ｍａｘ≈
θ
２
Ａ

θ
２
Ａｂ×（１－犽Ａ）［ ］２ ×（犜Ｂ＋Δ狋） （１）

û8θＡ L?&5jÃ'ÌG{|e6ê2�C,x

，

θＡｂL?&5jÃ'ejÂ&+ÈÅ

，犽Ａ L?&5jÃ

'{|�eVoh�

，Δ狋yLµÓBC{|1�e{

|Î4�

，
��%×5jÃ'e`rë

，
�Q%×5j

Ã'eqUoÌw.�e

，犜Ｂ LÓ85jÃ'³¦Ó

Ô`I6ê2�C,xe�©

，
��ÓûL

犜Ｂ≈
θ
２
Ｂ

θ
２
Ｂｆ×（１－犽Ｂ）［ ］２ ×犜Ｂｄ （２）

û8θＢ LÓ85jÃ'ÌG{|e2�C,xel

Ô

，θＢｆLÓ85jÃ'eýÉ²�Å

，犜ＢｄLÓ85j

Ã'eJ×{|ÈeC��©

，犽Ｂ LÓ85jÃ'{

|�eVoh�．

Lµ�¤Ó?�&5jh¹e�Ç6ê�©

，
�

�å?&5jÃ'ÌG{|e6ê2�C,xuª狀
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