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ａ，ｃ，ＣＨＵＹｉｎｇ
ｂ

（犪．犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犛狆犪犮犲犘犺狅狋狅犲犾犲犮狋狉狅狀犻犮犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔；ｂ．犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犈犾犲犮狋狉狅狀犻犮犐狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀犈狀犵犻狀犲犲狉犻狀犵；

ｃ．犐狀狊狋犻狋狌狋犲狅犳犆狅犿狆狌狋犲狉犛犮犻犲狀犮犲犪狀犱犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，犆犺犪狀犵犮犺狌狀犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔狅犳犛犮犻犲狀犮犲犪狀犱犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，

犆犺犪狀犵犮犺狌狀１３００２２，犆犺犻狀犪）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｆｏｒｓｐａｃｅｇｒｏｕｎｄｏｐｔｉｃａｌｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ，ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌｆｏｒｍｕｌａｓｆｏｒｍａｘｉｍｕｍａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎ

ｔｉｍｅ，ｍｅａｎａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｔｉｍｅａｎｄａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙｗｅｒｅｐｒｅｓｅｎｔｅｄｗｈｉｃｈｗｅｒｅｕｓｅｄｂｙｔｈｅｍｕｌｔｉｐｌｅｘ

ｒａｓｔｅｒｓｐｉｒａｌｍｅｔｈｏｄ．Ｔｈｅｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｍｏｄｅｌｏｆａｃｑｕｓｉｔｉｏｎｗｅｒｅｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄ，ｔｈｅｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅ
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犜犪犫犾犲１　犆狅犿狆犪狉犪狋犻狏犲犪狀犪犾狔狊犻狊狅犳犱犻犳犳犲狉犲狀狋犪犮狇狌犻狊犻狋犻狅狀犿狅犱犲

Ａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｍｏｄｅ
Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ

ｂｅｔｗｅｅｎθ＆θｂ

Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ

ｂｅｔｗｅｅｎθｆ ＆θｂ

Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ

ｄｉｓｔａｎｃｅ

Ｌａｕｎｃｈ

ｐｏｗｅｒ

Ｓｔａｒｉｎｇ／ｓｔａｒｉｎｇ θ＞θｂ θｆ＞θｂ Ｆａｒ Ｈｉｇｈ

Ｓｔａｒｉｎｇ／ｓｃａｎｎｉｎｇ θ＞θｂ θｆ＜θｂ Ｆａｒ Ｈｉｇｈ

Ｓｃａｎｎｉｎｇ／ｓｔａｒｉｎｇ θ＜θｂ θｆ＞θｂ Ｆｕｒｔｈｅｒ Ｌｏｗ

Ｓｃａｎｎｉｎｇ／ｓｃａｎｎｉｎｇ θ＜θｂ θｆ＜θｂ Ｆｕｒｔｈｅｒ Ｌｏｗ
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Ｓｃａｎｎｉｎｇｍｅｔｈｏｄ Ａｄｖａｎｔａｇｅ Ｄｉｓａｄｖａｎｔａｇｅ

ＲａｓｔｅｒｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈａｏｆＦｉｇ．１
Ｅａｓｙｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ，ｈｉｇｈｅｒａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎ

ｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ，ｎｏｄｅａｄｚｏｎｅ
Ｓｈｏｒｔａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｔｉｍｅ

ＳｐｉｒａｌｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈｂｏｆＦｉｇ．１ Ｈｉｇｈａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ
Ｄｉｆｆｉｃｕｌｔｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ

ｗｉｔｈｄｅａｄｚｏｎｅ

ＳｐｉｒａｌｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈｃｏｆＦｉｇ．１
Ｈｉｇｈｅｒａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ，

Ｅａｓｙｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ，ｎｏｄｅａｄｚｏｎｅ
Ｎｏｔｈｉｎｇ

ＲｏｓｅｔｔｅｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈｄｏｆＦｉｇ．１ Ｈｉｇｈａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ Ｗｉｔｈｄｅａｄｚｏｎｅ

Ｌｅｓｓａｊｏｕ′ｓｆｉｇｕｒｓｃａｎａｓｓｈｏｗｎｉｎｓｕｂｇｒａｐｈ

ｅｏｆＦｉｇ．１
Ｈｉｇｈａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｐｒｏｂａｂｉｌｉｔｙ

Ｄｉｆｆｉｃｕｌｔｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ

ｗｉｔｈｄｅａｄｚｏｎｅ
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犜ｍａｘ≈
θ
２
Ａ

θ
２
Ａｂ×（１－犽Ａ）［ ］２ ×（犜Ｂ＋Δ狋） （１）

û8θＡ L?&5jÃ'ÌG{|e6ê2�C,x

，

θＡｂL?&5jÃ'ejÂ&+ÈÅ

，犽Ａ L?&5jÃ

'{|�eVoh�

，Δ狋yLµÓBC{|1�e{

|Î4�

，
��%×5jÃ'e`rë

，
�Q%×5j

Ã'eqUoÌw.�e

，犜Ｂ LÓ85jÃ'³¦Ó

Ô`I6ê2�C,xe�©

，
��ÓûL

犜Ｂ≈
θ
２
Ｂ

θ
２
Ｂｆ×（１－犽Ｂ）［ ］２ ×犜Ｂｄ （２）

û8θＢ LÓ85jÃ'ÌG{|e2�C,xel

Ô

，θＢｆLÓ85jÃ'eýÉ²�Å

，犜ＢｄLÓ85j

Ã'eJ×{|ÈeC��©

，犽Ｂ LÓ85jÃ'{

|�eVoh�．
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