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ｏｂｊｅｃｔｉｓｖｅｒｙｈｉｇｈ，ｗｈｉｃｈｒｅｓｕｌｔｓｉｎａｆｕｇａｃｉｏｕｓ
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ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎｔｒｉｇｇｅｒｓｙｓｔｅｍ，ｒｅｃｅｉｖｅｓｔｈｅｔｒｉｇｇｅｒ
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ｗｉｄｔｈａｎｄｔｈｅｉｎｔｅｒｖａｌｏｆｐｕｌｓｅｃａｎｂｅｃｈａｎｇｅｆｏｒ
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基于大功率ＬＥＤ的闪光成像速度测量系统

雷娟１，２，白永林１，熊发田１，２，杨文正１

（１中国科学院西安光学精密机械研究所，西安７１０１１９）

（２中国科学院研究所院，北京１０００４９）

摘　要：设计出一种非接触式高速运动物体速度测量系统，在ＣＣＤ单帧曝光时间内利用闪光灯对飞行中的

物体进行两次闪光照明，ＣＣＤ对两个不同位置的飞行物体成像，设定两个光脉冲之间的时间间隔以及测量

出两个物体像之间的距离即可算出其飞行速度．该系统能够进行实时测量，突破了空间单点测量技术的局

限，可在同一幅图像上记录下不同时刻多个空间点目标的图像信息，以及同一时刻不同空间点目标的图像信

息，从而可以获得目标运动的瞬时速度．

关键词：大功率ＬＥＤ；脉冲发生器；闪光成像；ＣＣＤ
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