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基于高Q值轴向渐变型空芯微腔的高灵敏流速
传感器

万洪丹*， 张帅， 陈彧芳， 张疏桐， 汪静丽， 施伟华
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摘要  创新性地提出了一种基于高 Q值轴向渐变型空芯微腔的高灵敏流速传感器，实现了微压状态下微腔回音壁模式

共振光场对流体的直接检测。首先，利用流体动力学和有限元算法理论分析了轴向渐变型空芯微腔的流速和光场特性。

其次，通过熔融拉锥和气压控制法制备了高Q值（Q>107）轴向渐变型空芯微腔，利用五维高精度位移平台实现微腔与微

纳光纤的高精度、低损耗耦合。实验测试并研究了不同尺寸、不同耦合位置时微腔回音壁模式共振光谱的流速传感特

性，获得的最大流速灵敏度达 0. 27 pm/（μL/min），流速分辨率为 1. 43 μL/min。该传感器具有较高的重复性和实时性，

在高灵敏度流体检测、水质检测等领域具有潜在应用价值。
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1　引         言
从生化检测到国防安全保护的各个领域，流速检

测都发挥着重要作用［1-3］，特别是微流控技术已广泛应

用于细胞和生物分子检测、药物筛选、化学合成和分析

等研究中［4-6］，比如，在流式细胞术中，流速控制着计数

以及生物药物的细胞黏附和单克隆抗体产生［7-10］。目

前已开发了多种流速传感器，如电磁流速计［11］、涡街流

速计［12］和超声波流速计［13］等。其中：电磁流速计只能

测量导电液体的流速［10］；涡街流速计无法测量较低的

流速信号，且信号检测过程相对复杂［14］；超声波流速计

的性能受到温度和压力变化的影响［15］。光纤流速传感

器因具备尺寸紧凑、抗电磁干扰强、高灵敏度等特点，

有效解决了流速检测局限性、信号检测复杂和易受温

度、压力影响等问题［2，16-17］。Morshed 等［2］提出了一种

单模 -多模 -单模光纤结构的光纤流速传感器，该传感

器具有光信号可检测性和传感器操作简单的优势。

Allil 等［16］提出一种基于光纤布拉格光栅、互相关技术

的流速传感器，该系统采用廉价的组件开发，侵入性

小，并且不受压力和温度的影响。Lv 等［17］提出了一种

可同时测量流速和温度的光纤传感器，具有体积小、灵

敏度高、测量范围宽、压力损失小等优势。

光纤流速传感器大多是将光纤作为悬臂梁放置在

流体中，当受到流动流体的作用时，光纤中影响光传输

的相关物理参数（强度、波长、频率或相位）发生改变，

从而实现流速感知与测量［18-19］。光纤流速传感器根据

传感模式主要可分为透射式和反射式，当前使用较多

的传感元件则为光纤布拉格光栅（FBG）和掺杂光纤，

其实际应用中需要结合特殊设计的微流控通道和封装

结构［20-22］，且流速测量分辨率有限［16， 23］。因此，目前仍

然需要实现灵敏度高、分辨率高、结构简单、成本低的

流速传感检测。

回音壁模式（WGM）光学微腔［24］具有 Q值高、模

式体积小和光场密度高等特点，在非线性光学［25］、激光

器［26］和 高 灵 敏 度 光 学 传 感 器［27-28］等 领 域 中 备 受 关

注［29-30］。与微流体技术结合使用时，空芯光学微腔由于

本身可作微流控通道、高Q值和强光-物质互作用等优

势，在高精度流体检测等生化传感方面具有广泛的应

用［31］。Chen等［32］提出一种基于伯努利效应的微泡腔流

速传感器，流速灵敏度可达 0. 0196 pm/（µL/min），并从

理论上分析了伯努利效应引起的流体压力变化。为了

提升灵敏度，Wang 等［33］提出一种高灵敏度光学微腔流

速传感器，该传感器基于流体伯努利效应以及激发高

阶径向模式将流速灵敏度提高到 0. 079 pm/（µL/min）。

然而，流速灵敏度仍有提升空间，且高阶径向模式对耦

合条件要求高、激发效率相对较低［34-35］。
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本文提出一种基于轴向渐变型空芯微腔（GHM）

的流速传感器，首次实现了微压条件下微腔 WGM 共

振光场对流体的直接检测。首先，基于计算流体动力

学（CFD）算法和有限元算法分析了 GHM 的流体流速

和光场理论物理模型。其次，通过调控工艺参数的熔

融拉锥和气压控制法制备了高 Q值 GHM，结合高精

度多维耦合方法实现其与微纳光纤的高精度、低损耗

耦合，激发随流速实时变化的 WGM 共振光谱，实验测

试了不同耦合位置以及微腔尺寸决定的流速传感特

性。最后，采用轴向渐变型结构增大微腔 WGM 光场

与流场的相互作用，获得了高达 0. 27 pm/（μL/min）的

流速灵敏度，分辨率为 1. 43 μL/min。该传感器具有

较好的重复性和实时性，在高灵敏度流体检测、水质检

测等领域具有较高的应用价值。

2　理论与实验

2. 1　传感机制理论分析

通过 Ansys 中 Fluent 模块的 CFD 算法，对具有不

同径长比（横向直径 L和轴向长度 Z之比）的 GHM 和

突变型空芯微腔（MHM）进行腔内流速理论仿真分析

与对比。图 1（a）和（b）为 GHM 和 MHM 的 3D 结构模

型，其中，两种微腔耦合区域外径 L1=L3=190 μm，内

径 L2=L4=186 μm，且 GHM 的渐变区轴向长度 Z1=
4800 μm，MHM 的突变区轴向长度 Z2=210 μm。

图 1（c）和（d）分别为通入溶液流速为 75 μL/min
时，两种结构的轴截面（左上图）和横截面（右下图）流

速仿真结果。可以看出：轴截面上，MHM 流速的变化

高 于 GHM，且 经 过 MHM 突 变 区 流 速 远 远 高 于

GHM；横截面上，MHM 的管壁区域流速较低，管中心

的流速较高，而对于 GHM，整体管中流速差别较小。

图 1（e）为 GHM 和 MHM 中流体实际流速数值图比

较，可以看出：距离（与微腔横截面中心点 O的距离）

为-45~45 μm（图中黄色区域）时，MHM 中的液体流

速比 GHM 高；距离区间为-94~ -45 μm 以及 45~
94 μm（图中灰色区域）时，GHM 中的液体流速比

MHM 高。特别地，在图 1（e）的子图中，对于 GHM 来

说，靠近管壁外侧（即远离微腔横截面中心点 O，此位

置受到的压力很小）仍然有可测的流速信息。因此，相

比于突变结构，本文提出的渐变结构微腔用于实现流

速传感时具有更好的有效性。

2. 2　GHM 的结构详细分析

为了更好地描述 GHM 在流速传感过程中实际的

情况，通过 CFD 算法对 GHM 的不同位置进行了仿

真，如图 2（a）所示。图中对 GHM 的 4 个部位进行了

分析（1 为入口处，2 为凹陷处，3 为传感区横截面，4 为

传感区轴截面）。首先，从入口处来看，结构为一般的

管道结构，因此流速并没有特别明显的变化；其次，在

凹陷处，由于此处管道内径相比入水口较小，因此液体

通过此处时会有一定的聚集，造成了通过此处液体流

速的增强；由于 GHM 的特殊结构（弧度小且弧度区域

图 1　GHM 和 MHM 的流速仿真比较。（a）（b）结构模型；（c）（d）流场分布图（左上角和右下角为图中模型虚线处的流场细节）；（e）横

截面流速比较

Fig.  1　 Comparison of flow rate simulation of GHM and MHM.  (a) (b) Structural model; (c) (d) flow field distribution (upper left and 
lower right images are the flow field details at the dashed line of the model); (e) comparison of cross section flow rate
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管道长），传感区的横截面和轴截面的流速变化并不

明显，这有利于在液体通过过程中，实现对流速减少

的减缓，保持了传感区的流速。而 MHM 的流速更多

保持在腔内，且腔壁流速很小［图 1（d）］。这更多是

由于管的结构引起：由于管鼓起间隔较短且鼓起部

分弧度较大，流速强的位置更多集中在管中，管壁位

置流速更小，虽然更利于对于管壁的压力检测（伯努

利原理：管壁流速减小，其静压增大）［32］，但并不能实

现流速的直接检测。除此之外，通过 Comsol 有限元

算法仿真了不同微腔管壁厚度决定的 WGM 光场特

性（由于计算机运行内存和网格精度的限制，微腔尺

寸 小 于 实 验 中 实 际 微 腔 的 尺 寸 ，即 外 径 L 设 置 为

15 μm，壁厚 d为 1~5 μm，网格精度为 20 nm）。从图

2（b）可以看出，随着管壁厚度的减小，光场会不断向

腔内移动，表明腔壁厚度的减小有利于增强光场与

腔内物质的作用强度。而在整体 GHM 结构［图 2
（a）］中，传感区域的管壁最薄，因此在该处可对流速

进行有效检测。

为了探究流速对于管道压力的影响，通过计算流

体动力学算法分析了流速在 15 μL/min 下 GHM 的压

力分布。图 3（a）为整体管道表面的动态压力分布，图

3（b）为传感区域横截面处的压力分布，可以看出整体

结构的流速对于管壁的压力很小，均在 1×10-3 Pa 左

右。总体来看，流体对腔壁的压力很小，因此该流速传

感过程为微压状态。

3　GHM 的制备与其表征

如图 4（a）所示，该 GHM 的制备分为 3 个过程：

1）将毛细管去除中间部分，并将尾端通过紫外胶封装；

2）通过操控拉锥机，选择适合参数进行熔融拉锥；3）当

运行到一定的时间时，关闭程序，此时微腔表面呈现微

微鼓起的状态。图 4（b）为 GHM 的显微镜实物图片，

图中标注为该腔的最大外径处尺寸 L=190 μm。图 4
（c）为基于 GHM 的流速传感实验系统装置图。衰减

器将可调谐窄带激光器（TLS，CTL 1550，中心波长为

图 2　GHM 流速仿真。（a） 75 μL/min 流速下流场分布图；（b） 不同壁厚的 GHM 光场分析

Fig.  2　 Flow rate simulation of the GHM.  (a) Specific flow field distribution diagram with flow rate of 75 μL/min; (b) optical field 
analysis of the GHM with different wall thicknesses

图 3　15 μL/min 流速下 GHM 的压力分布。（a）整体表面；（b）传感区域横截面

Fig.  3　GHM pressure distribution with flow rate of 15 μL/min.  (a) Overall surface; (b) cross section of sensing area

1550 nm，线宽<5 kHz， 调谐范围为 35 GHz）发出的

光衰减后再和微腔进行耦合，偏振控制器调控光路的

整体偏振态。GHM 和锥形光纤通过光学紫外胶进行

耦合封装，通过控制蠕动泵来控制进出 GHM 的溶液

速度。光电探测器将经过的光转换为电信号送入到反

馈系统中进行处理得到回音壁模式共振光谱。图 4
（d）为实验测得 GHM 回音壁模式共振光谱，图 4（e）为

图 4（d）中红色方框中的放大细节图的洛伦兹拟合，根

据 Q= λ/Δλ计算可得，中心波长为 1549. 99374 nm 处

的Q值为 1. 79×107。

4　基 于 GHM 的 高 灵 敏 度 流 速 传 感
实验

4. 1　同一耦合位置不同共振波长流速传感

实验过程中通入液体为超纯水溶液，通过调整蠕

动泵（TJ-3A，最小流速为 7 µL/min）参数控制通入液

体流速（流速为 15 μL/min、30 μL/min、45 μL/min、
60 μL/min、75 μL/min）。更换流速过程中需断开蠕动

泵待流速降为 0。首先，对 GHM 同一耦合位置不同共

振波长处的流速传感特性进行了研究。根据微腔灵敏

度 S［36］公式为

S = ∆λ∆n  ≈ λ
n2
η3 ， （1）

式中：λ为 WGM 的中心波长；n2 为微腔的折射率；η3 表

示 WGM 在管内液芯的能量占比。由式（1）可知，传感

器的灵敏度主要与 WGM 中心波长、微腔折射率和

WGM 在液芯区域能量分布的大小有关。由于相同微

腔同一耦合位置处的微腔折射率和能量占比相同，随

着共振波长的增加，其流速灵敏度会得到一定的增强。

图 5（a）为 同 一 耦 合 位 置（ 耦 合 直 径 L=
190. 61 μm）不同流速下的 WGM 光谱实验测试结果，6
种不同颜色的箭头代表不同共振波长处的回音壁模式

光谱，分别为 1549. 94877、1549. 97820、1549. 99669、

1550. 03174、1550. 04269、1550. 05214 nm。从图 5（a）
可以看出，共振波长随着流速的增加而向长波长偏移。

图 5（b）显示了 GHM 的不同回音壁模式共振波长与流

速的线性拟合关系。结果表明，6个不同波长的共振传

感特性都具有良好的线性度（R2 > 0. 9），且灵敏度分别

为 0. 169、0. 178、0. 198、0. 205、0. 230 pm/（μL/min）。

图 5（c）为 WGM 光谱的不同共振波长与灵敏度的关系，

可以看出，随着波长的增加，流速传感灵敏度增加。

4. 2　同一 GHM 不同耦合位置流速传感

其次，对同一个 GHM 不同耦合位置的传感特性

进行了研究。选取了 GHM 的 5 个不同位置，其外径分

别为 120. 46、156. 20、174. 75、182. 69、190. 61 μm。图

6（a）显示了 GHM 的不同耦合位置的 WGM 波长漂移

与 流 速 的 线 性 拟 合 关 系 ，可 以 看 出 ，不 同 外 径 处

（120. 46、156. 20、174. 75、182. 69、190. 61 μm）的流速

灵 敏 度 分 别 为 0. 037、0. 095、0. 134、0. 177、
0. 230 pm/（μL/min）。图 6（b）为不同外径的流速灵敏

度对比结果。随着微腔外径的增大，流速灵敏度的变

化 呈 现 非 线 性 增 大 ，流 速 灵 敏 度 最 大 值（L=
190. 61 μm）与最小值（L=126. 46 μm）相差约 6 倍，其

拟 合 公 式 为 y= 0. 021 + 0. 023 × exp [( x-
 126. 287 ) /29. 521 ] 。出现这种现象的原因是随着

GHM 外径的增加，腔内壁的厚度会减小，WGM 在管

图 4　GHM 的制备及其表征。（a） 制备过程；（b） 实物图；（c） 实验装置示意图；（d） WGM 光谱；（e） Q值

Fig.  4　Preparation and characterization of the GHM.  (a) Fabrication process; (b) physical map; (c) schematic diagram of experimental 
setup; (d) WGM spectrum; (e) Q value
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1550 nm，线宽<5 kHz， 调谐范围为 35 GHz）发出的

光衰减后再和微腔进行耦合，偏振控制器调控光路的

整体偏振态。GHM 和锥形光纤通过光学紫外胶进行

耦合封装，通过控制蠕动泵来控制进出 GHM 的溶液

速度。光电探测器将经过的光转换为电信号送入到反

馈系统中进行处理得到回音壁模式共振光谱。图 4
（d）为实验测得 GHM 回音壁模式共振光谱，图 4（e）为

图 4（d）中红色方框中的放大细节图的洛伦兹拟合，根

据 Q= λ/Δλ计算可得，中心波长为 1549. 99374 nm 处

的Q值为 1. 79×107。

4　基 于 GHM 的 高 灵 敏 度 流 速 传 感
实验

4. 1　同一耦合位置不同共振波长流速传感

实验过程中通入液体为超纯水溶液，通过调整蠕

动泵（TJ-3A，最小流速为 7 µL/min）参数控制通入液

体流速（流速为 15 μL/min、30 μL/min、45 μL/min、
60 μL/min、75 μL/min）。更换流速过程中需断开蠕动

泵待流速降为 0。首先，对 GHM 同一耦合位置不同共

振波长处的流速传感特性进行了研究。根据微腔灵敏

度 S［36］公式为

S = ∆λ∆n  ≈ λ
n2
η3 ， （1）

式中：λ为 WGM 的中心波长；n2 为微腔的折射率；η3 表

示 WGM 在管内液芯的能量占比。由式（1）可知，传感

器的灵敏度主要与 WGM 中心波长、微腔折射率和

WGM 在液芯区域能量分布的大小有关。由于相同微

腔同一耦合位置处的微腔折射率和能量占比相同，随

着共振波长的增加，其流速灵敏度会得到一定的增强。

图 5（a）为 同 一 耦 合 位 置（ 耦 合 直 径 L=
190. 61 μm）不同流速下的 WGM 光谱实验测试结果，6
种不同颜色的箭头代表不同共振波长处的回音壁模式

光谱，分别为 1549. 94877、1549. 97820、1549. 99669、

1550. 03174、1550. 04269、1550. 05214 nm。从图 5（a）
可以看出，共振波长随着流速的增加而向长波长偏移。

图 5（b）显示了 GHM 的不同回音壁模式共振波长与流

速的线性拟合关系。结果表明，6个不同波长的共振传

感特性都具有良好的线性度（R2 > 0. 9），且灵敏度分别

为 0. 169、0. 178、0. 198、0. 205、0. 230 pm/（μL/min）。

图 5（c）为 WGM 光谱的不同共振波长与灵敏度的关系，

可以看出，随着波长的增加，流速传感灵敏度增加。

4. 2　同一 GHM 不同耦合位置流速传感

其次，对同一个 GHM 不同耦合位置的传感特性

进行了研究。选取了 GHM 的 5 个不同位置，其外径分

别为 120. 46、156. 20、174. 75、182. 69、190. 61 μm。图

6（a）显示了 GHM 的不同耦合位置的 WGM 波长漂移

与 流 速 的 线 性 拟 合 关 系 ，可 以 看 出 ，不 同 外 径 处

（120. 46、156. 20、174. 75、182. 69、190. 61 μm）的流速

灵 敏 度 分 别 为 0. 037、0. 095、0. 134、0. 177、
0. 230 pm/（μL/min）。图 6（b）为不同外径的流速灵敏

度对比结果。随着微腔外径的增大，流速灵敏度的变

化 呈 现 非 线 性 增 大 ，流 速 灵 敏 度 最 大 值（L=
190. 61 μm）与最小值（L=126. 46 μm）相差约 6 倍，其

拟 合 公 式 为 y= 0. 021 + 0. 023 × exp [( x-
 126. 287 ) /29. 521 ] 。出现这种现象的原因是随着

GHM 外径的增加，腔内壁的厚度会减小，WGM 在管

图 4　GHM 的制备及其表征。（a） 制备过程；（b） 实物图；（c） 实验装置示意图；（d） WGM 光谱；（e） Q值

Fig.  4　Preparation and characterization of the GHM.  (a) Fabrication process; (b) physical map; (c) schematic diagram of experimental 
setup; (d) WGM spectrum; (e) Q value
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内液芯的能量占比变大，即增大了式（1）中的 η3，由此

实现了流速灵敏度的增强。

4. 3　不同最大外径的 GHM 流速传感

为了探究不同尺寸 GHM 的传感特性，实验研究

了 3 种不同最大外径（174. 73、190. 61、221. 06 μm）的

GHM 流速传感特性。图 7（a）不同最大外径的 GHM
的共振波长与流速的线性拟合关系，其中最大外径为

174. 73、190. 61、221. 06 μm 时 流 速 灵 敏 度 分 别 为

0. 180、0. 230、0. 270 pm/（μL/min）。如图 7（b）所示，

流速灵敏度随着 GHM 最大外径的增大而增大。由于

外径的增大导致管壁壁厚的减小，WGM 在管内液芯

的能量占比增加，光场与液体之间的相互作用增强。

4. 4　传感器的稳定性和分辨率

首先测试了该传感器的稳定性。将溶液通入微腔

中静置，等待腔内流速降低为 0 后检测 WGM 共振光

谱的变化。图 8 为管内流速为 0 时 WGM 共振光谱的

漂移情况，测试时间为 1 h 以上。结果表明，在 1 h 内波

长 的 漂 移 量 <±0. 12500 pm，标 准 偏 差 σ 为

0. 12873 pm。根据分辨率公式［37］R = 3σ/S（其中，S为

测得的流速灵敏度）计算可得，该微腔的流速分辨率为

1. 43 μL/min。
4. 5　传感器的实时性和重复性

图 9（a）为该流速传感器的实时性检测结果，在检

测不同流速过程中不断开蠕动泵进行连续性检测，实

图 6　同一 GHM 不同位置流速测试结果。（a） 共振波长漂移与流速的关系；（b） 流速灵敏度

Fig.  6　 Flow rate measurement results at different positions of the same GHM.  (a) Relationship between resonance wavelength shift 
and flow rate; (b) flow rate sensitivity

图 5　同一耦合位置不同共振波长流速测量结果。  （a） 不同流速下的 WGM 光谱；（b） WGM 共振波长与流速的关系；（c） 不同共振

波长处的流速灵敏度

Fig.  5　Flow rate measurement results at different resonance wavelengths of the same coupling position.  (a) WGM spectra at different 
flow rates; (b) relationship between WGM resonance wavelength and flow rate; (c) flow rate sensitivity at different resonance wavelengths

际检测过程中发现开始时波长会微小红移（约为

0. 40 pm），且持续时间短（约为 30 s）。该红移是在注

射器连接过程中在 GHM 腔内形成小的内压导致液体

的流动所产生，这也说明了该传感器具有较高的流速

检测灵敏度。此外，随着流速的增大，关闭蠕动泵至稳

定阶段的波长会有一定的红移（15 μL/min 关泵稳定

后的波长红移量为 0. 9 pm，75 μL/min 后的波长红移

量为 1. 20 pm），其原因可能是微腔本身的热效应、水

流对管内的冲击压力效应等。

通过 24 h 内相同微腔在稳定流速（75 μL/min）下

的 WGM 光谱变化检测了传感器的重复性，检测过程

中不断地开关蠕动泵，观测 WGM 共振光谱的漂移，结

果如图 9（b）所示。图中标注出开关蠕动泵的时间节

点。实验结果表明，在打开和关闭蠕动泵的操作过程

中，该传感器的波长漂移对腔内流速的变化具有较好

的快速响应能力。

图 7　不同外径的 GHM 流速测试结果。（a） 共振波长漂移与流速的关系；（b） 流速灵敏度

Fig.  7　 Flow rate measurement results of GHM with different outer diameters.  (a) Relationship between resonance wavelength shift 
and flow rate; (b) flow rate sensitivity

图 8　GHM 稳定性测试结果。（a） 回音壁谱的变化；（b） 波长漂移与时间的关系

Fig.  8　Stability test results of GHM.  (a) Variation of WGM spectra; (b) relationship between wavelength shift and time

图 9　传感器的实时性和重复性测试结果。（a） 不同流速下 GHM 的波长漂移；（b） 75 μL/min 流速下重复性测试结果

Fig.  9　Real-time and repeatability test results of the sensor.  (a) Wavelength shift of GHM at different velocities; (b) repeatability test 
result at flow rate of 75 μL/min
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际检测过程中发现开始时波长会微小红移（约为

0. 40 pm），且持续时间短（约为 30 s）。该红移是在注

射器连接过程中在 GHM 腔内形成小的内压导致液体

的流动所产生，这也说明了该传感器具有较高的流速

检测灵敏度。此外，随着流速的增大，关闭蠕动泵至稳

定阶段的波长会有一定的红移（15 μL/min 关泵稳定

后的波长红移量为 0. 9 pm，75 μL/min 后的波长红移

量为 1. 20 pm），其原因可能是微腔本身的热效应、水

流对管内的冲击压力效应等。

通过 24 h 内相同微腔在稳定流速（75 μL/min）下

的 WGM 光谱变化检测了传感器的重复性，检测过程

中不断地开关蠕动泵，观测 WGM 共振光谱的漂移，结

果如图 9（b）所示。图中标注出开关蠕动泵的时间节

点。实验结果表明，在打开和关闭蠕动泵的操作过程

中，该传感器的波长漂移对腔内流速的变化具有较好

的快速响应能力。

图 7　不同外径的 GHM 流速测试结果。（a） 共振波长漂移与流速的关系；（b） 流速灵敏度

Fig.  7　 Flow rate measurement results of GHM with different outer diameters.  (a) Relationship between resonance wavelength shift 
and flow rate; (b) flow rate sensitivity

图 8　GHM 稳定性测试结果。（a） 回音壁谱的变化；（b） 波长漂移与时间的关系

Fig.  8　Stability test results of GHM.  (a) Variation of WGM spectra; (b) relationship between wavelength shift and time

图 9　传感器的实时性和重复性测试结果。（a） 不同流速下 GHM 的波长漂移；（b） 75 μL/min 流速下重复性测试结果

Fig.  9　Real-time and repeatability test results of the sensor.  (a) Wavelength shift of GHM at different velocities; (b) repeatability test 
result at flow rate of 75 μL/min
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表 1 列出了不同光学类流速传感器的灵敏度和分

辨率对比，可以看出，本文提出的 GHM 流速传感器的

灵敏度和分辨率在微腔类和悬臂梁式流速传感中都具

有较好的性能。

5　结          论
本文提出了一种基于轴向渐变型空芯微腔的高灵

敏流速传感器，首次实现了微压状态下微腔回音壁模

式共振光场对流体的直接检测。基于流体动力学算法

和有限元算法对 GHM 的流速、光场进行了理论分析，

利用熔融拉锥和气压控制法制备了 GHM。通过多维

高精度耦合激发高 Q值 WGM 共振光谱，通过实时监

测 WGM 光谱变化实现了高灵敏度流速测试。采用轴

向渐变型结构增大微腔 WGM 光场与流场相互作用，

获得了最大流速灵敏度为 0. 27 pm/（μL/min）、分辨率

为 1. 43 μL/min 的高性能流速传感器。该流速传感器

具有较好的重复性和实时性，在流体传感、水质检测、

医用检测等领域具有潜在应用价值。
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Highly Sensitive Flow Rate Sensor Based on High Quality Graded Hollow-

Core Microcavity
Wan Hongdan*, Zhang Shuai, Chen Yufang, Zhang Shutong, Wang Jingli, Shi Weihua

College of Electronic and Optical Engineering & College of Flexible Electronics (Future Technology), Nanjing 
University of Posts and Telecommunications, Nanjing 210023, Jiangsu, China

Abstract 

Objective　 Flow rate detection plays an important role in various fields from biochemical detection to national defense 
security protection.  In particular, microfluidics technology has been widely used in cell and biomolecular detection, drug 
screening, and chemical synthesis and analysis.  Currently, various flow rate sensors have been developed, such as 
electromagnetic flow rate meters, vortex flow rate meters, ultrasonic flow rate meters, and fiber optic flow rate meters.  
Most of these flow rate meters have problems such as complex detection, susceptibility to interference, and limited flow 
resolution.  Whispering gallery mode (WGM) optical microcavity has the characteristics of high Q value, small mode 
volume, and high optical field density, and it has attracted much attention in the field of high-sensitivity optical sensing.  
When combined with microfluidic technology, hollow optical microcavity can be used as a microfluidics channel, high Q 
value, and strong light matter interaction, so it has extensive research value in high-precision fluid detection and other 
biochemical sensors.  However, there is still room for improvement in flow rate sensitivity.  Moreover, higher-order radial 
modes require high coupling conditions and relatively low excitation efficiency.  We propose a flow rate sensor based on 
graded hollow-core microcavity (GHM) with axial gradient, which achieves direct detection of fluids under micro-pressure 
conditions using the resonant light field of the microcavity.  The sensor has excellent flow rate sensing performance and 
high application value in high-sensitivity fluid detection, water quality detection, and other fields.

Methods　 The distribution of fluid rate, pressure, and light field in GHM is analyzed theoretically by using the 
computational fluid dynamics (CFD) algorithm and finite element analysis of algorithms.  High Q value GHM is fabricated.  
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Abstract 

Objective　 Flow rate detection plays an important role in various fields from biochemical detection to national defense 
security protection.  In particular, microfluidics technology has been widely used in cell and biomolecular detection, drug 
screening, and chemical synthesis and analysis.  Currently, various flow rate sensors have been developed, such as 
electromagnetic flow rate meters, vortex flow rate meters, ultrasonic flow rate meters, and fiber optic flow rate meters.  
Most of these flow rate meters have problems such as complex detection, susceptibility to interference, and limited flow 
resolution.  Whispering gallery mode (WGM) optical microcavity has the characteristics of high Q value, small mode 
volume, and high optical field density, and it has attracted much attention in the field of high-sensitivity optical sensing.  
When combined with microfluidic technology, hollow optical microcavity can be used as a microfluidics channel, high Q 
value, and strong light matter interaction, so it has extensive research value in high-precision fluid detection and other 
biochemical sensors.  However, there is still room for improvement in flow rate sensitivity.  Moreover, higher-order radial 
modes require high coupling conditions and relatively low excitation efficiency.  We propose a flow rate sensor based on 
graded hollow-core microcavity (GHM) with axial gradient, which achieves direct detection of fluids under micro-pressure 
conditions using the resonant light field of the microcavity.  The sensor has excellent flow rate sensing performance and 
high application value in high-sensitivity fluid detection, water quality detection, and other fields.

Methods　 The distribution of fluid rate, pressure, and light field in GHM is analyzed theoretically by using the 
computational fluid dynamics (CFD) algorithm and finite element analysis of algorithms.  High Q value GHM is fabricated.  
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GHM and tapered fiber are coupled precisely and packaged, WGM resonance spectrum is excited and varied according to 
the change of the flow rate in real time.  The flow rate of the liquid is controlled by adjusting the parameters of the 
peristaltic pump (TJ-3A, the minimum flow rate is 7 µL/min) (flow rates are 15 μL/min, 30 μL/min, 45 μL/min, 
60 μL/min, and 75 μL/min, respectively).

Results and Discussions　Experimental results show that the resonance wavelength shifts towards a longer wavelength as 
the flow rate is increased (Fig.  5).  This is because the sensitivity of the sensor is mainly related to the wavelength of the 
WGM spectra, the refractive index of the microcavity, and the energy distribution of the WGM in the liquid core region.  
As the resonance wavelength increases, the flow rate sensitivity will be enhanced.  In addition, flow rate sensing is 
performed on GHMs with different coupling positions and outer diameters (Figs.  6 and 7).  The results show that the flow 
rate sensitivity increases for the larger outer diameter of the GHM.  By using an axial gradient structure to increase the 
interaction between the microcavity WGM light field and the flow field, high-performance flow rate sensing with a flow 
rate sensitivity of 0. 270 pm/(μL/min) (Fig.  7) and a resolution of 1. 43 μL/min is obtained (Fig.  8).  In addition, the 
sensor has great stability (Fig.  8) and fast response ability (Fig.  9).

Conclusions　 We propose and demonstrate a highly sensitive flow rate sensor based on high-quality graded hollow-core 
microcavity (GHM), which achieves direct detection of flow rate by the resonant light field of the microcavity's WGM 
oscillation with minimum intracavity pressure.  Firstly, the flow rate and light field of the GHM are theoretically analyzed 
by fluid dynamics and finite element method.  Secondly, GHM with a high Q value (Q>107) is prepared by fused biconical 
tapering and gas pressure control methods.  High Q WGM spectra are excited by high-precision and low-loss coupling 
between the microcavity and tapered fibers, with five dimensional high-precision displacement stages involved.  The flow 
rate sensing characteristics of the proposed sensor are experimentally investigated by WGM spectra and measured with 
different cavity sizes and coupling conditions.  The maximum flow rate sensitivity is measured to be 0. 27 pm/(μL/min), 
with a flow rate resolution of 1. 43 μL/min.  This flow rate fiber sensor has high repeatability and real-time performance, 
and it has potential applications in various fields such as high-sensitivity fluid detection and water quality detection.

Key words graded hollow-core microcavity; flow rate detection; whispering-gallery mode; sensitivity; resolution
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