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摘要　提出了分步寻优的基于粒子位置调整惯性权重的粒子群算法(PDWＧPSO),通过调用严格耦合波方法

(RCWA)计算衍射效率,进行了光栅结构参数的优化.将PDWＧPSO与惯性权重不变的粒子群算法(PSO)和基于

迭代次数调整惯性权重的粒子群算法(IDWＧPSO)进行对比,结果表明PDWＧPSO具有更快的收敛速度,相比于

PSO和IDWＧPSO,PDWＧPSO的平均迭代次数分别从８９．８３和７４减少至２１．２,调用RCWA的次数分别从３１４４．０５
和２５９０下降至２２４.分析了波段匹配数对算法的影响,PSO和IDWＧPSO的RCWA调用次数与波段匹配数呈等

倍率增加,而PDWＧPSO的RCWA调用次数的增加倍率小于波段匹配数的增加倍率.进行了算法准确度实验,在

３０次运行中,PDWＧPSO与PSO、IDWＧPSO正确收敛到最优值的次数相近,误差值不超过６．６％;随着粒子数的增

加,三种方法的准确度都有所提高,粒子数达到２７后基本都可以保证收敛到最优.
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１　引　　言

亚波长角向偏振金属光栅(SAPG)作为二氧化

碳激光器谐振腔的后腔镜,可以使二氧化碳激光器

输出角向偏振光,提高激光加工的效率[１Ｇ３].因具有

较好的偏振选择特性,光栅后腔镜成为产生高功率

矢量偏振光束的首选器件[４].光栅通常设计为同心

环状,其亚波长结构能够保证沿角向偏振的横电

(TE)光近乎全部反射,而沿径向偏振的横磁(TM)
光受到光栅参数的调制,从而实现偏振选择,并使角

向偏振光在谐振腔内形成振荡,最终使激光器输出

具有较高纯度的角向偏振光[５Ｇ７].亚波长金属光栅

的设计方法有模态法、传输矩阵法、电感电容电路模

型分析法,以及有效介质理论与薄膜抗反射设计相

结合的方法等[８Ｇ１４].基于模态法与有效介质理论,
可根据需要通过逆向设计得到光栅各项参数.然

而,对于亚波长角向偏振金属光栅而言,为了使光栅

能够在高功率激光环境下正常工作,器件需要采用

全金属结构以增加其导热性.对于衬底也为金属的

全金属结构器件,有效介质理论与薄膜抗反射设计

相结合的方法并不适用,且在设计过程中,每次计算

只能针对单一波长进行设计,无法同时考虑整个波

段的情况.
粒 子 群 算 法 (PSO)是 由 Kennedy 和

Eberhart[１５Ｇ１６]于１９９５年提出的,属于进化算法的一

种,可进行多参量最优化.PSO 可以进行波段匹

配,对多个波长同时进行设计优化[１７Ｇ１９]:通过在选定

的波段范围内取一定数目的波长值作为匹配点,采
用最小二乘法得到最优参数.在优化过程中,计算

衍射效率的严格耦合波(RCWA)是最耗费计算资

源的一步,优化算法的设计应尽量使 RCWA的调

用次数达到最小.在粒子群规模和匹配点数目 M
不变的情况下,为了减少RCWA调用,需要令算法

快速收敛,以减少迭代次数.为了提高收敛速度并

减少迭代次数,加速收敛算法相继被提出[２０Ｇ２７].基

于迭代次数调整惯性权重因子ω 的粒子群算法

(IDWＧPSO)中,速度更新公式中的ω 随着迭代的进

行逐渐减小,当达到设定的最高迭代次数时,ω 最

小[２０Ｇ２１,２８].然而,计算过程中的迭代通常在未达到

设定的最高迭代次数时就因满足了阈值而停止,ω
的减小不明显,从而减弱了快速收敛.

结合亚波长角向偏振金属光栅设计的具体情

况,本文提出了改进的PSO算法.改进的PSO算

法包括中心波长寻找近似最优和多波长匹配搜索波

段最优两步.首先寻找中心波长下能够使光栅偏振

选择特性达到最好的结构参数,作为近似最优点;然
后将找到的近似最优点代入多波长寻优的算法中,
作为诱导粒子,使其他粒子在算法初期快速地飞向

目标区域.在速度更新公式中,采用基于粒子位置

不断变化的惯性权重因子,减弱搜索粒子在群体最

优附近的振荡,减少了冗余迭代,从而提高了收敛速

度和设计效率,减少了RCWA调用次数.

２　设计算法

２．１　设计目标

亚波长角向偏振金属光栅结构如图１所示,其
中Λ 为光栅周期,d 为光栅沟槽深度.栅条材料采

用金(Au),衬底材料采用铜(Cu),Au与Cu之间采

用一层Ti以增加附着力.光栅为同心环状,作为激

光器腔镜,光线正入射到光栅上.光栅工作于９．６~
１１．６μm波段,要求在中心波长处具有较高偏振选

择特性,即在１０．６μm处TE光具有较高的反射率,
而TM光具有较低的反射率.在９．６μm与１１．６μm
处,通常要求TE光与TM 光的反射率之差不低于

５％[５].为了提高光能利用率,光栅采用亚波长结

构,即光栅周期不大于９．６μm.由等效介质理论可

知,亚波长金属光栅对于入射的TE光相当于一层

金属薄膜,几乎可以将其全部反射,且反射率与光栅

结构参数(周期、槽深和占空比)的关系不大;而对于

TM光来说,光栅相当于一层介质膜,光栅结构参数

会对TM光的反射率产生调制作用[１２,２２].因而,设
计时,对周期、槽深和占空比的调整使 TM 光在

９．６~１１．６μm 波段具有较低的反射率,在１０．６μm
处TM光的反射率较小,同时在９．６μm和１１．６μm
处TE光与TM光的反射率之差大于５％.

图１ 亚波长角向偏振金属光栅.
(a)光栅为同心环结构;(b)光栅横截面示意图

Fig．１Subwavelengthazimuthallypolarizedmetalgrating敭

 a Grating with concentric ring structure 
　　　　 b crosssectionofgrating
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２．２　衍射效率计算方法

在采用粒子群算法进行光栅参数的最优化时,
需要在优化过程中计算光栅参数的衍射效率曲线,
并将其与目标衍射效率曲线进行对比,通过对比结

果指导光栅参数的迭代.通过光栅参数计算衍射效

率时采用 RCWA.１９８１年,Moharam 等[２９]提出

RCWA理论,其基本原理是将待求解的光栅区域进

行水平分层,将每层的介电常数用Fourier级数展

开,利用 Maxwell方程组写出耦合波方程,通过边

界匹配条件求解耦合波方程组,进而计算出反射区

域、光栅区域和透射区域的电磁场分布,得到衍射

效率[２９Ｇ３０].
对于所研究的AuＧTiＧCu结构光栅(图１),由于

Cu层中不存在电磁波,因而可以将光栅划分为入射

(反射)区域、光栅区域和衬底(Ti)区域３层(图２).

图２ 光栅分区示意图

Fig．２ Schematicofgratingpartition

在光栅调制区域,由于光栅具有周期性结构,因
而此区域的介电常数可以用Fourier级数展开,即

ε＝∑
¥

i＝ －¥

εiexpj
２π
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÷ , (１)

式中:i为谐波级次;x 为空间横坐标;Λ 为周期;εi

为第i级傅里叶展开系数,其表达式为

εi＝
１
Λ [∫

DcΛ

０
n２
２exp(－j２πix/Λ)dx＋

∫
Λ

DcΛ
n２
１exp(－j２πix/Λ)dx], (２)

其中Dc为占空比,n１为入射区介质折射率,n２为光

栅材料折射率.
区域Ⅰ中的电场分布可表示为

EI＝exp[－jk０n１(xsinθ＋zcosθ)]＋

∑
¥

i＝ －¥

Riexp[－j(kxix－kI－ziz)], (３)

式中:k０为０级谐波波数;θ 为入射光角度;z 为空

间纵坐标;Ri为反射的第i级谐波的振幅;kxi为第i
级波矢ki的x 分量;kIＧzi为区域I中第i级波矢ki的

z分量.

区域Ⅲ中的电场分布可表示为

EIII＝∑
¥

i＝ －¥

Tiexp－j[kxix＋kIII－zi(z－d)]{ },

(４)
式中:Ti为透射的第i级谐波的振幅;kIIIＧzi为区域Ⅲ
中第i级波矢ki的z分量.

区域Ⅱ中的电场和磁场可分别表示为

EII＝∑
¥

i＝ －¥

UII－yi(z)exp(－jkxix), (５)

HII＝－jε０/μ０∑
¥

i＝ －¥

VII－xi(z)exp(－jkxix),

(６)
式中:UIIＧyi(z)为归一化第i级空间谐波电场复振

幅;VIIＧxi(z)为归一化第i级空间谐波磁场复振幅;

ε０为真空介电常数;μ０为真空磁导率.
对于TE波,电场x 分量、电场z分量和磁场y

分量都为０,即Egx＝Egz＝Hgy＝０,根据 Maxwell
方程,有

Hgx ＝－ j
ω′μ

∂Egy

∂z
, (７)

Hgz ＝－ j
ω′μ

∂Egy

∂x
, (８)

－jε０ε(x)ω′Egy ＝
∂Hgx

∂z －
∂Hgz

∂x
, (９)

式中:Hgx为磁场x 分量;Egy为电场y 分量;Hgz为

磁场z分量;ω′为角频率;μ 为磁导率.耦合波方程

可表示为

∂２Uyi

∂(k０z)２
＝

kxi

k０
æ

è
ç

ö

ø
÷

２

Uyi－ ∑
∞

m＝ －∞
εm－iUyi, (１０)

式中:Uyi为归一化第i级空间谐波电场复振幅.
求出耦合波方程的解为

Uyi(z)＝∑
N

n＝１
pin{c＋

nexp[－k０qn(z－z０)]＋

c－
nexp[k０qn(z－z１)]}, (１１)

Vxi(z)＝∑
N

n＝１
sin{－c＋

nexp[－k０qn(z－z０)]＋

c－
nexp[k０qn(z－z１)]}, (１２)

式中:Vxi为归一化第i级空间谐波磁场复振幅;z０
为考察区域上表面坐标;z１为考察区域下表面坐标;

N 为粒子数;pin为耦合波方程在矩阵形式下系数矩

阵的本征矢量P 的元素;qn为系数矩阵本征值的平

方根;sin＝qnpin为矩阵S＝PQ 的元素;Q 为以qn为

对角元素组成的对角矩阵;c＋
n 、c－

n 由边界条件确定.

１)当z＝０时,边界条件为
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(１３)
式中:δi０表示中心元素为１、其余元素为０的列矩阵

的第i个元素.

２)当z＝d 时,边界条件为

∑
n

m＝１
pim[c＋

mexp(－k０qmd)＋c－
m]＝Ti

∑
n

m＝１
sim[c＋

mexp(－k０qmd)－c－
m]＝j(kIII－zi/k０)Ti

ì

î

í

ï
ïï

ï
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.

(１４)

　　通过边界条件求出Ri、Ti,最后得到衍射效率

的表达式为

Dri＝RTEiR∗
TEiRe[kIＧzi/(k０n１cosθ)], (１５)

Dti＝TTEiT∗
TEiRe[kIIIＧzi/(k０n１cosθ)],(１６)

式中:下标TE代表横电波;Dri为TE第i级反射衍

射效率;Dti为TE第i级透射衍射效率;∗为求共轭.
对于TM波,Hgx＝Hgz＝Egy＝０,经推导可得

D′ri＝RTMiR∗
TMiRe[kIＧzi/(k０n１cosθ)], (１７)

D′ti＝TTMiT∗
TMiRe[kIIIＧzi/(n２

IIIk０n１cosθ)],(１８)
式中:下标TM代表横磁波;D′ri为TM 第i级反射

衍射效率;D′ti为TM第i级透射衍射效率;nIII为区

域Ⅲ介质折射率.在进行光栅参数优化时,可以将

RCWA计算衍射效率的过程单独编写为一个函数,
函数的输入为光栅的结构参数,输出为光栅的衍射

效率.在优化过程中,伴随着结构参数的迭代,需要

调用大量的RCWA函数.

２．３　基于粒子位置调整惯性权重的PSO
基于粒子位置调整惯性权重的 PSO (PDWＧ

PSO)分为两个步骤:１)中心波长寻找近似最优;２)
多波长匹配搜索波段最优.第一步计算出光栅在

１０．６μm处TM光的反射率最低时的结构参数,此
结构参数为近似最优.将此结构参数作为诱导粒子

代入第二步的粒子群中,计算出光栅在９．６~１１．６μm
波段内TM光的反射率最低时的结构参数,此结构参

数即为所求的波段最优.两步中粒子数N 都选取为

７;每一个粒子的位置代表一个由需要优化的参量

(周期Λ、槽深d、占空比Dc)组成的向量;粒子的速

度表示每一轮迭代中粒子位置的改变量.受加工能

力及亚波长结构等条件的限制,将Λ、d、Dc的范围

分别设置为３~９μm、０~５μm和０．１~０．８,相应的

粒子位置改变的最大速度分别为６,５,０．７.

２．３．１　中心波长寻找近似最优

如图３所示,首先在给定的范围内随机生成粒

子的位置X(Λ、d、Dc)与速度V(δΛ、δd、δDc);采
用RCWA计算每个粒子的适应度F１;记录粒子个

体在历次迭代过程中的最佳适应度Pbest和所有粒

子之间的种群最佳适应度Gbest.Pbest体现了某一个

粒子在历次迭代过程中计算出的最低反射率;Gbest

体现了所有粒子在历次迭代过程中计算出的最低反

射率.根据Pbest和Gbest确定粒子位置的改变速度,
进行粒子位置的迭代.当Gbest满足终止条件后停

止迭代,Gbest所对应的位置向量即为所求的近似最

优光栅结构参数.
对于每一个粒子,第一步的适应度定义为由其

位置向量中Λ、d、Dc计算出的１０．６μm波长处TM
光的反射率,适应度函数可表示为

F１＝Rdesign, (１９)
式中:Rdesign为由RCWA计算得到的反射率.

图３ PDWＧPSO第一步基本流程

Fig．３ Flowchartof１ststepofPDWＧPSO

位置更新是迭代过程中的关键步骤.对于第

k＋１次迭代,若第i个粒子的适应度F[X(k＋１)
i ]优

于其历史最优Pbesti,则将Pbesti更新为F[X(k＋１)
i ],

并重新选取N 个粒子中最好的个体历史最优值,作
为种群最优Gbest.第i个粒子的位置更新方程为

０７０５００２Ｇ４
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X(k＋１)
i ＝X(k)

i ＋V(k)
i

V(k＋１)
i ＝ω×V(k)

i ＋c１×rand×
[Xbesti－X(k)

i ]＋c２×rand×[Xbest－X(k)
i ]

ì

î

í

ï
ï

ïï

,

(２０)
式中:ω、c１和c２为权重因子;V(k)

i 为第k 轮迭代时粒

子的速度向量;Xbesti为历史最优值Pbesti所对应的位

置向量;X(k)
i 为第k轮迭代时粒子的位置向量;Xbest

为种群最优值Gbest所对应的位置向量.rand为０~１
之间以均匀分布概率生成的随机数.

权重因子ω、c１和c２分别用来限制粒子个体惯

性速度、粒子记忆最佳位置和种群最佳位置对粒子

速度的影响,c１和c２分别设置为０．５和２.
基于粒子位置调整惯性权重因子ω 的计算公

式为

ω＝ω０× [ Xbest－Xi

(Xmax－Xmin)/２]
２
, (２１)

式中:ω０＝１．２,为初始惯性权重因子;Xmax与Xmin分

别为粒子位置的上界与下界.
经多次实验,发现当Gbest＜０．１６时接近最优,

因而设定０．１６为迭代的终止条件;同时设定 Ma＝
２００为最高迭代次数.

通过中心波长寻找近似最优,可以计算出近似

最优结构参数.

２．３．２　多波长匹配搜索波段最优

通过第一步,即中心波长寻找近似最优计算出

近似最优结构参数后,将其作为一组初始值加入第

二步,即多波长匹配搜索波段最优的粒子群中.如

图４所示,第二步的计算流程与第一步基本一致,不
同之处在于适应度函数的计算.第二步的适应度定

义为由其位置向量中 Λ、d、Dc计 算 出 的９．６~
１１．６μm波段处TM 光的反射率曲线与目标反射率

曲线 的 匹 配 程 度.选 取 ９．６,１０．１,１０．６,１１．１,

１１．６μm５个波长作为匹配点,５个波长处的目标反

射率分别为０．８,０,０,０,０．８.适应度函数可表示为

F２＝
∑
M

p＝１

[R(p)
object－R(p)

design]２

M
, (２２)

式中:M＝５为选取的波长数;R(p)
object为第p 个波长

处设定的反射率;R(p)
design为第p 个波长处由RCWA

计算的反射率.第二步的终止条件为Gbest＜０．４４９.

３　结果与讨论

计算得到的结果为Λ＝９μm,d＝１．３６μm,

图４ PDWＧPSO第二步基本流程

Fig．４ Flowchartof２ndstepofPDWＧPSO

Dc＝０．８,此即通过两步计算优化后得到的在９．６~
１１．６μm波段能够使光栅具有最优偏振选择特性的

结构参数.对于优化得到的光栅参数,采用RCWA
计算仿真得到反射率曲线如图５所示.其中Robject

代表目标反射率;Rdesign代表与目标结果最为接近的

最优化结果.所设计的结构在９．６μm和１１．６μm
处 TM 光 的 反 射 率 约 为 ０．７１６１ 和 ０．５７６３,在

１０．６μm处TM光的反射率约为０．１５３７.TE光的

反射率在９~１２μm波段内始终为０．９８左右,所以

光栅的偏振选择特性在９．６~１１．６μm波段内不低

于２６．３９％,在１０．６μm波长处约为８２．６３％,满足设

计要求.在此基础上,对算法的收敛速度和准确度

进行了实验分析.

图５ 采用RCWA计算仿真得到反射率

Fig．５ SimulatedreflectivitybyRCWA

３．１　算法的收敛速度

改进的PDWＧPSO算法基于粒子位置计算惯性

０７０５００２Ｇ５
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权重ω,相比于ω 不变的PSO和基于迭代次数计算

ω 的PSO(IDWＧPSO),该算法可以减少迭代次数,
从而加速收敛.对惯性权重不变的PSO、IDWＧPSO
和PDWＧPSO进行亚波长角向偏振金属光栅结构参

数设计时的收敛情况进行了对比.其中,惯性权重

不变的PSO中ω 设定为１．２,IDWＧPSO中ω 可表

示为

ω＝ω０－(ω０－ωend)
k
Ma

æ

è
ç

ö

ø
÷

２

, (２３)

式中:ω０＝１．２为初始惯性权重因子;ωend＝０．４为终

止惯 性 权 重 因 子;Ma＝２００ 为 最 高 迭 代 次 数.

PDWＧPSO中的ω 按照(２３)式变化.同时,为了测

试算法对不同目标光谱优化的性能,除了对亚波长

角向偏振金属光栅结构参数进行优化外,还对图６
所示的三种衍射效率曲线的光栅结构进行了优化,
得到的结果分别为:对于多峰谱线光栅结构,Λ＝
０．０２１０７７μm,d＝１．９２３８μm,Dc＝０．６７６８;对于窄

带谱线光栅结构,Λ＝０．３４６９９μm,d＝０．５μm,

Dc＝０．８;对于宽波段谱线光栅结构,Λ＝０．０１μm,

d＝０．５μm,Dc＝０．３１４４３.

　　分别运行３０次,收敛时运行的平均迭代次数

(记为I,下标代表算法及算法步骤)见表１.

图６ 三种不同形式的目标衍射效率曲线和设计结果.(a)多峰谱线;(b)窄带谱线;(c)宽波段谱线

Fig．６ Objectdiffractionefficiencycurvesanddesignedresultsofthreedifferenttypes敭 a MultiＧpeakcurves 

 b narrowＧbandcurves  c broadＧbandcurves

表１ ３种PSO的平均迭代次数

Table１ AverageiterationtimesofthreePSOalgorithms

Curvetype PSO IDWＧPSO
PDWＧPSO

１ststep ２ndstep

Singlepeak(SAPG) ８９．８３ ７４．００ １８．５ ２．７０

Multipeaks １４２．７０ １０７．２７ ９０．３ １４．００

NarrowＧband １７８．００ １５８．１０ １１９．０ ３．０３

BroadＧband ６９．６０ ５３．００ ２１．５ ４．００

　　由表１中实验数据可见,IDWＧPSO相比于ω
不变的PSO,平均迭代次数有所减少,但减少得不

明显.而PDWＧPSO基于粒子位置调整ω,使用分

步计算使迭代次数显著减少.对于不同的目标谱

线,算法搜索耗费的迭代次数有所不同.目标谱线

越复杂,与目标谱线相匹配的设计谱线越多样,即搜

索空间内会有更多的局部最优;目标谱线变化越尖

锐(窄带宽情况),搜索空间内与最优结构参数相近

似的结构参数越少,粒子越难以搜索到最优,因而对

于多峰和窄带宽谱线算法的迭代次数明显更多.对

于多峰谱线,PDWＧPSO第二步的搜索次数偏高,这

是因为第一步中为了计算诱导粒子,选取单波长时

只能选多峰中某一个峰对应的波长,在这种情况下

计算出的诱导粒子虽然满足此波长处的目标谱线,
但在目标谱线的其他峰值波长处不一定得到最优,
诱导粒子与真实最优粒子之间的距离可能较远,导
致迭代次数增加.

在算法的各个步骤中,调用 RCWA计算衍射

效率(Rdesign)是最耗费计算资源的一步.RCWA的

调用次数决定了算法的效率.每一组参数值都需要

进行一次RCWA的调用,总的调用次数为粒子数、
波长数与迭代次数之积,因而,在粒子数和波长数都

０７０５００２Ｇ６
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较小的情况下,迭代次数的降低对于提高收敛速度

和计算效率具有重要意义.
对于PSO和IDWＧPSO来说,RCWA的调用次

数(C)为迭代次数、粒子数与匹配点数目之积,则

PSO和IDMＧPSO的RCWA的调用次数分别为

CPSO＝IPSO ×N ×M, (２４)

CIDWＧPSO＝IIDWＧPSO×N ×M. (２５)

　　对于PDWＧPSO,第一步的匹配点数目为１,因
而总的RCWA调用次数为

CPDWＧPSO＝IPDWＧPSO－１×N×１＋IPDWＧPSO－２×N×M.
(２６)

　　舍弃表１中未收敛的数据,通过迭代次数的平

均值计算三种方法的 RCWA平均调用次数,结果

如表２所示.

　　由表２可见,所提出的基于粒子位置调整ω 的

PSO调用RCWA的次数明显少于另外两种方法.
由(２４)~(２６)式可以看出,对于PSO和IDWＧPSO
来说,匹配波长数目 M 的增加会使RCWA的调用

次数成倍增加;对于分步骤的PDWＧPSO来说,匹配

波长数目M 的增加只会对第二步的多波长优化造

成影响.而第二步多波长优化基于粒子位置调整

ω,利用诱导粒子使迭代次数大幅减少,因而匹配波

长数目M 的增加对基于粒子位置调整ω 的PSO造

成的影响要远小于ω 不变的PSO和基于迭代次数

调整ω 的PSO.
表２ 不同目标谱线下三种方法的RCWA平均调用次数

Table２ AveragecallingtimesofRCWAofthree
algorithmsunderdifferentobjectcurves

Typeoftarget
spectrumline

PSO IDWＧPSO PDWＧPSO

Singlepeak(SAPG) ３１４４．０５ ２５９０．００ ２２４．００

Multipeaks ４９９４．５０ ３７５４．４５ １１２２．１０

NarrowＧband ６２３０．００ ５５３３．５０ ９３９．０５

BroadＧband ２４３６．００ １８５５．００ ２９０．５０

３．２　算法的准确度

在优化过程中,有时算法会陷入局部最优,收敛

到错误的点上.用算法收敛到正确位置的运行次数

占总运行次数的百分比来代表算法的准确度.在粒

子数分别为３~３７时,PSO、IDWＧPSO 和 PDWＧ
PSO的准确度如图７所示.

图７ 不同种群规模下三种PSO算法的准确度.(a)单峰谱线(亚波长角向偏振金属光栅);
(b)多峰谱线;(c)窄带谱线;(d)宽波段谱线

Fig．７ AccuracyofthreePSOalgorithmsunderdifferentsizesofpopulation敭 a Singlepeak SAPG  

 b multiＧpeakcurve  c narrowＧbandcurve  d broadＧbandcurve

　　可见,在相同粒子数下,三种算法的准确度相

近,而随着粒子数的增加准确度逐渐提高,对于所研

究的亚波长角向偏振金属光栅设计来说,在粒子数

达到２７后基本都可以保证收敛到最优点;而对于较

０７０５００２Ｇ７
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复杂的多峰谱线,所需的粒子数更多.由于初始化

时粒子在结构参数空间中的概率分布是均匀分布,
因而更大粒子数可以提高最优参数附近落入粒子的

概率,相应地,算法找到最优而避免落入局部最优的

概率就会增大.在粒子数足够大的情况下,算法几

乎可以百分之百地找到正确的最优.为了提高算法

的准确度,可以选用较大的粒子数,然而,从(２４)~
(２６)式可以看出,粒子数 N 的增加会成倍地提高

RCWA的调用次数,导致算法效率降低.在相同情

况下,基 于 粒 子 位 置 调 整 ω 的 PSO 算 法 调 用

RCWA的 次 数 较 少,因 而 相 比 于 PSO 和IDWＧ
PSO,PDWＧPSO在提高准确度的同时又能保持较

快收敛速度方面具有更大的优势.

４　结　　论

针对亚波长角向偏振金属光栅的设计,提出了

改进的PDWＧPSO算法,通过中心波长寻找近似最

优和多波长匹配搜索波段最优分步优化,以及基于

粒子位置调整惯性权重因子减少了迭代次数,相比

于PSO和IDWＧPSO,PDWＧPSO的平均迭代次数

从８９．８３和７４下降至２１．２;调用RCWA的次数从

３１４４．０５和２５９０下降至２２４,从而提高了算法的收

敛速度,并且对于多峰、窄带和宽波段目标谱线的优

化,PDWＧPSO同样显示出快速收敛的优势.对算

法的准确度进行了实验分析,在相同的粒子数规模

下,PDWＧPSO与IDWＧPSO、PSO的准确度相近;改
进的PDWＧPSO算法迭代次数对于粒子数规模的增

加不敏感,因而当粒子数成倍增大时,总的RCWA
调用次数的增加远小于PSO与IDWＧPSO,收敛速

度所受影响较小.
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