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摘要　为了提高光学拼接焦平面空间相机的成像性能和图像质量,开展了空间相机研制全过程的辐射定标技术研

究,包括辐射响应性能分析、图像传感器的辐射定标及筛选、焦平面辐射定标、系统级辐射定标以及辐射定标数据

应用等,并对具有反射镜光学拼接焦平面的空间相机进行了辐射定标实验.结果表明,利用相对辐射校正系数对

图像校正,可以有效消除渐晕,图像的非均匀性由１４．１％降至０．４％,图像质量明显提升;图像传感器的筛选以及焦

平面组件的辐射定标,减少了图像传感器之间的辐射响应差异,相对定标不确定度小于１．０％.
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１　引　　言
空间相机的成像性能和图像质量不仅取决于其光学系统、机械结构、热控性能、图像传感器及电子学系

统,还与研制过程中的实验室辐射定标技术息息相关.随着光学遥感技术的快速发展,定量化遥感的需求日
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益迫切,对卫星图像的质量和辐射定标的精度提出了更高的要求[１].光学遥感器定量化的应用水平,取决于

发射前及在轨运行后的辐射定标精度.辐射定标按阶段可分为发射前实验室辐射定标、在轨星上定标和在

轨替代定标[２Ｇ３].其中发射前实验室辐射定标是卫星在轨运行后辐射定标的基础,能为相机提供光谱响应

度、光谱范围、中心波长、带外响应、响应线性度、绝对辐射响应度、相对辐射校正系数、暗电流、传递函数等参

数,其在定量化遥感中发挥着重要作用.

Mendenhall等[４Ｇ５]研究了EOＧ１卫星(FirstEarthＧObservingsatellite)先进陆地成像仪(ALI)的实验室

光谱定标和辐射定标以及发射后在轨辐射场的定标方法.Kuester等[６]研究了用于长期生态环境观测的成

像光谱仪的实验室辐射定标方法.Montanaro等[７]研究了Landsat８卫星中长波红外通道的实验室和在轨

辐射定标方法.任建伟等[８]针对离轴三反空间相机光学系统光路和结构的特点,研究了离轴三反宽视场空

间相机的实验室辐射定标,系统地介绍了实验室辐射定标的过程及数据处理方法.任焕焕等[９]从暗电流、相
对定标、绝对定标三个方面研究了时间延迟积分Ｇ电荷耦合器件(TDIＧCCD)空间立体相机的实验室辐射定

标.空间相机的焦平面拼接形式由机械交错拼接发展到光学拼接,而光学拼接焦平面在相邻两片CCD的交

界处易出现光学渐晕,使得交界处的辐射能量呈逐渐下降趋势,致使像元之间的辐射响应差别较大,从而导

致图像质量明显下降.传统的渐晕消除方法[１０]有查表法、逐行扫描法和函数逼近法.查表法是采用渐晕系

数对照表逐个校正,不适合于工程应用;逐行扫描法的计算量比较大,当相邻两行灰度变化较大时,恢复的图

像会产生线性条纹;函数逼近法通过多次定标求得各个照度下每个像元的补偿因子,拟合出照度和每个像元

补偿因子的函数关系,再依据这个函数关系对后续的图像进行渐晕处理,在实际计算中往往产生很大的

误差.
本文针对光学拼接焦平面空间相机的设计、研制和在轨应用等阶段开展了全过程辐射定标研究,通过辐

射定标实验验证,并利用相对辐射校正数据对空间相机图像进行校正,图像渐晕得到有效消除,辐射响应的

非均匀性大幅降低,图像质量明显提升.

２　空间相机研制过程中的辐射定标
空间相机辐射定标贯穿其研制全过程,在设计、研制和在轨运行等各阶段都发挥重要作用.在空间相机

设计阶段,辐射响应性能分析为空间相机获取高成像性能奠定基础;在相机研制过程中,其定标包括图像传

感器的辐射定标与筛选[１１]、焦平面组件的辐射定标、整机实验室辐射定标,为空间相机获取高成像性能提供

技术保障;空间相机在轨运行后,利用相对辐射定标数据对卫星图像进行辐射校正[１２],可提升图像质量;利
用绝对辐射定标结果建立空间相机在轨成像的工作参数表[１３],当空间相机在轨成像时,能通过设置适合的

成像参数(积分级数、增益和偏置等)获得最佳图像;辐射定标数据还可应用于在轨传函测试[１４],客观评价相

机性能.空间相机研制过程中的各类辐射定标,能形成数据之间的相互验证,为相机成像性能与图像品质的

提升提供技术保障.
空间相机优良的硬件性能是其获取卫星图像的前提和必要基础,而研制过程中的辐射性能测试与定

标是其获取最佳图像质量的必要环节,尤其是在多通道、光学拼接焦平面等复杂空间相机研制过程中,辐
射定标的意义更为重要.光学拼接焦平面空间相机除CCD之间辐射响应的差异外,部分CCD入射光经

反射镜反射,在相邻两片CCD之间还存在由反射镜反射率引入的系统透过率差异,特别是交接处由于光

学拼接易产生渐晕,导致像元辐射响应明显下降,因此,相对辐射校正是光学拼接焦平面相机的主要研究

内容.在全过程中开展辐射定标,可及时发现、解决研制过程中的问题,并及时对电子学进行优化设计,
保障研制进度.

２．１　空间相机设计阶段的辐射响应性能分析

辐射响应性能分析是通过对地面景物辐射信息、光学系统焦比、系统透过率、探测器响应性能等相机成

像性能进行综合分析,来估算空间相机的辐射响应能力及信噪比,为空间相机设计提供有利的数据支撑.辐

射响应性能分析还能使相机设计者结合传递函数、信噪比、探测器性能等参数优化光学系统的设计,使空间

相机响应性能达到最优状态,同时使研制成本最低化.
在辐射响应性能的分析过程中,利用 MODTRAN软件进行估算获得相机入瞳处的地物辐射亮度,光学
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系统的焦比和透过率可以代入光学设计的数值进行计算.其中关键参数是探测器的响应度,在计算过程中

一般代入谱段内峰值波长的量子效率进行计算,但会造成信噪比等参数的估算结果偏高.利用矩带宽归一

化方法[１５]计算带宽内的平均响应度Rn 是一种较为适合的计算方法,Rn 表达式为

Rn＝∫
λ＝¥

λ＝０

R(λ)dλ Δλ＝∫
λ＝¥

λ＝０

λη(λ)AD

hc dλ Δλ, (１)

式中λ为波长,Δλ为波段带宽;η(λ)为图像传感器在波长λ处的量子效率;AD 为图像传感器单个像元的面

积;h 为普朗克常数(６．６２６×１０－３４Js);c为光速(３．０×１０８ms－１);R(λ)为光谱响应度,表达式为

R(λ)＝
λη(λ)AD

hc
. (２)

　　计算谱段内平均辐射响应度所用的参数及计算公式见表１.
表１ 平均辐射响应度参量及表达式

Table１ Parametersandexpressionsofaverageradiometricresponsivity

Parameter Expression

ZerothmomentM０ M０ ＝∫
λ＝¥

λ＝０

R(λ)dλ

FirstmomentM１ M１ ＝∫
λ＝¥

λ＝０

λR(λ)dλ

SecondmomentM２ M２ ＝∫
λ＝¥

λ＝０

λ２R(λ)dλ

CenterwavelengthλC λC＝M１/M０

Varianceσ２ σ２＝M２/M０－λ２C

Shortwavelengthlimitλ１ λ１＝λC－ ３σ

Longwavelengthlimitλ２ λ２＝λC＋ ３σ

BandwidthΔλ Δλ＝２３σ

AverageradiometricresponsivityRn Rn＝M０/Δλ

２．２　图像传感器的辐射定标与筛选

空间相机的成像性能与图像传感器的辐射响应性能息息相关.目前,空间相机为实现大视场宽幅成像,
多采用多片图像传感器拼接出长焦平面[１６].在焦平面拼接前,图像传感器的辐射定标尤为重要.受图像传

感器制造工艺等因素的影响,即使是同一批次生产的图像传感器,其辐射响应性能也会存在较大的差异.因

此,在拼接之前需要对图像传感器进行辐射定标,将光谱响应差异大、带外响应严重、串扰明显、响应非线性

大、响应非均匀性大的图像传感器剔除.利用饱和辐射照度一致性筛选法[１１]筛选出图像传感器,更有利于

充分发挥传感器的性能.

２．３　焦平面组件的辐射定标

焦平面组件上各图像传感器在拼接前经过严格的测试筛选,具有几乎相同的辐射响应性能,但是成像电

路之间的差异会造成饱和辐射照度及辐射响应度较大的差异,因此,需要利用焦平面组件的辐射定标对电子

学系统进一步调试,使焦平面所有图像传感器的饱和辐射照度与之前的测试值相当,以充分发挥图像传感器

的成像性能.另外,相机焦平面组件经过各种环境实验后,还要经过焦平面组件的辐射定标,以判断实验是

否对焦平面组件造成损伤及焦平面组件的辐射响应是否下降.
空间相机属于典型的辐射亮度响应系统,输出图像的灰度值正比于入瞳前的辐射亮度,而无前置光学系

统的CCD输出灰度值正比于像面上的辐射照度,因此,需要将光学遥感器的辐射亮度响应关系转换为CCD
接收面上的辐射照度关系,即

Y＝
π
４F２

＃
LτORMGTint＝ERE, (３)
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光　　　学　　　学　　　报

式中Y 为图像灰度值(单位为DN),R 为辐射照度响应度,E＝
π
４F２

＃
LτO 为入瞳辐射亮度L 在焦平面上产

生的辐射照度,F＃ 为光学系统焦比,τO 为光学系统的透过率,RE 为CCD在积分时间为Tint、积分级数为

M、增益为G 时的辐射照度响应度.
焦平面的测试装置如图１所示,将溴钨灯光源车、中性减光片、杂光光阑、焦平面组件成像电路安装在

６m光学导轨上,通过改变照明光路的光程和中性减光片,在焦平面接收面上产生与辐射亮度L 对应的辐

射照度E.获取１０个辐射照度和对应的图像数据,利用最小二乘法获得辐射照度响应度.通过设置成像单

元的相关参数以及微调电路的驱动时序,使得各成像单元与对应的图像传感器具有基本相同的辐射响应度

(辐射响应一致性大于９９％),并且与相机的辐射响应范围相匹配.

图１ 焦平面辐射定标装置示意图

Fig．１ Schematicoffocalplaneradiometriccalibrationdevice

２．４　系统级实验室辐射定标

系统级的实验室辐射定标,是指在空间相机光机电系统装调及各种实验完成后,对相机整机进行的系统

级辐射响应性能定标,主要包括相对光谱响应度定标、绝对和相对辐射定标.其主要目的在于获取光谱响应

度、光谱响应范围、绝对辐射响应度、相对辐射响应的校正系数、响应线性度、响应非均匀性、饱和辐射亮度,
噪声等效辐射亮度、动态范围、信噪比等参量.

２．４．１　相对光谱定标

光谱定标是通过定标建立相机入瞳处的单波长辐射输入与图像数码输出之间的响应关系,并获取相机

的光谱辐射响应数据,如图２所示.单色仪输出的单色光经平行光管后输出单色平行光,再经相机的光学系

统成像至焦平面的图像传感器上,控制单色仪采集各波长位置处的图像数据,然后使用标准辐射计采集各波

长位置处平行光管输出的单色平行光的辐射通量.相机光谱响应度Rcam(λ)的计算公式为

Rcam(λ)＝
Ycam(λ)－Ycam_dark(λ)
Ydec(λ)－Ydec_dark(λ)

Rdec(λ), (４)

式中Ycam(λ)为相机在波长为λ的单色光照明下输出图像的灰度值,Ycam_dark(λ)为相机在波长λ处的暗信号,

Ydec(λ)为标准辐射计在波长为λ的单色光照明下输出的信号值,Ydec_dark(λ)为标准辐射计在波长为λ的单色光

图２ 光谱定标装置原理图

Fig．２ Principlediagramofspectralcalibrationdevice

０８２８００６Ｇ４
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照明下输出的暗信号值,Rdec(λ)为标准辐射计的光谱响应度.对(４)式归一化后可得相机的相对光谱响应度.
将获得的光谱响应度数据代入表１中的公式,计算出光谱响应范围、中心波长、波段宽度等参量.

２．４．２　系统辐射定标

相对辐射定标是指建立像元之间相对的辐射响应关系,可用于图像的非均匀性校正.绝对辐射定标是

指建立相机入瞳前的辐射亮度输入与图像灰度值输出之间的函数响应关系.通过辐射定标可以确定相机的

相对辐射响应度、响应线性度、绝对辐射响应度、响应非均匀性、信噪比、动态范围等参量.

２．４．２．１　辐射定标物理模型

空间相机任意一个像元的输出灰度值与入射辐射亮度的响应函数,可以用泰勒多项式函数表达.空间

相机的辐射响应关系多为线性响应关系,即

Yi＝YdarkＧi＋RSYSＧiL, (５)
式中Yi 为像元i初始的图像灰度值,YdarkＧi为在无光照时输出的图像灰度值,RSYSＧi为像元i的辐射响应度,

L 为相机入瞳前的波段积分辐射亮度.
根据(５)式,利用积分球光源输出的辐射亮度和对应定标图像的像元灰度平均值,建立每个像元上辐射

亮度输入与图像灰度输出的关系:
Y１,０－YdarkＧ１ Y１,１－YdarkＧ１ Y１,２－YdarkＧ１  Y１,m －YdarkＧ１

Y２,０－YdarkＧ２ Y２,１－YdarkＧ２ Y２,２－YdarkＧ２  Y２,m －YdarkＧ２

Y３,０－YdarkＧ３ Y３,１－YdarkＧ３ Y３,２－YdarkＧ３  Y３,m －YdarkＧ３

⋮ ⋮ ⋮ ⋮
Yn,０－YdarkＧn Yn,１－YdarkＧn Yn,２－YdarkＧn  Yn,m －YdarkＧn
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×[L０　L１　L２　　Lm],(６)

式中每列序号１,２,３,,n 为像元序号,每行序号１,２,３,,m 为辐射定标时辐射亮度的等级序号,Yi,j为图

像像元的灰度值,Li 为空间相机的入瞳辐射亮度.(６)式表示了空间相机像元的辐射响应关系,等号左边矩

阵中的行数据表示不同辐射亮度等级对应的图像灰度值.通过求解(６)式可获得(５)式所示的每个像元的绝

对辐射响应度RSYSＧi以及响应线性度,进而获得辐射响应范围等参量.在所有像元的响应度RSYSＧi中,计算

像元响应度的最大值Rmax,通过归一化获得每个像元的相对响应度R′SYSＧi,进而获得每个像元的相对辐射响

应系数:

R′SYSＧi＝
RSYSＧi

Rmax
. (７)

　　利用相对辐射校正系数对图像按像元进行辐射校正以获得辐射校正图像,辐射校正方程式为

Y′i＝Yi×R′SYSＧi, (８)
式中Y′i为校正后的图像灰度值,Yi 为校正前的原始图像灰度值.

２．４．２．２　实验室辐射定标方法及定标装置

可见近红外空间相机主要采用近距离均匀扩展辐射源定标方法,如图３所示,主要的辐射定标装置为充

满空间相机光学口径和视场的积分球光源.目前国内最大的积分球光源为长春光学精密机械与物理研究所

研制的８m积分球辐射定标光源,如图４所示,可满足目前大多数空间相机的辐射定标要求.

图３ 整机辐射定标示意图

Fig．３ Schematicofoverallunitradiometriccalibration
图４ ８m积分球辐射定标光源

Fig．４ ８mintegratingＧsphereradiometriccalibrationsource
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３　相机辐射定标实验及定标结果
利用空间相机研制全过程的辐射定标研究方法,对光学直线拼接焦平面相机进行了全过程的辐射定标,

结果如下.

３．１　空间相机基本参数

可见近红外空间相机的基本参数:F＃为９．０;焦距为２．２m;光学系统的透过率为０．７４;CCD像元数为

５１２０,尺寸为８．７５μm;焦平面拼接的CCD数量为３,拼接形式为反射镜光学直线拼接.

３．２　图像传感器辐射定标及筛选结果

在焦平面组件拼接前,对６片CCD进行了辐射定标,将光谱响应差异大、有串扰、响应非线性大、响应非

均匀性大的CCD排除,最终选出饱和辐射照度最接近的３片CCD用于焦平面拼接,所选用CCD的定标结

果见表２,饱和辐射照度的相对偏差为０．２７％.
表２ 图像传感器定标结果

Table２ Calibrationresultsofimagesensors

CCDnumber CCDserialnumber
Radiometricresponsivity
/(DNW－１m２)

Saturationirradiance
/(Wm－２)

CCD１ ８６５２ １５３８．９ ０．５０７８

CCD２ ８６４４ １５３５．５ ０．５０８３

CCD３ ８６５７ １５２７．９ ０．５０５１

Relativedeviation ０．３０％ ０．２７％

３．３　焦平面组件的辐射定标结果

焦平面采用反射镜拼接方式,光线经光学系统到达焦平面附近后,一部分光线经１号反射镜入射到

CCD１上,一部分光线直接入射到CCD２上,另一部分光线经２号反射镜入射到CCD３上.光学拼接焦平

面与交错拼接的相比,在反射镜的边界处产生光学渐晕,造成两片CCD相邻位置处像元的灰度值呈逐渐下

降趋势.在焦平面定标时,为避免渐变对焦平面定标的影响,利用精密直线导轨移动焦平面,使点光源依次

垂直照明每一片CCD的中心.

从表２可以看出,在３片CCD中,编号８６５７的CCD３饱和辐射照度最小,因此以该片CCD的饱和辐射

照度０．５０５１Wm－２为基准进行电路调试.焦平面组件的辐射定标结果见表３.在成像电路调整前,饱和辐

射照度的相对偏差为２．２％;成像电路调整后,３片CCD的饱和辐射照度的相对偏差达到０．７％.
表３ 焦平面组件定标结果

Table３ Calibrationresultsoffocalplanecomponents

CCDnumber CCDserialnumber

Saturationirradiance

beforecircuit

adjustment/(Wm－２)

Saturationirradiance

aftercircuit

adjustment/(Wm－２)

CCD１ ８６５２ ０．４８２２ ０．５０５４

CCD２ ８６４４ ０．５０８２ ０．５０４６

CCD３ ８６５７ ０．４９１７ ０．５０５１

Relativedeviation ２．２％ ０．７％

３．４　相机光谱定标结果

相机的光谱响应曲线如图５所示,其中B,G,R,IR,P分别代表空间相机的蓝、绿、红、近红外和全色五

个谱段.根据相对光谱响应度数据,利用表１中的计算公式,计算各个辐射光谱辐射参量,结果见表４.
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图５ 相机光谱响应曲线

Fig．５ Spectralresponsecurvesofcamera

表４ 相机光谱定标结果

Table４ Spectralcalibrationresultsofcamera

Spectrum

bandnumber
Shortwavelength/nm Centerwavelength/nm Longwavelength/nm

OutＧofＧband

responsivity

B ４４８ ４９４ ５２８ １．０１％

G ５１１ ５６３ ６１４ ０．４７％

R ６２５ ６６２ ７００ ０．６７％

IR ７６５ ８３１ ８９５ ０．０６％

P ５２３ ７０８ ８９６ ０．０１％

３．５　相机辐射定标结果

利用(６)式,计算所有像元的辐射响应度,以CCD２中的４个像元为例,建立方程组

８５７ ６５８ ４６８ １３９ ４２
８８１ ６７６ ４８１ １４３ ４２
８８６ ６８１ ４８４ １４４ ４３
８８５ ６８０ ４８４ １４４ ４２

é
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ê
ê
ê
êê

ù

û
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úú

＝

RSYSＧ１
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RSYSＧ３

RSYSＧ４
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ù
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×[６０．０１ ４５．１１ ３２．０７ ９．７６ ２．８０]. (９)

　　４个像元的辐射响应曲线如图６所示,辐射响应的定标结果见表５,由(９)式获得像元响应度,再根据辐

射定标获得像元暗信号、饱和灰度值等,最后分别求得饱和辐射亮度和动态范围.根据辐射亮度和像面辐射

照度的关系,可以计算出像面的辐射照度为０．５０５Wm－２左右,与CCD辐射定标和焦平面辐射定标的结果

基本一致.三个阶段辐射定标结果的一致性,说明相机充分发挥了CCD的辐射响应性能.

图６ 全色波段四个像元的辐射响应曲线

Fig．６ Radiometricresponsecurvesoffourpixelsinpanchromaticband
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表５ 全色相机辐射响应参数

Table５ Radiometriccalibrationparametersofpanchromaticcamera

Parameter Pixel１ Pixel２ Pixel３ Pixel４

Responsivity/(DNW－１m２sr) １４．５ １４．６ １４．７ １４．７

Graylevelofdarknoise/DN １．５１ １．５１ １．５２ １．５１

Linearcorrelationcoefficient ０．９９９７ ０．９９９５ ０．９９９５ ０．９９９５

Saturationradiance/(Wm－２sr－１) ７０．５ ７０．１ ６９．６ ６９．６

Dynamicrange ６７７ ６７７ ６７３ ６７７

Saturationirradiance/(Wm－２) ０．５０６ ０．５０３ ０．４９９ ０．４９９

　　利用像元的绝对辐射响应度,计算所有像元的相对辐射校正系数,计算结果如图７所示.可以看出,相
机焦平面采用反射镜直线拼接时,在反射镜的交接位置出现光学渐晕,渐晕区域像元的辐射校正系数数值相

对偏高.

图７ 相对辐射响应曲线

Fig．７ Relativeradiometricresponsecurve

３．６　辐射定标数据应用

利用像元的相对辐射校正系数,对图像进行辐射校正.辐射校正前后的像元灰度值曲线如图８所示.

辐射校正前后的光响应非均匀性(PRNU)数据见表６.由于焦平面采用反射镜光学直线拼接,反射镜的边

界(即相邻两片CCD交界处)出现光学渐晕,如图９(a)所示,交界处的图像灰度值呈逐渐下降趋势,造成３片

CCD所有像元的非均匀性达到１４．１％.经过定标数据辐射校正后,渐晕区域的像元响应被修正,响应明显

更均匀,如图９(b)所示,响应非均匀性下降至０．４％.图１０(a)所示为含渐晕的原始图像,图１０(b)所示为辐

射校正后的图像,可以看出经过辐射校正后,图像质量明显提升.

图８ 辐射校正前后的像元灰度曲线

Fig．８ Curvesofpixelgraylevelbeforeandafterradiometriccorrection

０８２８００６Ｇ８



光　　　学　　　学　　　报

表６ 辐射校正前后的光响应非均匀性

Table６ PRNUbeforeandafterradiometriccorrection

Image Averagegrayvalue Standarddeviationofgrayvalue PRNU

Beforecorrection ４４７．５ ６３．０ １４．１％

Aftercorrection ５０７．３ ２．１ ０．４％

图９ 辐射校正前后的定标图像.(a)相对辐射校正前的渐晕图像;(b)相对辐射校正后的图像

Fig．９ Calibrationimagesbeforeandafterradiometriccorrection敭 a Vignettingimagebeforerelativeradiometriccorrection 

 b imageafterrelativeradiometriccorrection

图１０ 辐射校正前后的景物图像.(a)相对辐射校正前的初始渐晕图像;(b)相对辐射校正后的图像

Fig．１０ Sceneimagesbeforeandafterradiometriccorrection敭 a Originalvignettingimagebefore
relativeradiometriccorrection  b imageafterrelativeradiometriccorrection

４　结　　论
对光学拼接焦平面空间相机的图像传感器、焦平面组件和整机进行了全过程辐射定标,结果表明,三个

阶段图像传感器的饱和辐射照度均为０．５０５Wm－２,证明定标数据可以相互验证,说明相机充分发挥了

CCD的辐射响应性能.图像传感器和焦平面的辐射定标都为整机的辐射响应性能提供了必要的技术保障.
利用像元的绝对辐射响应度计算了像元之间的相对辐射校正系数,有效避免了偶然因素引入的相对定标误

差.在研制过程中对图像传感器进行了辐射定标和筛选,选出的CCD具有较好的一致性(０．２７％).焦平面

经过辐射定标后,一致性达到了０．７％,为相机整机的辐射响应性能奠定了较好的基础.相机经过辐射定标

校正后,响应非均匀性达到了０．４％.综合考虑相机噪声等其他因素,光学拼接焦平面空间相机相对定标的

不确定度小于１．０％.
该光学拼接焦平面空间相机的焦平面组件采用反射镜光学拼接方式将３片CCD拼接在一起,这种拼接

方式造成相邻两片CCD交界处出现了光学渐晕现象,影响了相机的成像性能及图像质量,导致相机辐射响

应的非均匀性达到了１４．１％.利用辐射定标获得的辐射校正系数校正后,渐晕现象被有效去除,相机辐射响

应的非均匀性下降至０．４％,图像质量明显提升.
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