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CＧT型棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪谱图还原模型
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摘要　中阶梯光栅光谱仪通过交叉色散形成的二维光谱图,无法直接对入射光的波长进行光谱标定.为此,建立

了CＧT型棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪的谱图还原模型,分别分析了棱镜和光栅色散方向的色散规律以及棱镜与

光栅之间的相互作用关系,并且建立了波长与像面坐标的关系表达式.根据该类中阶梯光栅光谱仪的光路结构特

点,以及光束在各个光学元件的传输特性,校正各光学元件引入的坐标计算误差,最终精确计算出波长所对应的像

面坐标,完成谱图还原模型的建立.通过该方法建立的模型可快速准确地对该类型中阶梯光栅光谱仪二维谱图进

行谱图还原及波长标定,模型的计算误差小于一个像元.
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Abstract　Asthecrossdispersion thetwoＧdimensionalspectrumofechellespectrometercannotcalibratethe
wavelengthspectrum directly thereforethespectrum reduction modelforthetransmission prism echelle
spectrometerwiththeCＧTstructureisbuilt敭Thedispersionruleandrelationshipbetweenprismandechelleis
analyzed andtherelationalexpressionofwavelengthandimagecoordinatesisalsoestablished敭Accordingtothe
opticalstructureandopticaltransmissioncharacteristics thedeviationofcoordinatescausedbytheelementcanbe
regulated andtheaccurateimagecoordinatescanbecalculated敭Finallythespectrum reduction modelis
accomplished敭ThismodelcanrecoverthetwoＧdimensionalspectrumofechellespectrometerquicklyandaccurately 
andcalibratethewavelength敭Theerrorofimagecoordinatescalculatedbythemodelislessthanonepixel敭
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１　引　　言
中阶梯光栅不同于一般衍射光栅,具有刻线密度低、衍射级次高、衍射角大、全波段闪耀等特点.以中阶

梯光栅作为主要色散元件的中阶梯光栅光谱仪具有高分辨率、高色散率、高衍射效率、全谱瞬态直读等优

点[１Ｇ５].因此,中阶梯光谱仪在物质探测、环境检测、宇宙探索等领域都有广阔的应用前景[６Ｇ７].但是,中阶梯

光栅、探测器等元件发展水平的限制导致中阶梯光栅光谱仪发展缓慢,直到２０世纪９０年代,才开始有了较
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深入的研究.第一台商品化的仪器是２００４年由德国耶拿公司研制出连续光源原子吸收中阶梯光栅光谱仪

ContrAA.而我国对中阶梯光栅光谱仪的研究起步较晚[８Ｇ１２],在２００８年才由中国科学院长春光学精密机械

与物理研究所研制出国内第一台中阶梯光栅光谱仪原理样机[１３].
中阶梯光栅光谱仪经高级次工作状态下的中阶梯光栅色散之后,获得级次严重重叠的光谱,无法对其进

行识别与标定.因此,需在光谱仪中加入二级色散元件将重叠的光谱分开.通常,两种不同的分光元件分别

在相互垂直的方向上色散,得到无法直接对入射光波长进行光谱标定的二维谱图,这为其后续的数据处理增

加了难度.因此,二维谱图的标定技术成为中阶梯光栅光谱仪的主要研究内容之一.目前,国外中阶梯光栅

光谱仪的谱图还原方法主要是利用光学设计软件进行光线追迹[１４Ｇ１５],这种方法需要进行大量的波长模拟,花
费时间较长.因此,陈少杰等[１６Ｇ１７]采用建立谱图还原模型的方法对棱镜反射式的CＧT型中阶梯光栅光谱仪

的二维谱图进行还原,该方法只需知道色散元件以及仪器的性能参数,即可迅速地通过建立的谱图还原模

型,识别出有效信号光斑的信息,避免了光线追迹方法繁琐的波长模拟过程.但是,当中阶梯光栅光谱仪变

为棱镜透射式结构时,各光学元件之间的非线性关系以及光路在其中的传输特性都将发生改变,原模型便不

再适用,需重新建立相应的谱图还原模型.鉴于此,拟基于自主设计的中阶梯光栅光谱仪的结构及主色散元

件(中阶梯光栅)、横向色散元件(透射式棱镜)的色散规律,建立CＧT型棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪谱图

还原模型,并通过建立的模型给出相应算法.最终,旨在利用该模型运算速度快、运算方便的特点,实现对此

类型中阶梯光栅光谱仪的谱图还原及波长的精确标定.

２　中阶梯光栅光谱仪
２．１　中阶梯光栅光谱仪结构

采用自主设计的中阶梯光栅光谱仪,结构如图１所示.

图１　棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪结构示意图

Fig敭１　StructurediagramoftheprismＧtransmissionＧtypeechellespectrometer

在该结构中,入射光先经过棱镜在弧矢方向完成初次横向色散后,由中阶梯光栅进行子午方向的主色

散,然后再次进入棱镜完成二次横向色散.这种结构的光谱仪相较于棱镜反射式结构,可在不影响横向色散

分辨率的情况下减小仪器的体积.但是,该光谱仪最终得到的二维谱图无法直接对入射光波长进行光谱标

定,这为后期数据处理分析增加了难度.因此,如何建立可对中阶梯光栅光谱仪进行谱图还原及波长提取的

二维谱图还原模型,成为一项很重要的研究工作.

２．２　中阶梯光栅光谱仪二维谱图

图２为汞(Hg)灯入射中阶梯光栅光谱仪所得二维谱图示意图.
从该二维光谱图中可获得光斑在像面上位置与光强的对应关系.其谱图数据可用一个矩阵表达,

IX,Y ＝

IX１Y１ IX１Y２ ．．．IX１Yq

IX２Y１ IX２Y２ ．．．IX２Yq

⋮ ⋮ ⋮
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　　该矩阵的行列数分别对应于面阵CCD靶面上的整像元坐标,矩阵中的值代表各像元位置上的光斑强
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图２　Hg灯二维谱图示意图

Fig敭２　SchematicoftwoＧdimensionalspectrumofHglamp

度.在光谱仪使用时,通常需要获得光谱图中光斑所对应波长与光强的关系.因此,需要对其二维谱图进行

还原并且提取出相应位置波长.
当中阶梯光栅光谱仪的两色散元件放置位置不同时,将导致其非线性关系发生改变.本文采用CＧT型

棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪,光线先经过棱镜色散再入射至光栅,不同波长的光线在横向色散方向对应的

光栅入射角不同,即光栅放置的偏置角不同,从而对光栅色散方向产生影响,改变了光栅色散后的像面坐标,
导致文献[１６Ｇ１７]提出的谱图还原方法不再适用.因此,仅根据光栅与棱镜的色散规律计算入射光波长在像

面上坐标是不正确的,还需推导出两种色散元件之间的相互作用关系.鉴于此,提出建立光谱仪所有工作范

围内波长与谱图位置坐标关系数据库的思想,以探测器CCD靶面上的坐标系为基准,创建矩阵,确定自由光

谱区内入射光波长与其像面位置坐标之间的关系.将该关系模型与光谱仪所得谱图相结合得到入射光波长

关于光强的曲线,完成中阶梯光栅光谱仪的谱图还原.

３　谱图还原模型
３．１　主色散方向

中阶梯光栅光谱仪的主色散元件通常以一定偏置角放置,并且在准利特罗条件下工作.此时,光栅满足

锥面衍射方程为

d(sini＋sinθ)cosw＝mjλ, (２)

θ＝θ０＋Δθi,i＝１,,p, (３)
式中d 为光栅周期,i为光栅入射角,θ为主色散方向上的衍射角,ω 为光栅偏置角,mj为衍射级次,λ 为入

射光波长,θ０ 为自由光谱区中心波长的衍射角,Δθi 为主色散方向上不同波长相对于中心波长衍射角的变化

量.自由光谱区中心波长的衍射角等于入射角,此波长落在Y 方向中心,而Δθi 的存在,使得自由光谱区内

其他波长的光对称于中心分布.Δθi 可表达为

Δθi＝
yi

fcosw
, (４)

式中yi 为主色散方向上像点距中心像点的距离,f 为系统成像焦距,ω 为光栅偏置角.将(３)式和(４)式代

入(２)式可得[１３]

λ＝
d
mj
sini＋sinθ０＋

yi
fcosω

æ

è
ç
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é
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êê

ù

û
úúcosω, (５)

假设采用的面阵CCD分辨率为N×N,像元尺寸为aμm,则任意波长的光线在CCD靶面上的坐标为

Y０＝
yi

１０－３a＋
N
２
. (６)

　　采用棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪,光线先经过棱镜色散后在棱镜色散方向以不同入射角入射至光栅,
导致光栅实际使用偏置角随波长改变.而由(５)式可知,偏置角的计算值直接影响波长在光栅色散方向的像

面坐标值(在此记为Y 坐标值).因此,在计算Y 坐标值时,需联系棱镜方向的色散关系式对光栅偏置角进

行计算,其计算模型如图３所示.
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经推导其计算表达式为

ω＝φ－γ－ω０, (７)
式中φ 为棱镜a 表面的光线出射角,γ 为棱镜a 表面法线与其底面的夹角,ω０ 为光栅偏离光轴的夹角,ω 为

光栅偏置角.
根据(２)~(７)式,可计算出光线经过光栅后在像面上的Y 坐标.但是,中阶梯光栅光谱仪后端聚焦方

式的不同,将导致波长最终在CCD靶面上的坐标值发生改变.本文光谱仪为了校正像散,在聚焦镜后端加

入柱面镜.该柱面镜在子午方向有会聚作用,使Y 坐标值产生相应变化.因此,在计算波长对应实际像面Y
坐标时需分析柱面镜会聚特性,对Y 坐标值进行校正.

图４表示光线通过聚焦镜及柱面镜的示意图,其中

Y１＝L１tanε１, (８)

Y２＝L２tanε２, (９)

Y３＝L３tanε３, (１０)

Y＝Y０－Y１－Y２－Y３. (１１)

　　如图４所示,Y 为任意一条光线在像面的Y 轴坐标,Y０ 为不经过柱面镜的任意一条光线在像面的Y 轴

坐标,Y１ 为任意一条光线入射至柱面镜时下降的距离,Y２ 为任意一条光线经过柱面镜下降的距离,Y３ 为任

意一条光线从柱面镜到像面之间的Y 轴坐标改变量,L１ 为球面会聚镜到柱面镜的距离,L２ 为柱面镜厚度,

L３ 为柱面镜到像面的距离,ε１ 表示光线入射柱面镜c表面时与光轴的夹角,ε２ 表示光线出射柱面镜c表面

时与光轴的夹角,ε３ 表示光线出射柱面镜d 表面时与光轴的夹角.

图３　偏置角计算示意图

Fig敭３　Schematicofoffsetanglecalculation

图４　会聚镜到像面之间的光线示意图

Fig敭４　Schematicoflightpropagationfrom
thecylindricalmirrortotheimageplane

由(２)~(１１)式可计算出任意波长λi 所对应CCD像元坐标Yi,选取m 个波长对Y 坐标进行计算,

m ＞
Δλ
δλ
, (１２)

式中Δλ为光谱仪波段范围,δλ为光谱仪能分辨的最小波长差.因此,当取m 个波长对坐标值进行计算时,
每个波长之间的差值都小于光谱仪所能分辨的最小波长差,算法精度满足光谱仪使用需求.由此建立表达

式

Y＝[Y１,Y２,Y３Yi],i＝１,２,３,,m, (１３)
(２)~(１３)式建立了CCD像元坐标Y 与波长λ之间的关系表达式.

３．２　横向色散方向

中阶梯光栅光谱仪的棱镜色散方向与中阶梯光栅垂直.图５为棱镜的色散模型图,光线在经过光栅时

只进行反射.
因此,任意一条光线经过中阶梯光栅光谱仪横向色散元件(棱镜)满足计算公式

nsinβ＝sindm－arcsin
sin２ π２－γæ

è
ç

ö

ø
÷＋２ω－arcsinnsindm＋arcsin

sinα
n

æ

è
ç

ö

ø
÷

é

ë
êê

ù

û
úú{ }

n{ }, (１４)

式中α为光线在棱镜b表面上的入射角,β为光线在棱镜b表面上的出射角,dm 为棱镜顶角,n 为棱镜折射
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率,ω 为光栅偏置角,γ 为棱镜a 表面法线与其底面的夹角.根据中阶梯光栅光谱仪几何光路结构及横向色

散元件色散特性建立了计算模型如图６所示.

图５　棱镜和中阶梯光栅之间的光线示意图

Fig敭５　Schematicoflightpropagation
fromtheprismtotheechelle

图６　棱镜和像面之间的光线示意图

Fig敭６　Schematicoflightpropagation
fromtheprismtotheimageplane

图６给出了光谱仪中棱镜、球面镜与接收像面之间的光线示意图.L０ 为经过球面A 点到像面中心位

置O 点的光线(设像面中心的X 轴和Y 轴坐标值均为０),L 为经A′点的任意一条光线,将其平移至经球面

A 点,X 为光线L 在面阵CCD上的横坐标.已知L０ 与L 的夹角为δ,球面镜焦距为f,CCD探测器像元尺

寸为aμm,分辨率为N×N.则L 在CCD靶面上的X 坐标值为

X ＝
ftanδ
１０－３a

. (１５)

　　光线L０ 与光线L 的夹角为

δ＝β１－β０, (１６)
式中β０ 为光线L０ 棱镜出射角,β１ 为光线L 棱镜出射角.

从(１４)~(１６)式可得到像面坐标Xi 与入射光波长λi 的关系.当波长为λi 时,相应像面X 坐标为Xi.
建立表达式

X ＝[X１,X２,X３Xi],i＝１,２,３,,m. (１７)

　　通过(２)式和(１７)式可建立矩阵

λX,Y ＝

λX１Y１ λX１Y２ ．．．λX１Yq

λX２Y１ λX２Y２ ．．．λX２Yq

⋮ ⋮ ⋮ ⋮

λXpY１
λXpY２

．．．λXpYq

é

ë

ê
ê
ê
ê
ê
ê

ù

û

ú
ú
ú
ú
ú
ú

, (１８)

该矩阵的行列数分别对应于面阵CCD靶面上的整像元坐标X、Y 值,而矩阵中的每一元素值代表该位置处

的波长值.因此,通过该矩阵可得到整个像面对应面阵CCD的X 和Y 轴坐标位置与各波长的对应关系.
其二维谱图还原模型如图７所示.

图７　谱图还原模型图

Fig敭７　Spectralrecoverymodel

结合(１)式与(１８)式,可获得光斑在任意坐标(X,Y)下的波长值,完成谱图还原模型的建立.

０７２３００１Ｇ５



光　　　学　　　学　　　报

４　谱图还原结果
利用中阶梯光栅光谱仪结构特点分别分析主色散及横向色散方向色散规律,建立两个方向上的谱图坐

标计算模型,并编写出相应算法进行计算.其中,中阶梯光栅光谱仪设计性能参数如表１所示.
表１　中阶梯光栅光谱仪性能参数

Table１　Performanceparameterofechellespectrometer

Parametersofechellespectrometer
Prismapexangle/(°) １２．４

Prismincidenceangle/(°) １．２
Gratinggroovedensity/(g/mm) ５４
Gratingincidenceangle/(°) ４６
Gratingoffsetangle/(°) ６．２５
Focallength/mm １４８

　　假设采用像元尺寸为０．２６μm,像元数为５１２×５１２的面阵CCD作为像面接收器,对中阶梯光栅光谱仪

谱图还原模型计算精度进行验证,其计算的波长对应像面位置坐标与软件仿真位置信息偏差如图８所示.

图８　谱图还原模型计算的像面位置误差.(a)像面上下边缘与中心X 坐标偏差值;
(b)(c)(d)像面左、中、右Y 坐标偏差值

Fig敭８　Imagecoordinateerrorsofspectralrecoverymodel敭 a DeviationofXcoordinateonthetopandbottomedgeand
centeroftheimageplane  b  c  d deviationofYcoordinateontheleft middle rightoftheimageplane

中阶梯光栅光谱仪谱图还原模型计算的Y 坐标误差影响波长提取精度是与分辨率相当的,而X 方向偏

差影响波长提取可能产生级次偏差,并且光谱仪系统中的畸变和谱线弯曲等像差对谱图边缘的成像坐标影

响较大.因此,分别在X 方向与Y 方向对谱图还原模型计算的像面位置误差进行验证,其中图８(a)中三条

谱线分别表示像面上下边缘与像面中心X 坐标偏差值.在同一Y 坐标下,X 坐标偏差在像面中心与像面

边缘相比较小.图８(b)~(d)分别表示像面左右边缘与像面中心Y 坐标偏差值.其中,在同一级次下,X 坐

标近似相同,越靠近像面中心,模型计算偏差越小,但整体偏差都小于一个像元与实际情况相符,说明谱图还

原模型能够满足使用要求.

５　结　　论
建立了CＧT型棱镜透射式中阶梯光栅光谱仪谱图还原模型.根据中阶梯光栅光谱仪的光路结构特点、

光栅及棱镜的色散方程、光栅及棱镜之间的相互作用关系建立模型,同时得出以下结论:１)当中阶梯光栅光
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谱仪的色散元件(棱镜与光栅)以不同方式放置时,它们之间的非线性关系会发生改变.因此,对于不同结构

的中阶梯光栅光谱仪,在建立可准确计算入射光波长与其相应坐标之间关系的谱图还原模型时,不仅要分别

分析出光栅与棱镜的色散规律,还需推导出两种色散元件之间的相互作用关系.２)中阶梯光栅光谱仪后端

聚焦方式的不同,将导致波长最终在CCD靶面上的坐标值发生改变.因此,在计算波长对应准确坐标值时,
需根据实际光路的传输特性计算出由于光学元件的改变所引起的坐标变化值,最终得到准确坐标值.３)该

方法建立的谱图还原模型可快速准确地对中阶梯光栅光谱仪二维谱图进行还原,在使用时只需输入光谱仪

元件基本性能参数即可完成谱图还原,且计算的入射光波长所对应的像面坐标偏差都小于一个像元,实现了

全波段快速高精度的谱图还原.
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