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基于 WassermannＧWolf方程的离轴三反光学系统设计
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摘要　为了克 服 传 统 三 反 射 系 统 设 计 中 初 始 结 构 求 解 复 杂、使 用 非 球 面 时 收 敛 缓 慢 的 问 题,提 出 了 基 于

WassermannＧWolf微分方程的离轴三反光学系统设计方法.根据反射定律和正弦条件,推导了一组用于求解同轴

三反初始结构的 WassermannＧWolf微分方程.通过多项式拟合 WassermannＧWolf曲面,获得了像质良好的同轴三

反初始结构.实现了长焦距(１２００mm)、大视场(１８°×４°)、大相对孔径(F 数为４)的离轴三反光学系统设计.系统

各个视场的调制传递函数在５０lp/mm处均大于０．５.结果表明,WassermannＧWolf微分方程设计方法简单有效、

收敛快,可以为三反射光学系统提供很好的设计起点.此外,系统的主镜为二次曲面,次镜和三镜为非球面,３个反

射镜均无偏心和倾斜,有效降低了制造成本和装调难度.
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Abstract　TosolvetheproblemsinconventionaldesignofthreeＧmirrorsystemsuchascomplicatedinitialstructure
solutionandslowconvergencewhenusingasphericsurfaces adesignforoffＧaxisthreeＧmirroropticalsystembased
onWassermannＧWolfdifferentialequationsisproposed敭Accordingtothelawofreflectionandsinecondition the
WassermannＧWolfdifferentialequationsforsolvingcoaxialthreeＧmirrorinitialstructurearederived敭Thecoaxial
threeＧmirrorinitialstructure withgoodimagequalityisobtainedbyfitting WassermannＧWolfsurfaces with
polynomial敭AnoffＧaxisthreeＧmirroropticalsystemisachievedwithlongeffectivefocallength １２００mm  wide
fieldofview １８°×４°  andlargerelativeaperture Fnumberis４ 敭Themodulationtransferfunctionisover０敭５at
５０lp mmineveryfieldofthesystem敭ResultofthedesignindicatesthatthismethodbasedonWassermannＧWolf
differentialequationsissimple effective fastinconvergence anditprovidesagoodstartingpointforthedesignof
threeＧmirroropticalsystem敭Besides theprimarymirrorisofconicsurface andboththesecondandtertiarymirrors
areaspheric敭Thethreereflectorsareneithereccentricnortilted sothefabricationcostaswellasthealignment
difficultyareeffectivelyreduced敭
Keywords　opticaldesign offＧaxisthreeＧmirror WassermannＧWolfequations rectangularfield
OCIScodes　２２０敭２７４０ ０８０敭４０３５ ２２０敭１２５０

１　引　　言
目前,长焦距、大视场、大相对孔径、小型化和轻量化的光学系统已经成为空间光学发展的必然趋势.相

比于折射式和折反式光学系统,反射式光学系统具有无色差、光路可折叠、易于轻量化、可实现大口径以及对
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温度和气压变化不敏感等优势[１Ｇ３].其中,三反射系统具有足够的设计自由度,能够很好地校正和平衡系统

的像差,其结构紧凑,像质良好.三反射系统分为同轴三反系统和离轴三反系统两种结构.离轴三反系统是

在同轴三反系统的基础上经过离轴得到的,相比于同轴三反系统,离轴三反系统不存在中心遮拦,能量利用

率高.因此,离轴三反系统在空间光学系统中得到了广泛应用[４Ｇ５].
传统的离轴三反光学系统设计一般是利用初级像差理论求解二次曲面同轴三反光学系统[１,３],以此同

轴三反光学系统作为离轴三反光学系统的初始结构.首先对同轴三反光学系统进行离轴,得到无遮拦的离

轴三反光学系统,然后用非球面逐步取代系统中的二次曲面.在优化非球面时,通常以二次曲面为优化起

点,通过添加高次非球面项系数来增加优化变量,但优化得到的结果往往不是最优解.这主要是因为大多数

光学设计软件采用的多参数优化方法是一种局部优化方法,其严重依赖于初始结构,且收敛缓慢,而非球面

的变量比较多,很容易陷入局部最小值,如果选择的初始结构远离最优点,则往往得不到最优解.因此,研究

者开始转向寻找非球面的直接设计方法,其中一种非常有效的方法是 WassermannＧWolf(WＧW)微分方程方

法[６Ｇ１０].１９４９年,Wasserman等[６]根据等光程原理和正弦条件,提出了用于同时描述两个非球面的微分方

程设计方法,这种方法可以用于求解对称光学系统中任意相邻的两个非球面,即 WＧW 曲面.２００２年,

Knapp[７]将 WＧW方程用于求解椭球面整流罩光学系统中固定校正元件的初始结构,并且改进了 WＧW 方

程,使之适用于非旋转对称光学系统.２００７年,李东熙等[８]将 WＧW方程用于求解共形光学系统中第一块透

镜的初始结构.２０１０年,Cheng等[９]将 WＧW 方程用于求解棱镜式头盔显示器的初始结构.２０１２年王超

等[１０]将 WＧW方程用于求解折反式整流罩光学系统中两反射镜的初始结构.上述研究成果显示,基于 WＧW
微分方程的设计方法在折反式光学系统设计中具有成像优势.但是,未见采用 WＧW 微分方程方法设计全

反式光学系统的报道.
本文根据正弦条件建立了物像对应关系,应用反射定律推导了一组用于求解 WＧW 曲面的微分方程,通

过多项式拟合 WＧW曲面获得了像质良好的同轴三反初始结构,对此初始结构进行视场离轴,通过反复的优

化迭代,实现了长焦距、大视场和大相对孔径的离轴三反光学系统设计.

２　设计原理
同轴三反 WＧW模型如图１所示,光线从左边平行入射,依次经过主镜(M１)、次镜(M２)和三镜(M３)的

反射,最终到达像面.其中,s为次镜的入射光线,s∗为次镜的反射光线和三镜的入射光线,s′为三镜的反射

光线;U 为s的孔径角,h 为s在Y 方向的高度;U′为s′的孔径角,h′为s′在Y′方向的高度;U∗为s∗的孔径

角;y 为s与 M２交点的纵坐标;y′为s′与 M３交点的纵坐标;d１、d２、d３ 分别为主镜到次镜、次镜到三镜和三

镜到像面的距离.t为物空间的参量,即光线在主镜上的入射高度,t′为像空间的参量,即像方孔径角U′.
根据正弦条件建立物像对应关系,应用反射定律推导了一组用于求解同轴三反初始结构的WＧW微分方程:

图１　同轴三反 WＧW模型

Fig敭１　WＧW modelofcoaxialthreeＧmirrorsystem

１２２２００２Ｇ２



光　　　学　　　学　　　报

dz
dt＝

DcosU＋Dz

DsinU＋Dy
＋tanU

æ

è
ç

ö

ø
÷

－１ dh
dt－zddttanU

æ

è
ç

ö

ø
÷ , (１)

dz′
dt′＝

DcosU′＋Dz

DsinU′＋Dy
＋tanU′

æ

è
ç

ö

ø
÷

－１ dh′
dt′－z′ ddt′tanU′

æ

è
ç

ö

ø
÷ , (２)

式中Dz ＝d２＋z′－z,Dy ＝y－y′,D２＝D２
z ＋D２

y,y＝h－ztanU,y′＝h′－z′tanU′.
此外,正弦条件为

t＝f′sint′, (３)
式中f′为三反系统的焦距.

在物空间,从物点出发进行光线追迹,得

U＝２arcsin
t
r１
æ

è
ç

ö

ø
÷

h＝－tanU d１－r１＋
t
sinU

æ

è
ç

ö

ø
÷

ì

î

í

ï
ïï

ï
ï

, (４)

式中r１ 为主镜半径.在像空间,有

U′＝t′
h′＝d３tanU′{ . (５)

在三反系统初始结构设计中,为了使系统结构紧凑,并有合适的伸出量,令d１＝d２＜d３;根据系统对遮拦比

的要求,设定合理的主镜半径r１.间距di(i＝１,２,３)和主镜半径r１ 确定以后,在物空间,从物点出发进行

光线追迹,可以得到U、h 关于参量t的关系式,进而可以求出dtanU
dt

、dh
dt
;在像空间,从像点出发进行反向

光线追迹,可以得到U′、h′关于参量t′的关系式,进而可以求出dtanU′
dt′

、dh′
dt′
;根据正弦条件建立物空间的参

量t和像空间的参量t′的对应关系,由此便可导出 WＧW 微分方程组.通过数值分析方法求解微分方程组,
得到两组面形数据点;选择合适的非球面表面类型,通过拟合程序对面形数据点进行曲线拟合.利用

CodeV光学设计软件对拟合得到的 WＧW曲面进行仿真,经过简单优化,即可以得到符合要求的同轴三反

初始结构.为了避免中心遮拦,获得良好的成像质量,需要对同轴三反初始结构进行离轴处理.一般而言,
光阑位于主镜时,便于孔径离轴,有利于获得大相对孔径;光阑位于次镜时,便于视场离轴,有利于获得大视

场.整个系统的设计流程如图２所示.

３　设计实例与性能分析
基于前文所述方法,在同轴三反初始结构的基础上设计了一个主镜为二次曲面、次镜和三镜为偶次非球

面的长焦距、大视场和大相对孔径的离轴三反光学系统.整个系统仅有视场离轴,三个反射镜均无偏心和倾

斜.该系统的主要技术指标如表１所示.
表１　离轴三反光学系统的技术指标

Table１　SpecificationsofoffＧaxisthreeＧmirroropticalsystem

Parameter Specification
Effectivefocallength １２００mm
Entrancepupildiameter ３００mm

Fieldofview １８°×４°
Fnumber ４
Wavelength ４８６．１~６５６．３nm

MTF(allfields) ＞０．５＠５０lp/mm

　　按照图２所示的设计流程,为了使系统结构紧凑并且遮拦比小,设d１＝－d２＝－１０００mm、d３＝
－１２００mm,主镜半径为r１＝－４２００mm.

根据(１)~(５)式,通过Matlab软件的符号计算编程,用龙格Ｇ库塔方法求解WＧW微分方程组,得到次镜

和三镜的面形数据点如表２所示.

１２２２００２Ｇ３
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图２　离轴三反系统设计流程图

Fig敭２　DesignflowchartofoffＧaxisthreeＧmirrorsystem

表２　次镜和三镜的面形数据点

Table２　ProfiledatapointsofM２andM３

t z１ y１ z２ y２

３．７５ －０．００１７５ １．９６４２８ －０．００４６０ ３．７５０００
７．５０ －０．００７０２ ３．９２８５５ －０．０１８４１ ７．５０００３
１１．２５ －０．０１５７８ ５．８９２７９ －０．０４１４３ １１．２５０１０
１５ －０．０２８０６ ７．８５６９９ －０．０７３６６ １５．０００２５
１８．７５ －０．０４３８５ ９．８２１１４ －０．１１５１０ １８．７５０４９
􀆺 􀆺 􀆺 􀆺 􀆺

　　次镜、三镜的表面类型选为偶次非球面,其表达式为

z(x,y)＝
cr２

１＋ １－(１＋k)c２r２
＋A１r４＋A２r６＋A３r８＋A４r１０＋A５r１２, (６)

式中c为非球面顶点曲率,k为二次曲面常数,r２＝x２＋y２,Ai(i＝１,２,３,４,５)为非球面各高次项的系数.
通过拟合程序将表２中的数据用(６)式进行拟合,将拟合得到的 WＧW曲面导入到CodeV软件中,经过

简单优化(只约束焦距,迭代５次),得到次镜和三镜为非球面的同轴三反初始结构,该初始结构的布局如图

３所示,其调制传递函数(MTF)如图４所示.
为了增大光学系统的视场,避免中心遮拦,将光阑置于次镜,并对次镜和三镜为非球面的同轴三反初始

结构进行视场离轴,通过反复的迭代优化,最终得到弧矢方向视场为－９°~９°、子午方向视场为５°~９°的离

轴三反光学系统,该系统的镜头参数如表３所示,其结构和调制传递函数曲线分别如图５和图６所示.从图

６可以看到,各视场的调制传递函数在５０lp/mm处均大于０．５,这表明该离轴三反光学系统结构紧凑,布局

合理,成像质量良好.
表３　离轴三反光学系统的镜头参数

Table３　LensparametersofoffＧaxisthreeＧmirroropticalsystem

Surface Surfacetype Radius/mm Thickness/mm
１ Conic －５０９２．９９ －１０９６．８８

２(stop) Asphere －１３５１．１８ １３００．００
３ Asphere －１７９８．７９ －１３８５．２２
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图３　初始结构的布局

Fig敭３　Layoutofinitialstructure

图４　初始结构的调制传递函数

Fig敭４　MTFofinitialstructure

图５　离轴三反光学系统结构图

Fig敭５　LayoutofoffＧaxisthreeＧmirroropticalsystem

图６　离轴三反光学系统的调制传递函数.(a)中心视场;(b)边缘视场

Fig敭６　MTFofoffＧaxisthreeＧmirroropticalsystem敭 a Centralfields  b edgefields

４　结　　论
采用 WＧW 微分方程方法设计了离轴三反光学系统,该方法克服了传统设计方法中存在的初始结构求

解复杂、使用非球面时收敛缓慢的问题.考虑到制造成本和装调难度,系统中主镜选为二次曲面,次镜和三

镜选为非球面,３个反射镜不设偏心和倾斜.基于以上考虑,实现了长焦距(１２００mm)、大视场(１８°×４°)、大
相对孔径(F 数为４)的离轴三反光学系统设计.该系统各个视场的调制传递函数在５０lp/mm处均大于

０．５,成像质量良好.以上结果表明,WＧW微分方程设计方法简单有效、收敛快,在三反射光学系统设计中具

有广泛的应用前景.
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