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摘要　根据目前搜索和跟踪系统要求其红外成像光学系统具有高成像质量、超轻小型化和高温度适应性的特点。

采用折反射式光学系统结构形式，基于ＪＴ制冷型３２０×３２０凝视焦平面阵列探测器，设计了一种大相对孔径紧凑

型无热化红外光学系统，光学系统远摄比达到０．６。采用光学被动消热差方法进行设计，使该系统在－４０℃～

６０℃温度范围内实现了无热化。同时采用杂散辐射分析软件对系统进行杂散辐射分析，提出合理杂辐射抑制方

案，给出了完整的光学系统设计。结果表明，光学系统在不同温度环境下所有视场的调制传递函数（ＭＴＦ）

（１７ｌｐ／ｍｍ）均接近衍射极限，８０％的能量集中在１个像元内，且具有结构紧凑、体积小等优点，可满足搜索和跟踪

红外光学系统的使用要求。

关键词　光学设计；红外光学系统；折反射式光学系统；无热化；杂散辐射
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１　引　　言

由于红外探测技术探测精度高、抗干扰能力强

和可全天候工作等一系列优势，使其近年来得到了

飞速的发展。按照探测器成像原理划分，目前所广

泛采用的第三代红外凝视探测器，由于其成像光学

系统不再需要光机扫描机构，因此使红外成像光学

０３２２００３１
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系统开始向紧凑、轻小型方向发展［１～３］。尤其在一

些特殊用途中，需要光学系统具有成像质量高、结构

尺寸小、系统质量轻和环境适应能力强等特点，特别

是应用于目前搜索和跟踪红外成像系统受到结构尺

寸和工作环境严格的限制。因此，发展一种结构紧

凑、质量小、成像质量好和环境适应性强的红外光学

系统就变得非常必要［４，５］。

近年来国内所发表的有关大相对孔径紧凑型无

热化红外光学系统设计方面的文章，其设计思路主

要是采用透射反远距一次成像光学系统结构形式，

配合光学被动消热差的方式，利用不同材料热性能

互补完成无热化光学系统的设计。已经在中波红外

和长波红外领域取得了一些成果。最新的折射与衍

射混合消热差方法也已经有大量的报道［６～９］。但是

由于采用透射反远距一次成像结构形式，由于其本

身的特点决定：远摄比不会小于０．８，同时在配合制

冷探测器时，为了达到１００％的冷光阑匹配，设计结

果往往造成光学系统前组镜片被放大较多，限制了

光学系统轻小型化程度，同时前组透镜放大较多对

于杂散辐射的抑制同样不利。另外红外光学系统采

用较多透射元件，光学系统元件的自辐射同样成为

了影响成像质量的重要因素。

考虑上面的因素，本文针对目前红外搜索和跟

踪成像系统轻小型、大相对孔径和高环境适应性的

要求，采用折反式光学系统结构形式，设计了一个工

作波段为红外中波３～５μｍ，焦距１６８ｍｍ，犉数１．２

的红外成像系统，其远摄比达到了０．６。红外成像

系统充分考虑了系统无热化要求，采用光学被动消

热差方法，通过材料匹配使系统实现了－４０℃～

６０℃温度范围内消热差。设计结果表明：在空间频

率为１７ｌｐ／ｍｍ各视场调制传递函数接近于衍射极

限。该红外成像系统优势在于：成像质量高、结构尺

寸小、环境适应能力强。

２　光学系统选型

目前，红外光学系统比较常见的结构形式主要

有３种包括：折射一次成像、折射二次成像、折反射

式结构形式。不同红外光学系统结构形式特点比较

如表１所示。其中结构尺寸较小的紧凑型红外光学

系统常用的结构形式通常有两种：第一种是采用一

次成像的反远距结构形式，第二种是将光路进行折

叠的折反射结构形式［１０］。

表１ 不同光学系统结构形式的特点比较
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　　典型的折射一次成像反远距结构光学系统经常

用于可见光光电成像系统。其优势在于成像光学系

统结构简单、质量轻、易于装调、视场相对较大且无

中心遮拦［１１］。但制冷型红外系统由于采用红外制

冷探测器需要１００％的冷光阑匹配效率，孔径光阑

需要放在镜头后面与探测器光阑重合，设计结果造

成光学系统前组镜片放大较多，不利于光学系统的

轻小型化，且使进入镜头的杂散辐射变多。如果把

孔径光阑放在镜头前组或中间，又会降低冷光阑匹

配效率，影响红外光学系统成像质量。另外，由于一

次成像系统采用的材料有限，无热化效率较差，难以

满足搜索和跟踪红外光学系统使用环境的温度适应

性要求。红外折射一次成像系统采用非球面时远摄

比极限达到０．８左右，再缩短长度就必须加入更多

的非球面，这不但增加了成本，而且增加了装调难度

和公差严格性；如果是二次成像，那么远摄比将更加

难以减小。因此选用折射形式成像系统很难满足搜

索和跟踪红外光学系统使用要求。

典型的红外折反射光学系统前组反射系统较多

采用卡塞格林形式。经典卡塞格林系统主镜采用抛

物面，次镜采用双曲面，只能校正轴上点球差。其缺

点之一是没有满足正弦条件，像质优良的视场太小，

一般不超过２′
［１２］。为了满足设计要求，进一步增大

视场，并校正系统彗差Ｒｉｔｃｈｅｙ等
［１３］提出的ＲＣ系

统，对卡塞格林系统的视场进行了改良，该系统的

主、次镜形状很接近旋转双曲面。由于消除了彗差，

可用视场比其它形式的卡塞格林系统更大一些，并

且点列图成对称的椭圆形。为保证成像质量，ＲＣ

系统所能获得的最大视场一般为２０′左右。系统一

次像面后采用中继透镜组，最终将物成像到探测器

上，从而减小系统的口径，同时可以校正剩余的轴外

像散、场曲和畸变，进一步增大系统视场。并且可在

一次像面处放置视场光阑从而有效地抑制杂散辐射。

折反射光学系统由于前组主、次镜分担系统１／２～

０３２２００３２
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２／３的光焦度，有利于系统整体的无热化设计。折反

系统由于进行光路折叠，其远摄比可以达到０．８以

内，是设计紧凑型光学系统的最优结构形式。因此本

文中选用该结构形式进行红外光学系统设计。

３　光学系统设计

３．１　光学系统参数

光学系统的工作波段为３～５μｍ，中心波段为

４．２５μｍ，系统采用的探测器为中波ＪＴ 制冷型

３２０×３２０面阵探测器，单个像元尺寸为３０μｍ。有

效焦距为１６８ｍｍ，犉数１．２，全视场３．７°×３．７°，中

心遮拦比小于３０％。由于实际应用的需要光学系

统的总体长度犔不大于１００ｍｍ。为了抑制杂散辐

射系统采用１００％冷阑匹配。设计要求全视场单像

元内能量集中度８０％以上。－４０℃～６０℃温度范

围内消热差。

３．２　初始结构建立

分析系统技术指标要求，发现设计的难点在于

如何同时满足系统长度、中心遮拦尺寸及犉数的要

求。通过本文上面分析可知，系统前组反射系统采

用经典ＲＣ系统结构形式如图１所示，将主镜改为

双曲面，不但可以校正球差和彗差，而且可以进一步

提升视场。设计时前组主、次镜成的一次像面至少

保证轴上像质优良，然后与后组中继透镜组一起优

化。在一次像面处放置视场光阑，以减小杂散辐射

对系统的影响。

ＲＣ系统结构形式如图１所示。其中定义物体

位于无穷远，即犾１ ＝ ∞，狌１ ＝０；光阑位于主镜上，

即狓１＝狔１＝０；α表示次镜离第一焦点距离，即次镜

遮拦比，α＝犺２／犺１；β表示次镜的放大倍率，β＝

′犾２／犾２，主镜焦距乘以β即为前组ＲＣ反射系统焦距，

犲２１ 为主镜二次曲面系数；犲
２
２ 为次镜二次曲面系数；犛Ｉ

为赛德尔球差系数；犛ＩＩ为赛德尔彗差系数。利用高

斯光学公式求解出［１４］

犚２ ＝
αβ
１＋β

犚１． （１）

图１ ＲＣ光学系统结构

Ｆｉｇ．１ ＲＣｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｃｏｎｆｉｇｕｒａｔｉｏｎ

　　由于ＲＣ系统不产生色差，采用５种单色像差

对系统α、β、犲
２
１、犲

２
２ 进行确定。单色像差共５种：球

差、彗差、像散、场曲和畸变，其三级像差系数分别为

犛Ｉ＝∑犺犘＋∑犺
４犓

犛ＩＩ＝∑狔犘－犑∑犠 ＋∑犺
３
狔犓

犛ＩＩＩ＝∑
狔
２

犺
犘－２犑∑

狔
犺
犠 ＋犑

２

∑＋∑犺
２
狔
２犓

犛ＩＶ ＝∑
Π
犺

犛Ｖ ＝∑
狔
３

犺２
犘－３犑∑

狔
２

犺２
犠 ＋犑

２

∑
狔
犺
３＋

Π（ ）犺 －
３

∑
１

犺２
Δ
１

狀２
＋∑犺狔

３

烅

烄

烆
犓

． （２）

对于ＲＣ反射系统，其中狀１ ＝ ′狀２＝１，′狀１＝狀２ ＝－

１，令犺１ ＝１，犳′＝１及θ＝－１，可得 ′犳１＝
１

β
，′狌１＝

狌２ ＝β，′狌２＝１，犑＝１，狔２＝－
１－α

β
，犚２＝

２α

β＋１
由此

得到系统参数

犘１ ＝－β
３

４
， 犘２ ＝

（１－β）
２（１＋β）

４

犠１ ＝β
２

２
， 犠２ ＝

１－β
２

２

Π１ ＝β， Π２ ＝－（１＋β）

１ ＝－β， ２ ＝
１＋β
α

犓１ ＝
犲２１
４β

３， 犓２ ＝－
犲２２（１＋β）

３

４α

烅

烄

烆
３

． （３）
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将ＲＣ反射系统参数代入像差表达（２）式得出

犛Ｉ＝
α（β－１）

２（β＋１）

４
－
α（β＋１）

３

４
犲［ ］２２ －β

３

４
（１－犲

２
１）

犛ＩＩ＝
１－α
α

α（β＋１）
３

４β
犲２２－

α（β－１）
２（β＋１）

４［ ］
β

－
１

２

犛ＩＩＩ＝
１－α（ ）α

２
α（β－１）

２（β＋１）

４β
２ －

α（β＋１）
２

４β
２ 犲［ ］２２ －（１－α）（β＋１）（β－１）αβ

－
αβ－β－１

α

犛ＩＶ ＝β－
１＋β
α

犛Ｖ ＝
１－α（ ）α

３
α（β＋１）

３

４β
３ 犲２２－

α（１－β）
２（１＋β）

４β
［ ］３ －

３

２

（１－α）
２（１－β）（１＋β）

α
２

β
２ －

２（１－α）（１＋β）

α
２

烅

烄

烆 β

．（４）

　　由于ＲＣ系统消除球差和彗差，即犛Ｉ＝犛ＩＩ＝０，

通过对（４）式进行求解得出

犲２１ ＝１＋
２α

（１－α）β
２

犲２２ ＝

２β
１－α

＋（１＋β）（１－β）
２

（１＋β）

烅

烄

烆 ３

（５）

　　设计指标对系统长度做出了严格规定，为了缩

短系统总长，本例将一次像面放置在主镜之前。这

就使前组反射系统焦距不可能很长，将其设置为系

统焦距的１／２，后组的倍率为２倍。设计指标同时

对次镜遮拦比提出了较高要求，因此主镜的相对孔

径就必须做大，本例初步取１。由于系统本身带来

的像差很严重，必须采用高次非球面才能有效地校

正像差。本设计选用二次项、六次项、八次项和十次

项作为优化变量。此类高次非球面加工技术已经很

成熟，加工精度能够达到系统设计公差要求，且成本

不是很高。后组采用三片式成像系统，能够很好地

满足系统设计指标要求。

３．３　光学系统无热化设计

由于红外光学系统工作温度范围在－４０℃～

６０℃之间。环境温度对红外光学系统有极其严重

的影响，例如：红外锗单晶狀／狋的典型值为３９６×

１０－６℃－１，而可见光的Ｋ９玻璃狀／狋值只有２．８×

１０－６℃－１，大约相差两个数量级以上。由热效应使

光学材料的折射率、厚度等都发生了变化，光学系统

面形以及光学元件之间的间隔也会发生变化，这些

变化都会对系统焦距产生影响，进而影响光学系统

的成像质量，导致探测系统输出信号质量下降。因

此，在红外光学系统的设计过程中进行无热化设计

是相当必要的［１５～１８］。

对比了电子主动补偿、机械被动补偿和光学被

动补偿三种技术的特点。并结合搜索和跟踪光学系

统工作环境特点，避免使系统复杂化，减小体积重

量，增加可靠性的要求。得出结论：光学被动补偿无

论在可靠性还是无热化的效果上都能达到光学系统

环境使用要求。基于这样的考虑，在红外光学系统

无热化设计的过程中，选用光学被动式无热化技

术［１９～２１］。

光学被动式无热化技术通过匹配光学材料的

狀／狋、膨胀系数和光学机械材料的膨胀系数，使各

种因素影响产生的温度焦移互相抵消／补偿，使光学

系统的成像质量在工作温度范围内始终保持可以接

受的水平。目前国内适用于热成像的红外光学材料

较为常用的主要有３种：锗、硅和硒化锌。表２列出

这３种材料的光学特性和热特性，表中狀／狋是折

射率温度变化系数，犡ｆ是光学热膨胀系数。

表２ 红外光学材料的光学特性和热特性（２０℃）

Ｔａｂｌｅ２ Ｏｐｔｉｃａｌａｎｄｔｈｅｒｍａｌｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓｏｆｉｎｆｒａｒｅｄｍａｔｅｒｉａｌａｖａｉｌａｂｌｅ（２０℃ ）

Ｍａｔｅｒｉａｌ 狀／４μｍ 狀／１０μｍ （ｄ狀／ｄ狋）／１０６ 犡ｆ（１０
６）／４μｍ 犡ｆ（１０

６）／１０μｍ

Ｇｅ ４．０２４ ４．００３ ３９６ －１２５．１ －１２６．１

Ｓｉ ３．４２５ ３．４１７ １５０ －５８．０２ －５８．２２

ＺｎＳｅ ２．４３３ ２．４０６ ６０ －３４．８１ －３５．６１

　　本例中红外光学系统主次镜均采用金属铝镜作

为反射镜基底材料，其厚度的选择上首先要保证加

工要求厚度，同时考虑材料比热容要求其具有较大

的体积才能使其升温速度缓慢，而线胀系数要求材

料尽可能轻薄，综合以上条件，选择最优的反射镜厚

度。

结构材料选用限胀系数低的钛合金材料，以保

证不同温度时结构材料的形变量最小。后组中继透

０３２２００３４
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镜组初步选择三片式，通过对表２各材料的特点分

析，选择了两种材料组合方式分别为：硅、锗和硅；

硅、锗和硒化锌。后组镜筒结构材料也采用热膨胀

系数较低的钛合金材料。并结合前组主、次反射镜

综合分析。从表３中可以看出在－４０℃～６０℃环

境下硅、锗和硒化锌的材料组合离焦范围较小，满足

成像质量要求。

表３ 三片式系统在不同温度下的离焦量

Ｔａｂｌｅ３ Ｄｅｆｏｃｕｓｉｎｇｖａｌｕｅｏｆｓｙｓｔｅｍｓｗｈｉｃｈａｒｅｍａｄｅｕｐ

ｏｆｔｈｒｅｅｌｅｎｓｅｓａｔｄｉｆｆｅｒｅｎｔｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅｓ

Ｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎ／μｍ －４０℃ ２０℃ ６０℃

ＳＧＳ １８０ ０ ２８５

ＳＧＺ ２５ ０ ４０

　　由上面的分析得出结论：考虑主、次金属反射镜

的温度形变，结合其材料特性和面形，选择最优的厚

度，同时在支撑材料的选择上保证在温度变化条件

下最小的形变量。结合前组反射系统后组透镜组采

用硅、锗和硒化锌三种材料组成的三片式结构，使光

学系统满足的无热化要求。

４　设计结果

本例中主镜相对孔径取１。由于系统本身带来

的像差很严重，只有采用高次非球面才能有效地校

正像差。同时为了降低次镜加工、检测的难度及成

本，控制次镜为平面反射镜。系统有效焦距犳 为

１６８ｍｍ，犉数１．２。系统选用制冷型中波红外探测

器，主次镜成的像保证轴上像质优良，以便于顺利装

配。中继透镜组为三片结构，材料分别为锗、硅和硒

化锌。为了利于消球差、彗差和像散等像差，大幅度

提高像质，锗镜两面均采用非球面设计。通过光学

设计软件对光学系统进行优化，得到最终结果如

图２所示。

选用的探测器像元大小为３０μｍ×３０μｍ，系统

的特征频率为１７ｌｐ／ｍｍ。图３、图４和图５为系统

分别处在－４０℃、２０℃和６０℃温度状态时光学系

统的调制传递函数曲线图，从图中可以看出，系统在

不同温度环境下所有视场子午、弧矢的调制传递函

数（ＭＴＦ）（１７ｌｐ／ｍｍ）均接近衍射限。

图６～８分别为系统在－４０℃、２０℃和６０℃温

度状态时的能量集中度图，从图中可以看出，在不同

温度环境下所有视场８０％的能量集中在１个像元内。

５　系统杂散辐射分析

采用杂散辐射分析软件对本文设计的红外光学

图２ 光学系统结构图

Ｆｉｇ．２ Ｃｏｎｆｉｇｕｒａｔｉｏｎｏｆｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ

图３ －４０℃的调制传递函数曲线图

Ｆｉｇ．３ ＭＴＦｃｕｒｖｅｓａｔ－４０℃

图４ ２０℃的调制传递函数曲线图

Ｆｉｇ．４ ＭＴＦｃｕｒｖｅｓａｔ２０℃

系统进行杂散辐射分析。如图９所示。
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图５ ６０℃的调制传递函数曲线图

Ｆｉｇ．５ ＭＴＦｃｕｒｖｅｓａｔ６０℃

图６ －４０℃能量集中度曲线图

Ｆｉｇ．６ Ｅｎｅｒｇｙｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎｃｕｒｖｅｓａｔ－４０℃

图７ ２０℃能量集中度曲线图

Ｆｉｇ．７ Ｅｎｅｒｇｙｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎｃｕｒｖｅｓａｔ２０℃

图８ ６０℃能量集中度曲线图

Ｆｉｇ．８ Ｅｎｅｒｇｙｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎｃｕｒｖｅｓａｔ６０℃

图９ 红外光学系统杂散辐射分析图

Ｆｉｇ．９ Ｓｔｒａｙｒａｄｉａｔｉｏｎａｎａｌｙｓｉｓｏｆｉｎｆｒａｒｅｄｓｙｓｔｅｍ

　　由上面的分析可以看出，由于没有杂散辐射抑

制结构，分别在±４°～±１２°之间光学系统存在一次

杂散辐射照射到像面上。经考察光线历史轨迹可

知，该光学系统杂散辐射主要产生于：不经主镜、次

镜，由物空间直接照射到后组折射透镜组并折射到

像面上的杂光。

针对系统存在的杂散辐射情况，设计合理可行

的杂散辐射抑制方案。系统采用后组镜筒消杂散辐

射的设计方案。消杂光筒采用消光螺纹进行处理，

在一次像面处加入合理尺寸的光阑，可以有效消除
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一次和二次反射杂光［２２，２３］。系统结构如图１０所

示。整个红外光学系统没有采用传统的在主镜加外

遮光筒和次镜加内遮光筒的方案，主要原因在于：该

方案不但有利于系统的轻小型化，而且降低了遮光

筒自辐射对系统成像质量影响的可能。该方案能够

有效的抑制系统杂散辐射。

图１０ 杂散辐射光机结构模型

Ｆｉｇ．１０ Ｏｐｔｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌｍｏｄｅｌｆｏｒｓｔｒａｙ

ｒａｄｉａｔｉｏｎａｎａｌｙｓｉｓ

６　结　　论

本文针对搜索和跟踪系统对其红外光学成像系

统部分提出：成像质量好、超轻小型化和温度适应性

高等需求，采用折反射式光学系统结构形式设计了

一种大相对孔径紧凑型无热化红外光学系统。实现

了远摄比０．６，通过比对不同材料匹配实现了

－４０℃～６０℃温度范围内光学系统的无热化设

计。采用一次像面处设置视场光阑方案，对系统杂

散辐射进行有效的抑制。同时给出了完整的光学系

统设计结果，设计结果表明，红外光学系统在不同温

度环境下所有视场子午、弧矢的 ＭＴＦ（１７ｌｐ／ｍｍ）

均接近衍射限。

参 考 文 献
１ＬｉｕＷｕ，ＹｅＺｈｅｎｇｈｕａ．Ｓｔａｔｕｓａｎｄｔｒｅｎｄｓｏｆｆｏｒｅｉｇｎｉｎｆｒａｒｅｄ

ｐｈｏｔｏｄｅｔｅｃｔｏｒｓ［Ｊ］．犔犪狊犲狉犪狀犱犐狀犳狉犪狉犲犱，２０１１，４１（４）：３６５～３７０

　 刘　武，叶振华．国外红外光电探测器发展动态［Ｊ］．激光与红

外，２０１１，４１（４）：３６５～３７０

２ＣａｉＹｉ，ＨｕＸｕ．Ｓｔａｔｅｏｆｔｈｅａｒｔａｎｄｆｕｔｕｒｅｔｒｅｎｄｏｆｄｅｔｅｃｔｏｒｓｆｏｒ

ｉｎｆｒａｒｅｄｉｍａｇｉｎｇｓｅｅｋｅｒｓ［Ｊ］．犐狀犳狉犪狉犲犱犪狀犱犔犪狊犲狉犈狀犵犻狀犲犲狉犻狀犵，

２００６，３５（１）：７～１１

　 蔡　毅，胡　旭．红外成像寻的用红外探测器现状和发展趋势

［Ｊ］．红外与激光工程，２００６，３５（１）：７～１１

３ＤｕＣｈｕｎｌｅｉ，Ｌｉｎ Ｘｉａｎｇｄｉ，Ｚｈｏｕ Ｌｉｓｈｕ犲狋犪犾．．Ｍｅｔｈｏｄｆｏｒ

ｉｍｐｒｏｖｉｎｇｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｏｆｉｎｆｒａｒｅｄｄｅｔｅｃｔｏｒｂｙｎｉｃｒｏｏｐｔｉｃａｌｌｅｎｓ

ａｒｒａｙ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２０１０，２１（２）：２４６～２４９

　 杜春雷，林祥棣，周礼书 等．微透镜列阵提高红外探测器探测能

力的方法研究［Ｊ］．光学学报，２０１０，２１（２）：２４６～２４９

４ＬｉＪｉｅ，ＺｈａｎｇＺｈｉｍｉｎｇ，ＦｅｎｇＳｈｅｎｇｒｕ．Ｐａｓｓｉｖｅａｔｈｅｒｍａｌｉｓａｔｉｏｎ

ｔｅｃｈｎｉｑｕｅｏｆｉｎｆｒａｒｅｄ ｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ ｌｏａｄｉｎｇｉｎ ｍｉｓｓｉｌｅ［Ｊ］．

犐狀犳狉犪狉犲犱犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，２００５，２７（３）：１９６～２０１

　 李　婕，张志明，冯生荣．弹载红外光学系统被动消热技术［Ｊ］．

红外技术，２００５，２７（３）：１９６～２０１

５ＳｈｅｎＨｏｎｇｈａｉ，ＷａｎｇＧｕｏｈｕａ，ＤｉｎｇＪｉｎｇｗｅｉ犲狋犪犾．．Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ

ｏｆａｃｔｉｖｅａｔｈｅｒｍａｌｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｔｏａｉｒｂｏｒｎｅＩＲｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｓ

［Ｊ］．犗狆狋．牔犘狉犲犮犻狊犻狅狀犈狀犵狀犵．，２０１０，１８（３）：５９３～６００

　 沈宏海，王国华，丁金伟 等．主动补偿无热化技术在机载红外光

学系统中的应用［Ｊ］．光学精密工程，２０１０，１８（３）：５９３～６００

６ＣｈｅｎＸｉａｏ，ＹａｎｇＪｉａｎｆｅｎｇ，ＭａＸｉａｏｌｏｎｇ犲狋犲狋．．Ｌｏｗ犉ｎｕｍｂｅｒ

ＬＷＩＲｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈｗｉｄｅｆｉｅｌｄｏｆｖｉｅｗ［Ｊ］．犑．犃狆狆犾．犗狆狋．，

２０１０，３１（１）：３５０～３５３

　 陈　潇，杨建峰，马小龙 等．长波红外大视场大相对孔径光学系

统设计［Ｊ］．应用光学，２０１０，３１（１）：３５０～３５３

７Ｚｈａｎｇ Ｘｉｎ， Ｊｉａ Ｈｏｎｇｇｕａｎｇ． Ｏｐｔｉｃａｌ ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｉｎｆｒａｒｅｄ

ａｔｈｅｒｍａｌｉｚｅｄｏｂｊｅｃｔｉｖｅｗｉｔｈｌａｒｇｅｒｅｌａｔｉｖｅａｐｅｒｔｕｒｅ［Ｊ］．犆犺犻狀．

犗狆狋．，２０１１，４（４）：３７４～３７９

　 张　鑫，贾宏光．大相对孔径红外消热差物镜设计［Ｊ］．中国光

学，２０１１，４（４）：３７４～３７９

８Ｌｉｕ Ｌｉｎ，Ｃｈｅｎ Ｘｉｎｈｕａ，Ｓｈｅｎ Ｗｅｉｍｉｎ．Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆａｎ

ａｔｈｅｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ ｍｉｄｗａｖｅｉｎｆｒａｒｅｄｔｅｌｅｓｃｏｐｉｃｏｂｊｅｃｔｉｖｅ ｗｉｔｈｆａｓｔ

ｓｐｅｅｄ［Ｊ］．犗狆狋犻犮犪犾犜犲犮犺狀犻狇狌犲，２０１１，３７（４）：４１８～４２３

　 刘　琳，陈新华，沈为民．消热差大相对孔径中波红外望远物镜

的研制［Ｊ］．光学技术，２０１１，３７（４）：４１８～４２３

９ＬｉｕＬｉｎ，ＳｈｅｎＷｅｉｍｉｎ，ＺｈｏｕＪｉａｎｋａｎｇ．Ｄｅｓｉｇｎｏｎａｔｈｅｒｍａｌｉｓｅｄ

ｍｉｄｄｌｅｗａｖｅｌｅｎｇｔｈｉｎｆｒａｒｅｄｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ ｗｉｔｈｌａｒｇｅｒｅｌａｔｉｖｅ

ａｐｅｒｔｕｒｅ［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２０１０，３７（３）：６７５～６７９

　 刘　琳，沈为民，周建康．中波红外大相对孔径消热差光学系统

的设计［Ｊ］．中国激光，２０１０，３７（３）：６７５～６７９

１０ＫａｎｇＹｕｓｉ，ＬｉｕＷｅｉｑｉ，ＦｅｎｇＲｕｉ．Ａｒｅｆｒａｃｔｒｅｆｌｅｃｔｔｅｌｅｓｃｏｐｅｗｉｔｈ

ｍｅｎｉｓｃｕｓｃｏｒｒｅｃｔｏｒ［Ｊ］．犗狆狋．牔犘狉犲犮犻狊犻狅狀犈狀犵狀犵．，２００８，１６（２）：

２１５～２２０

　 康玉思，刘伟奇，冯　睿．弯月镜结构补偿镜的折反型望远系统

［Ｊ］．光学精密工程，２００８，１６（２）：２１５～２２０

１１ＫａｎｇＹｕｓｉ，ＬｉｕＷｅｉｑｉ，ＦｅｎｇＲｕｉ．Ａｒｅｆｒａｃｔｒｅｆｌｅｃｔｔｅｌｅｓｃｏｐｅｗｉｔｈ

Ｃｏｏｋｅａｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｅｄｌｅｎｓ［Ｊ］．犗狆狋．牔犘狉犲犮犻狊犻狅狀犈狀犵狀犵．，２００７，

１５（３）：３０３～３０７

　 康玉思，刘伟奇，冯　睿．Ｃｏｏｋ结构补偿镜的球面折反型望远

系统［Ｊ］．光学精密工程，２００７，１５（３）：３０３～３０７

１２Ｒ．Ｂｌａｋｌｅｙ．Ｃｅｓａｒｉａｎ ｔｅｌｅｓｃｏｐｅ ｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ ［Ｊ］．犗狆狋．

犈狀犵狀犵．，１９９６，３５（１）：３３３８～３３４１

１３ＣａｉＺｈｅｎｅｎ，ＬｉｕＺｈａｏｈｕｉ，ＨｕａｎｇＪｉｎｇ．ＤｕａｌｂａｎｄｎｉｇｈｔｖｉｓｉｏｎＲ

Ｃｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈｗｉｄｅｆｉｅｌｄｏｆｖｉｅｗａｎｄｌａｒｇｅｒｅｌａｔｉｖｅａｐｅｒｔｕｒｅ［Ｊ］．

犑．犃狆狆犾．犗狆狋．，２０１０，３１（４）：５２５～５２８

　 蔡占恩，刘朝晖，黄　静 等．大视场大相对孔径双波段夜视ＲＣ

系统设计［Ｊ］．应用光学，２０１０，３１（４）：５２５～５２８

１４ＰａｎＪｕｎｈｕａ．ＴｈｅＤｅｓｉｇｎＭａｎｕｆａｃｔｕｒｅａｎｄＴｅｓｔｏｆｔｈｅＡｓｐｈｅｒｉｃａｌ

ＯｐｔｉｃａｌＳｕｒｆａｃｅｓ［Ｍ］．Ｓｕｚｈｏｕ：ＳｏｏｃｈｏｗＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙＰｒｅｓｓ，２００４

　 潘君骅．光学非球面的设计、加工与检测［Ｍ］．苏州：苏州大学出

版社，２００４

１５ＹａｓｕｈｉｓａＴａｍａｇａｗａ．Ｄｕａｌｂａｎｄｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｓｗｉｔｈａｐｒｏｊｅｃｔｉｖｅ

ａｔｈｅｒｍａｌｃｈａｒｔ：ｄｅｓｉｇｎ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，１９９７，３６（１）：２９７～３０１

１６ＴａｄｅｕｓｚＫｒｙｓｚｃｚｙｎｓｋｉ．Ｍａｔｅｒｉａｌｐｒｏｂｌｅｍｉｎａｔｈｅｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎｏｆ

ｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．犗狆狋．犈狀犵狀犵．，１９９７，３６（６）：１５９６～１６０１

１７Ｐｉｌｋｉｎｇｔｏｎ．Ａｔｈｅｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓｉｎｉｎｆｒａｒｅｄｓｙｓｔｅｍｓ［Ｃ］．

犛犘犐犈，１９８６，０６５５：１４２～１５３

１８ＪｕａｎＬ．Ｒａｙｃｅｓ．Ｔｈｅｒｍａｌｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｏｆｉｎｆｒａｒｅｄａｃｈｒｏｍａｔｉｃ

ｏｂｊｅｃｔｉｖｅｓｗｉｔｈｔｈｒｅｅｏｐｔｉｃａｌｍａｔｅｒｉａｌｓ［Ｃ］．犛犘犐犈，１９９０，１３５４：

７５２～７５９

１９ＧｕｏＹｏｎｇｈｏｎｇ，Ｓｈｅｎ Ｍａｎｇｚｕｏ．Ａｔｈｅｒｍａｌｄｅｓｉｇｎｆｏｒｉｎｆｒａｒｅｄ

ｄｉｆｆｒａｃｔｉｖｅ／ｒｅｆｒａｃｔｉｖｅｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．犃犮狋犪 犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，

２０００，２０（１０）：１３９２～１３９５

　 郭永洪，沈忙作．折射／衍射红外光学系统的消热差设计［Ｊ］．光

学学报，２０００，２０（１０）：１３９２～１３９５

０３２２００３７



光　　　学　　　学　　　报

２０ＸｕｅＨｕｉ．Ｏｐｔｉｃａｌｄｅｓｉｇｎｏｆｉｎｆｒａｒｅｄｓｅａｒｃｈａｎｄｔｒａｃｅｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．

犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２０１０，３０（８）：２３８３～２３８６

　 薛　慧．红外搜索与跟踪系统中光学系统的设计［Ｊ］．光学学报，

２０１０，３０（８）：２３８３～２３８６

２１ＴｏｎｇＪｉｎｇｂｏ，ＣｕｉＱｉｎｇｆｅｎｇ，ＸｕｅＣｈａｎｇｘｉ犲狋犪犾．．Ｏｐｔｉｃａｌｄｅｓｉｇｎ

ｏｆａｏｆｆａｘｉｓｄｕａｌｃｈａｎｎｅｌｈｅｌｍｅｔ ｍｏｕｎｔｅｄｄｉｓｐｌａｙ［Ｊ］．犃犮狋犪

犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２０１０，３０（９）：２６６２～２６６７

　 佟静波，崔庆丰，薛常喜 等．离轴双通道头盔显示器光学系统设

计［Ｊ］．光学学报，２０１０，３０（９）：２６６２～２６６７

２２ＮｉｕＪｉｎｘｉｎｇ，ＺｈｏｕＲｅｎｋｕｉ，ＬｉｕＺｈａｏｈｕ犲狋犪犾．．Ａｎａｌｙｓｉｓｏｆｓｔｒａｙ

ｌｉｇｈｔｃａｕｓｅｄｂｙｔｈｅｒｍａｌｒａｄｉａｔｉｏｎｏｆｉｎｆｒａｒｅｄｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．

犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２０１０，３０（８）：２２６７～２２７１

　 牛金星，周仁魁，刘朝晖 等．红外探测系统自身热辐射杂散光的

分析［Ｊ］．光学学报，２０１０，３０（８）：２２６７～２２７１

２３ＮｉｕＪｉｎｘｉｎｇ，ＺｈｏｕＲｅｎｋｕｉ，ＬｉｕＺｈａｏｈｕ犲狋犪犾．．Ａｎａｌｙｓｉｓａｎｄ

ｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｏｆｓｐａｃｅｂａｓｅｄｉｎｆｒａｒｅｄｄｅｔｅｃｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．犃犮狋犪

犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２０１０，３０（３）：７６８～７７１

　 牛金星，周仁魁，刘朝晖 等．天基红外探测系统的杂散光分析与

计算［Ｊ］．光学学报，２０１０，３０（３）：７６８～７７１

栏目编辑：谢　婧

０３２２００３８


