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摘要　为了实现对远距离非合作目标距离的精确测量，将光子计数测距法与脉冲测距法相结合，利用多像素光子

计数器（ＭＰＰＣ）进行了远距离非合作目标测距实验研究。在实验室内模拟远距离非合作目标返回的微弱信号，利

用 ＭＰＰＣ接收。通过分析返回光子信号特性，研究目标反射回随机光子的统计分布特性；利用不同的算法计算测

距起始和终止脉冲间隔，分析不同算法对测距精度的影响。实验室利用 ＭＰＰＣ，４ＧＨｚ采样率示波器和脉宽为５ｎｓ

的脉冲激光器进行测距实验，获得７２２０个脉冲信号，统计结果验证了目标返回信号为泊松分布；利用恒比鉴别法得到

了最优测距结果：测距结果与被测距离偏差２．８ｃｍ，加权均值标准差为０．９ｃｍ，而固定幅值法和自相关法得到的测距

结果偏差都超过了４０ｃｍ。通过分析各算法与恒比鉴别法之间的差异，给出了不同算法产生较大偏差的原因。
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１　引　　言

随着激光技术和探测器的发展激光测距技术日

新月异，测距精度在不断地提高，从２０世纪六七十

年代的米级精度，发展到现在厘米级甚至更高的精

度。激光测距按照测距原理的不同可以分为三

类［１～３］：三角测距法、飞行时间测距（脉冲测距、相移

０５１４００２１
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测距及连续波调制测距）法及光子计数测距法。其

中光子计数测距法是一种基于量子和统计理论的测

距体制，从本质上区别于其他两种方法。它将由目

标返回的信号看作是离散的光子，记录返回光子个

数，通过分析返回光子数的统计特性给出目标距离

信息。光子计数测距法可以实现对光子级返回信号

的探测，具有极高的灵敏度；而且测距结果是通过统

计分析得到，能够有效克服噪声对测距的影响，抑制

虚警率，提高测距精度。

对于激光测距技术的研究，在各国学者的努力

下，利用皮秒激光器及高速采样电路，使得测距精度

达到了厘米甚至毫米级。Ｋｉｌｐｅｌａ等
［４］利用脉宽为

３５ｐｓ的半导体调犙激光器，在０．５～３４．５ｍ的测

距中，单脉冲测量实现了±２ｍｍ的误差。Ａｉｌｉｓｔｏ

等［５］利用脉冲飞行时间激光测距技术，研制的非扫

描成像系统，实现对反射率变化目标５０ｍ内的成

像，对高反射率目标１００ｍ 内的成像。而且，在

５０ｍ成像实验中，对１００个脉冲进行了平均，测得

距离标准差为１．４ｃｍ。Ｍａｓｓａ等
［６～８］将时间相关单

光子计数技术与脉冲飞行时间激光测距相结合，利

用脉宽为１０ｐｓ的脉冲半导体激光器和单光子计数

器以及标准单光子计时电路实验中对１ｍ的距离

反复测量，误差在±３０μｍ。在随后的研究中，

Ｂｕｌｌｅｒ等
［９］将时间相关单光子计数技术已经应用于

飞行时间测距和成像中，利用点对点光子计数成像

系统对非合作目标进行了成像实验，３２０ｍ成像获

得了１．７ｃｍ的距离分辨率。在克服脉冲飞行时间

激光测距中固有的由时间抖动引起的误差研究中，

Ｍｉｎ等
［１０］利用总光子数和统计的方法校正脉冲到

达时间间隔，将实验中由脉冲抖动引起的误差从

１４．３６ｃｍ降到了２．１４ｃｍ。杨馥等
［１１］提出了一种

将伪随机码调制光纤激光器和单光子计数结合的新

测距方法，测距分辨率达到了１５ｃｍ。雷琳君等
［１２］

研究的用于星载激光测距仪的高精度时间间隔测量

单元，采用数字计数法结合数字延迟线插入法的技

术，在０．５～１０ｋｍ的测量距离范围内，时间分辨率

达到了５００ｐｓ，标准差小于２７０ｐｓ。

本文将结合脉冲测距法简单易行和光子计数

法［１３］高灵敏度的特点，对返回能量为光子级的远距

离非合作目标测距能力进行研究，利用多像素光子

计数器（ＭＰＰＣ）进行远距离非合作目标模拟测距实

验，并且利用不同时间间隔判别算法处理实验结果，

分析其对测距精度的影响。

２　实验装置及原理

２．１　实验装置

实验装置如图１所示，其中ＰＤ为高速光电二

极管，Ｍ为平面镜，ＢＳ为分束镜，ａｔｔｅｎｕａｔｏｒ（１，２）为

中性衰减片，ＮＢＦ５３２ｎｍ（１０ｎｍ）为窄带滤光片。

激光光束经分束镜后，一束光被分束镜反射照射到

目标，另一束光直接入射到 ＭＰＰＣ上（Ｈａｍａｍａｔｓｕ

Ｃ１０５０７１１０２５Ｕ），形成计时起始信号，发射到目标

的激光由目标反射后，经接收光学系统和窄带滤光

片入射到 ＭＰＰＣ，形成计时终止信号。利用示波器

（ＡｇｉｌｅｎｔＭＳＯ７１０４Ｂ，１Ｇ带宽，４ＧＨｚ采样率）观

测并记录起始和终止光电脉冲信号，在激光器出光

口放置高速光电探测器（ＡｌｐｈａｌｓＵＰＤ２００ＵＰ），作

为示波器的触发信号。实验中所用激光器为 Ｎｄ∶

ＹＡＧ５３２ｎｍ脉冲激光器，脉宽为５ｎｓ，发射功率可

调。利用衰减片１衰减起始信号光，保护探测器

ＭＰＰＣ，利用衰减片２衰减反射回光束能量，将回波

信号能量降低到光子级，模拟远距离测距返回的微

弱光子信号。

图１ 实验装置图

Ｆｉｇ．１ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｅｔｕｐ

实验中使用的 ＭＰＰＣ，实质上是一种硅光电倍

增管（ＳｉＰＭ）。这种光子计数器是由多个工作在盖

革模式［１４］下的雪崩光电二极管（ＡＰＤ）像素并联组

成。每个ＡＰＤ像素在探测到光子后都会输出脉冲

信号，而 ＭＰＰＣ的输出为所有 ＡＰＤ像素输出信号

的总和。具有高灵敏度，可以用来探测极微弱信号

（１０－１８Ｊ，光子级信号）。由于工作在盖革模式下的

ＡＰＤ在探测到光子后，在响应下一个入射光子之前

会经历一段不响应入射光子的时间，所以需要一段

恢复时间才能继续工作，称这段时间为死时间。实

验室所用 ＭＰＰＣ其死时间约为２０ｎｓ，信号脉冲全

宽为３０ｎｓ（图２），从响应入射光子完成一次探测需

要５０ｎｓ，其工作频率为２０ＭＨｚ。图２为实验室所

０５１４００２２
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用探测器及其对入射光子的响应脉冲，其中ｐｅ为等

效光子。可看出 ＭＰＰＣ对于不同的入射光子数的

响应，只是幅值发生了变化，而脉宽并没有变化，且

实验室测得 ＭＰＰＣ脉冲上升时间（１０％～９０％）均

值为９．０６ｎｓ。

图２ 多光子计数器（ａ）及入射光子脉冲信号（ｂ）

Ｆｉｇ．２ ＭＰＰＣ（ａ）ａｎｄｒｅｓｐｏｎｓｅｐｕｌｓｅｓｏｆｉｎｃｉｄｅｎｔｐｈｏｔｏｎｓ（ｂ）

２．２　实验原理

在远距离非合作目标测距中，随着距离的增加反

射回信号极其微弱，由离散光子组成，此时返回信号

的能量是随机分布的，这样就不能用宏观方法进行分

析返回信号，对于随机信号只能采用统计的方法进行

分析。由漫反射目标反射回的激光信号强度随机分

布，而 ＭＰＰＣ吸收入射光子产生主电子
［１５，１６］的过程

也是随机过程，所以造成了主电子的产生服从负二项

式分布［１７，１８］。当负二项式分布中的犱／犕１（犱为信

号自由度，犕 为测量时间内的主电子平均值）时，负

二项式分布简化为泊松分布，在Ｆｏｕｃｈｅ
［１５］的文章

中证明使用负二项式分布来代表主电子分布时与使

用泊松分布近似主电子统计分布基本无区别。所以

假设犱／犕１，即 ＭＰＰＣ在每个探测周期犜探测到

的入射光子服从泊松分布。

犘（犽，犜）＝
λ
犽ｅｘｐ（－λ）

犽！
，　（犽＝０，１，２…）（１）

式中λ是探测周期内的平均光子数，犽为一次探测的

光子数。（１）式表示在一次探测实验中，探测到犽个

入射光子的概率为犘（犽，犜）。

为了研究远距离光子计数测距，利用脉冲测距

方程［１９］推导光子计数测距中一个激光脉冲返回的

平均光子数。在脉冲飞行时间激光测距中，设被测

距离为犇，激光器单个脉冲的能量为犈ｔ，功率为犘ｔ，

接收系统接收到的能量和功率分别为犈ｒ和犘ｒ，激

光束的发散角为θｔ，发射光学系统的透射率为τｔ，激

光束透过大气时单位长度的衰减系数为μ，假设为

常数，所瞄准的目标面积为犃ｓ，且被照射部分表面

法线与入射光束的夹角为θ，被测目标的距离为犇，

接收系统的口径和透射率分别为犃ｒ，τｒ。根据这些

假设推导光子计数测距单脉冲返回平均光子犖ｒ。

激光器传输距离犇后，到达目标处的能量衰减

为原来的ｅｘｐ（－μ犇）倍，此时能量面密度变为

犈ｔτｔｅｘｐ（－μ犇）

犛
＝
４犈ｔτｔｅｘｐ（－μ犇）

π犇
２
θ
２
ｔ

， （２）

式中犛为距离犇 处激光光斑面积。假设目标为粗

糙无规则漫反射体，漫反射系数为ρ，则由目标反射

回的能量 ′犈ｒ为

′犈ｒ＝
４犈ｔτｔｅｘｐ（－μ犇）犃ｓρｃｏｓθ

π犇
２
θ
２
ｔ

． （３）

　　同理，这部分能量在向后反射时与系统发射时

要经过相似的过程：大气衰减、能量密度变化、部分

被截获，所不同的是这时能量向整个半球空间发散。

由此可推算出回波能量为

犈ｒ＝
４犈ｔτｔｅｘｐ（－μ犇）犃ｓρｃｏｓθ

π犇
２
θ
２
ｔ

犃ｒτｒｅｘｐ（－μ犇）

２π犇
２ ．

（４）

若用功率的形式表示，上式可变换为

犘ｒ＝
４犘ｔτｔｅｘｐ（－μ犇）犃ｓρｃｏｓθ

π犇
２
θ
２
ｔ

犃ｒτｒｅｘｐ（－μ犇）

２π犇
２

，

（５）

这就是测距基本方程，其物理意义为：峰值功率为

犘ｔ发散角为θｔ 的激光束，穿过大气到达距离为犇

处的目标，经目标漫反射后，由接收系统接收到的光

功率为犘ｒ。由犈＝狀犺狏可以将（４）式改写成返回光

子数与发射激光能量的关系为

犖ｒ＝
４犈ｔτｔｅｘｐ（－μ犇）犃ｓρｃｏｓθ

π犇
２
θ
２
ｔ

犃ｒτｒｅｘｐ（－μ犇）

２π犇
２

λ
犺犮
＝

２犈ｔτｔτｒｅｘｐ（－２μ犇）ｃｏｓθ犃ｓ犃ｒρλ

π
２犇４θ

２
ｔ犺犮

， （６）

对于大的漫反射目标，即激光能量全部被漫反射目
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标截获并反射，则返回能量及光子数方程为

犈ｒ＝
犈ｔτｔτｒｅｘｐ（－２μ犇）犃ｒρ

２π犇
２

， （７）

犖ｒ＝
犈ｔτｔτｒｅｘｐ（－２μ犇）犃ｒρλ

２π犇
２犺犮

． （８）

由（８）式可以确定光子计数测距单脉冲返回的平均

光子犖ｒ，之所以称为平均光子数，是因为当反射回

信号光是离散光子时，其能量分布是随机的，但是如

前所述服从统计规律。

由于引起激光测距误差的因素较多，分析起来

较为复杂。为了简化，根据实验室的实际情况作如

下假设：实验中使用大漫反射目标，即利用（８）式计

算返回平均光子数；利用衰减片模拟大气影响，即

ｅｘｐ（－２μ犇）＝τａ（τａ为衰减片透射率）；目标漫反射

系数均匀；激光束是轴对称的，在远处的能量分布是

均匀的；接收系统和发射系统的光轴的平行度很高；

接收视场足够大；没有各种外界干扰，背景辐射等均

忽略不计。实验装置的参数为：激光器重频为

１００Ｈｚ，波长λ＝５３２ｎｍ，发射能量犈ｔ＝３．８１ｍＪ，

发射光学系统透射率τｔ＝０．７５，接收光学系统透射

率τｒ＝０．７０，衰减片透射率τａ＝０．０００４，接收光学系

统面积犃ｒ＝３．８４×１０
－３ｍ２，漫发射目标反射率ρ＝

０．８０，普朗克常量犺＝６．６２６×１０－３４，光速犮＝

２．９９７９２４５８×１０８ ｍ／ｓ，模拟测量距离犇＝２５ｋｍ。

根据假设及各个参数，由（８）式可以解得每个激光脉

冲返回的平均光子数为

犖ｒ＝
犈ｔτｔτｒτａ犃ｒρλ

２π犇
２犺犮

≈１．６８

所以对２５ｋｍ处目标测距，平均每个脉冲返回光子

数约为１．６８个。

３　实验结果及分析

实验室中激光行走的实际距离为２０．３００ｍ，在

暗室中进行测量实验，对每个激光脉冲利用 ＭＰＰＣ

探测发射和返回信号光子，由示波器对 ＭＰＰＣ信号

采样得到脉冲序列狓（狀）。４Ｇ采样率，采样时间

２００ｎｓ，采样点间隔０．２５ｎｓ，每个脉冲序列８００个

采样点。测量连续测量３８０个脉冲，分别进行了１９

次测量实验，共记录７２２０个脉冲序列。

３．１　返回光子统计分布分析

图３是实验中 ＭＰＰＣ对返回光子的脉冲响应，

其中图３（ａ）是某一个脉冲返回１个光子的脉冲信

号，图３（ｂ）是一段时间内对多个脉冲返回光子的记

录，不同的脉冲幅值代表着不同的入射光子数，每个

脉冲半峰全宽（ＦＷＨＭ）为２０ｎｓ。下面对非合作目

标返回信号测距实验的７２２０个脉冲的返回光子数

进行统计分析。

图４（ａ）为实验中记录的每个脉冲返回的光子数，

图４（ｂ）是对上图的统计分析。图４（ｂ）中的归一化实

验数据是对实验中７２２０个脉冲的返回光子以１个光

子为间隔进行统计，然后归一化（除以７２２０），求出实

验所得光子分布律，统计均值为１．６５；而理论计算值

是根据（１）式的泊松分布计算所得，均值为１．６８时光

子理论分布规律。从图中可以看出实验数据与理论

计算非常吻合，为了更好的研究返回光子的分布规

律，分析光子分布与脉冲数关系。图５是不同脉冲光

图３ （ａ）单脉冲返回信号与（ｂ）多脉冲积累信号

Ｆｉｇ．３ （ａ）Ｒｅｔｕｒｎｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｏｆｓｉｎｇｌｅｐｕｌｓｅａｎｄ （ｂ）

ａｃｃｕｍｕｌａｔｉｏｎ ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ ｏｆ ｍｕｌｔｉｐｕｌｓｅｓ ｗｉｔｈ

　　　　ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉｎｃｉｄｅｎｔｐｈｏｔｏｎｓ

图４ 光子分布统计图。（ａ）每个脉冲的光子数分布图，

（ｂ）图（ａ）的统计分析

Ｆｉｇ．４ Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｒｅｔｕｒｎｐｈｏｔｏｎｓ．（ａ）ｐｈｏｔｏｎｎｕｍｂｅｒ

ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｅｖｅｒｙｒｅｔｕｒｎｐｕｌｓｅ，（ｂ）ｓｔａｔｉｓｔｉｃａｌ

　　　　　　　　ｒｅｓｕｌｔｓｏｆ（ａ）
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子计数统计分布与泊松分布理论计算值的对比，图中

分别给出了２０个脉冲、３８０个脉冲、１９００个脉冲和

３８００个脉冲所记录返回光子的统计结果，而根据泊

松分布计算的理论值，仍以１．６８为均值。

图５ 不同脉冲光子统计分布图

Ｆｉｇ．５ Ｓｔａｔｉｓｔｉｃａｌｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｐｈｏｔｏｎｗｉｔｈｄｉｆｆｅｒｅｎｔｐｕｌｓｅｓ

　　从图４和图５可以看出随着实验脉冲数的增

加，光子的分布规律渐趋稳定，前２０个脉冲和３８０

个脉冲所记录的光子分布律相对比较杂乱，与理论

偏差较大，无法判断统计结果所服从的分布规律。

随着测量次数的增加，在１９００个脉冲时，虽然与理

论值有一定的偏差，但是可以确定为泊松分布，从

３８００～７２２０个脉冲的分布率对比可以发现，实验记

录的光子分布率几乎没有变化，而且与理论值的偏

差相对较小。而实验与理论的偏差主要来自０个光

子的分布律，实验结果高于理论值，这是由于理论计

算做了很多假设，忽略了实验中的一些实际因素，如

ＭＰＰＣ存在一定的量子效率，不能百分之百响应返

回光子，这就导致０个光子的实验统计分布律增加。

实验中光子分布随着脉冲数增加趋于稳定，这种变

化与２．２节做出的假设，离散光子是随机分布，但服

从统计规律相吻合，随着实验次数的增加，就可以得

到其内在规律。而实验统计均值的确定，是对归一

化实验数据做泊松拟合，求得拟合均值为１．６５，与

理论计算所得的１．６８非常接近。因此可以确定远

距离模拟测距实验中，返回光子的分布服从理论假

设，并且实验所测返回光子均值与理论计算返回光

子均值基本一致。

３．２　测距结果与分析

根据实验原理，通过确定每个脉冲开始信号和返

回信号的脉冲时间间隔，即光子飞行时间，就可以确

定被测距离。图６是单脉冲与多脉冲测距实验结果。

图６ 测距实验结果

Ｆｉｇ．６ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｒｅｓｕｌｔｓｏｆｒａｎｇｅｆｉｎｄｉｎｇ

　　脉冲间隔计时的精确决定着测距的精度，而脉

冲间隔计时又被脉冲起点的判别所决定。由上节对

返回光子统计分布可知，并不是每个脉冲都会探测

到光子，而且由于起始信号也是以光子计数方式进
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行探测，所以某个激光脉冲可能会出现没有起始信

号或终止信号，甚至两个信号都没有的情况。因此

光子计数测距不能像普通的激光脉冲飞行时间测距

法，直接利用脉冲时间间隔分析算法对脉冲数据分

析。对于光子计数测距法，首先通过多脉冲积累消

除没有信号对计时的影响，然后再分析脉冲间隔。

传统的脉冲间隔计时将首先确定每个脉冲的起点，

常用脉冲起点判别算法［１］有：固定幅值法、起点法、

积分法及恒比鉴别法等。时间相关单光子计数测距

中常用自相关法确定脉冲间隔。利用理想波形补偿

由幅值和上升沿造成的计时游走误差的恒比鉴别法

（ＣＦＤ），常被用在飞行时间激光测距中。为了得到

光子计数法测距最优结果，本文将采用固定幅值法、

恒比鉴别法及自相关法确定时间起点，分析判别算

法对测距精度的影响。所谓自相关法，就是省去判

定起始和终止信号起点过程，直接对脉冲信号做自

相关运算：

狉^（犽）＝
１

犖∑
犖

狀＝１

狓（狀）狓（狀＋犽），

犽＝０，±１，±２… （９）

上式为自相关序列的渐近无偏计算公式，其中

狓（狀－犽）是对序列取复共轭，由于采样序列是实序

列，所以狓（狀－犽）＝狓（狀－犽），犖＝８００。由于起始

和终止信号的相似性，使得和脉冲序列的自相关估

计在零时刻之外出现了极大值点，所以极大值点的

位置就是两个脉冲的间隔。在运用不同算法分析脉

冲时间间隔过程中以１０个脉冲为一组进行求和，以

抵消没有信号对计时的影响，称１０个脉冲的求和结

果为和脉冲。运用不同算法分析时间间隔时，做如

下规定：固定幅值法，以３个光子为起点阈值，计算

时间间隔；恒比鉴别法，首先平滑和脉冲，将运算结

果作为理想脉冲，再以脉冲最大值的５０％，８０％和

９０％为起点阈值，计算时间间隔。

由上文所述三种算法，分析实验所得７２２０个脉

冲序列时间间隔。以和脉冲返回信号的光子数作为

每个脉冲所得时间间隔的权重，因为返回光子数越

多其携带的光子飞行时间信息越可靠。图７给出了

三种算法求得的脉冲时间间隔分布统计图，以及权

重分布图。

图７ 不同算法飞行时间分布［（ａ），（ｂ），（ｃ）］和相应时间对应的权重分布［（ｄ），（ｅ），（ｆ）］

Ｆｉｇ．７ Ｔｉｍｅｏｆｆｌｉｇｈｔｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｂｙｄｉｆｆｅｒｅｎｔａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ（ａ），（ｂ），（ｃ）ａｎｄｔｈｅｗｅｉｇｈｔｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ

ｔｉｍｅ（ｄ），（ｅ），（ｆ）

　　通过不同算法得到的脉冲时间间隔，即光子飞

行时间分布图可以看出，固定幅值法求得结果整体

比其它两种方法所得小，而且固定幅值法求得的飞

行时间序列的极差（１１．２５ｎｓ）比其他两种算法所得

的都大（恒比鉴别法５ｎｓ、自相关法８．２５ｎｓ，极差就

是序列最大值减最小值）。将光子飞行时间序列转

化为距离信息，表１列出了三种不同算法计算所得

被测距离的均值、加权均值；标准差、加权均值标准

差；距 离 极 差 值 及 与 实 际 距 离 的 偏 差。其 中

ＣｏｎｓＡｍｐ为固定幅值法，ＣＦＤ 为恒比鉴别法，

ＡｕｔｏＣｏｒｒ为自相关法，Ｍｅａｎ为均值，Ｍｅａｎ．Ｗ为加

权均值，Ｓｔｄ．为标准差，Ｓｔｄ．Ｗ 为加权均值标准差，

Ｒａｎｇｅ为极差，Ｂｉａｓ为均值／加权均值与真值偏差。

从表１中可以看出，固定幅值法所求结果与真

０５１４００２６
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值相比较小，且有较大偏差，而恒比鉴别法在三种算

法中精确度是最高的，特别是以８０％为起点阈值

时，将绝对误差降到了２．８ｃｍ，而以５０％和９０％为

起点阈值时，测距精度下降，测距均值标准差增大。

自相关法求得的均值和偏差都介于固定幅值和恒比

鉴别法之间。对比测距均值和加权均值，标准差和

加权均值标准差，可以看出权值对测距均值几乎没

有影响，但是对加权均值标准差的影响极大，从几十

厘米减小到几厘米甚至几毫米，所以权值可以使测

距值更加稳定。

表１ 不同算法测距信息（犇＝２０．３００ｍ）

Ｔａｂｌｅ１ Ｒａｎｇｅｆｉｎｄｉｎｇｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｗｉｔｈｄｉｆｆｅｒｅｎｔａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ（犇＝２０．３００ｍ）

Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ Ｍｅａｎ／ｍ Ｍｅａｎ．Ｗ／ｍ Ｓｔｄ．／ｍ Ｓｔｄ．Ｗ／ｍ Ｒａｎｇｅ／ｍ Ｂｉａｓ／ｍ

ＣｏｎｓＡｍｐ １９．１０４ １９．１２７ ０．６７５ ０．０２６ ３．３７３ －１．２０／－１．１７

ＣＦＤ５０％ ２０．４５８ ２０．４４５ ０．２６８ ０．０１０ １．４９９ ０．１５８／０．１４５

ＣＦＤ８０％ ２０．３３８ ２０．３２８ ０．２３６ ０．００９ １．２７４ ０．０３８／０．０２８

ＣＦＤ９０％ ２０．３７８ ２０．３６９ ０．２４６ ０．００９ １．３４９ ０．０７８／０．０６９

ＡｕｔｏＣｏｒｒ ２０．７０９ ２０．７０８ ０．４２１ ０．０１６ ２．４７３ ０．４０９／０．４０８

４　时间间隔判别算法对测距结果的影

响分析

使用固定幅值法获得的测距结果较真值小，而

且极差大，造成这种现象的主要原因是由于探测器

接收到的发射信号和返回信号光子数是随机的，所

以起始信号和终止信号的幅值相差会较大。比如假

设１０个脉冲求和后起始信号有５个光子，而终止信

号有１５个光子返回，以３个光子为起点阈值，相当

于起始信号６０％处为起点，终止信号２０％处为起

点。这就相当于压缩了脉冲间隔，使光子飞行时间

减小了一个信号脉冲整个上升沿的４０％，根据实验

室所测 ＭＰＰＣ上升时间（１０％～９０％）９．０６ｎｓ可

知，约减小了４．５ｎｓ，即产生了约１．３ｍ的偏差。而

对于起始信号和终止信号光子数相当的脉冲序列，

得到的测距结果又比较准确。信号光子数的波动就

造成了测距结果有较大的标准差和极差，从表１也

可以看到这种差异。

根据算法，自相关估计在零时刻出现全局极大

值，在起始信号脉冲极大值移动到终止信号极大值

点时，自相关估计出现了第二个极大值点，计算零点

极大值到第二极大值的距离就可以得到脉冲间隔。

这个求解过程可以理解为，以１００％为阈值起点的

恒比鉴别法，但是由于开始和结束信号脉冲波形的

波动，使得自相关法得到的测距结果相对恒比鉴别

法有较大的标准差和极差。

综合考虑本文采用的三种算法，恒比鉴别法具

有判别结果准确稳定的特点，但是它要求首先对脉

冲序列进行平滑修正，得到理想波形；固定幅值法具

有快速简单实时的特点，但是判别结果误差较大；自

相关法运用在脉冲间隔判别中比较新颖，且判别结

果有一定的准确度，但是自相关运算比较费时。如

果对实时性要求不是很高，恒比鉴别法不失为一种

优秀的算法。

５　结　　论

通过实验室模拟，利用 ＭＰＰＣ对远距离光子计

数激光测距能力进行了详细研究。利用 ＭＰＰＣ，

４ＧＨｚ采样率示波器和５ｎｓ脉宽脉冲激光器，对远

距离非合作目标返回的微弱信号进行了实验室模

拟，对目标反射回随机光子的统计分布，进行了实验

验证分析。实验所得数据较好地吻合了文中给出的

泊松统计分布模型。利用三种不同的算法分析了测

距开始和终止信号脉冲间隔，对比所得结果，由恒比

鉴别法得到了与其它算法相比测距偏差最小的结

果，偏差为２．８ｃｍ，测距结果加权均值标准差为

０．９ｃｍ。通过对三种算法的分析，得出了相同脉冲

不同算法产生不同结果的原因。
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