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摘要　提出 Ｍａｓｋ相位法校准出厂标定波长在５３２ｎｍ的液晶空间光调制器（ＬＣＳＬＭ）在５６１ｎｍ处的相位调制特

性曲线。首先基于傅里叶光学模拟计算得出棋盘型二维相位光栅相位对比度与零级衍射光斑光强之间的对应关

系，然后搭建实验光路测量计算机所发灰度图所对应的零级衍射光斑光强值。根据前面两组结果最后得到相位延

迟量与计算机灰度级之间的关系曲线，从而得到ＬＣＳＬＭ在５６１ｎｍ处的相位调制特性曲线。用４λ的离焦对光斑

进行调制，校准之后光斑光强分布与理论计算值之间的偏差为４５．７，比校准之前的偏差１１０．４减少了６４．７；用１０λ

的倾斜对光斑进行调制，校准之后零级衍射光斑和二级衍射光斑的强度分别是校准前的３２．３％和６４．１％。实验结

果表明，使用 Ｍａｓｋ相位法对ＬＣＳＬＭ的相位调制特性曲线进行校准之后，ＬＣＳＬＭ的调制效果有了明显的改进。
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１　引　　言

相位型液晶空间光调制器（ＬＣＳＬＭ）是一种可

编程的光信息处理器件，可以在可变电信号的驱动

下对光波相位进行连续调制［１］。因此在二元光

学［２］、光互联［３］、全息光学［４］和自适应光学［５～７］等领

域中均有广泛应用。ＬＣＳＬＭ在出厂时一般都会在

某一个波长下对相位调制特性进行标定，一般情况

下不同的光学系统使用的光源波长不一定相同，由

于液晶分子的折射率及Δ狀值会随着波长不同而变

化，所以随着光波长的不同，ＬＣＳＬＭ的相位调制特

性也会发生相应的改变。因此当ＬＣＳＬＭ 作为相

位调制器件应用于光学系统中时，要在使用之前对

ＬＣＳＬＭ的相位调制特性重新进行校准。

ＬＣＳＬＭ的相位调制特性的测量方法已经得到

很广泛的研究。传统的方法主要是干涉测量法。如

双缝干涉测量法［８］，在ＬＣＳＬＭ 上加载双缝图，在

其中一条狭缝的一半加载一系列相位延迟量。另外

一半不加载相位延迟。这样就可以看成是两组狭

缝，通过测量两组狭缝干涉条纹之间的偏移量计算

相位调制量，得到相位调制特性，这种方法的缺点是

只能对狭缝处的相位调制特性进行测量，无法得到

整个ＬＣＳＬＭ 面上的相位调制特性。径向剪切干

涉法［９］，ＬＣＳＬＭ的一半相位延迟量０，另外一半相

位延迟量为可变值，通过径向剪切干涉原理测量两

个部分的干涉条纹的偏移量来确定ＬＣＳＬＭ 的相

位调制特性。这种方法是一种共光路干涉法，所以

对震动和环境要求较低，但是这种方法光路调整比

较复杂，而且后期数据处理量很大。数字相移干涉

仪［１０，１１］，一般采用ｚｙｇｏ干涉仪进行测量。同径向剪

切干涉法一样，ＬＣＳＬＭ的一半相位延迟量为０，另

外一半相位延迟量为可变值，通过测量经过 ＬＣ

ＳＬＭ反射的光与ｚｙｇｏ干涉仪参考平面形成的干涉

条纹来测量ＬＣＳＬＭ 的相位调制特性。这种方法

光路简单，并且由于ｚｙｇｏ干涉仪自身具有强大的数

据处理能力，所以数据处理方便，精确度高。但是

ｚｙｇｏ干涉仪的光源是确定的，所以只能对某一特定

波长处的相位调制特性进行测量。而且ｚｙｇｏ干涉

仪价格昂贵，对实验环境的要求也很高。提出了一

种无需外加干涉测量装置，将ＬＣＳＬＭ作为二维相位

衍射光栅来对它的相位调制特性进行测量标定的方

法。这种方法对实验环境的要求比传统的干涉测量

法降低了很多，且可以随意的确定光源的波长，实验

设备简便易操作，降低仪器成本的同时可十分方便地

对ＬＣＳＬＭ的相位调制特性进行测量和校准。

２　液晶空间光调制器的相位调制原理

向列相液晶分子呈长棒状，其极化率和折射率

都具有各向异性，相当于单轴晶体，具有非寻常光折

射率狀ｅ和寻常光折射率狀ｏ。根据液晶连续弹性体

理论，液晶分子的自由能可表示为［１２］
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式中犓１１，犓２２，犓３３ 分别是液晶分子的展曲弹性常

数、扭曲弹性常数和弯曲弹性常数，狀是液晶分子的

指向矢，犇和犈 分别是电位移矢量和电场强度。

相位型液晶空间光调制器的液晶盒为摩擦取向

（强锚定）且液晶分子平行排列［１３］，由此液晶分子自

由能公式可写为［１４］
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式中ε０ 是真空介电常数，ε⊥，ε／／ 分别是垂直和平行

方向的介电常数，犇狕是狕方向的电位移矢量，犱为液

晶层厚度，θ是液晶分子的倾角。

将（２）式的积分方程变成微分方程为

ｄ狕
ｄ（ ）θ

２

＝
犓１１ １＋犓ｓｉｎ

２（ ）θ

犌－
犇２狕

ε０ε⊥ １＋βｓｉｎ
２（ ）θ

， （３）

式中犓 ＝
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，θｎ是液晶分子的最大倾

角。结合液晶盒上下层边界条件解方程（３）就可以

得到在一定电压下液晶分子倾角的分布。

由于液晶具有晶体的双折射特性，因此可根据

晶体的折射率椭球公式得到液晶盒内非常光的折射

率分布［１５］为

狀ｅｆｆθ（ ）ｚ ＝
狀ｏ狀ｅ

狀２ｏｃｏｓ
２
θｚ＋狀

２
ｅｓｉｎ

２
θ（ ）ｚ

１／２
， （４）

式中θｚ是液晶分子倾角。进而可得到液晶屏产生

的相位延迟为

Δφ＝
２π

λ∫
犱

０

狀ｅｆｆ（狕）－狀［ ］０ ｄ狕， （５）

由（３）式可知，液晶分子在电场的作用下发生偏转，

即不同的电场对应于不同的液晶分子倾角。根据

（４）式，液晶分子倾角的变化引起液晶有效折射率

狀ｅｆｆ的变化，进而引起光束在液晶中相位延迟量的变

０３０５００２２
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化。因此，可以通过控制加在ＬＣＳＬＭ 的电压来调

制光束的相位。ＬＣＳＬＭ 的像素是可以单独控制

的，每一个像素可以加载不同的电压，从而产生不同

的相位调制量。为了方便控制，制造商将ＬＣＳＬＭ

的驱动电压映射为计算机显示的灰度值，计算机输

出的０～２５５的灰度信号与ＬＣＳＬＭ 的驱动电路板

中的电压值一一对应。由前面的讨论可知，ＬＣ

ＳＬＭ的相位调制量随着驱动电压的变化而变化，这

样，计算机可以通过输出的灰度信号来控制 ＬＣ

ＳＬＭ的相位调制量。校准ＬＣＳＬＭ 的相位调制特

性就是重新建立计算机所发灰度信号与ＬＣＳＬＭ

驱动电压之间的映射关系，即确定计算机灰度信号

与相位调制量之间的对应关系。

根据以上讨论可知，当液晶层厚度犱，或者液晶

材料折射率狀ｅ发生改变时，ＬＣＳＬＭ的相位调制特

性也会发生改变。对于不同的ＬＣＳＬＭ，液晶盒厚

度以及材料的狀ｅ一般是不同的，所以其相位调制特

性也不同。即使对于同一个ＬＣＳＬＭ，由于液晶材

料的色散，对不同波长的光的相位调制特性也必然

存在差异。所以在使用前对ＬＣＳＬＭ 的相位调制

特性进行校准是十分必要的。

３　测量原理

３．１　棋盘型相位光栅衍射特性

根据傅里叶光学［１６］可知：当放在透镜前的二维

相位光栅被相干光照明时，透镜后焦面的光强度分

布等于透镜前的相位光栅的傅里叶变换的平方。在

ＬＣＳＬＭ上加载一个棋盘状的图形，如图１所示，其

中白色的部分相位延迟量为０，黑色的部分相位延

迟量为可变值。（实际上棋盘图并没有亮暗区别，这

里只是为了表示清楚用黑色表示有相位延迟的部

分），将ＬＣＳＬＭ放在透镜前，被相干光照明，此时

ＬＣＳＬＭ相当于一个二维相位光栅，这样在透镜后

焦面处就得到了图２所示的衍射光斑的光强分布

（为了突出高级次衍射光斑，将光强在对数尺度下

显示）。

图１ 棋盘型相位光栅示意图

Ｆｉｇ．１ Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｃｈｅｃｋｅｒｂｏａｒｄｐｈａｓｅｇｒａｔｉｎｇ

图２ 棋盘型相位光栅衍射光斑图

Ｆｉｇ．２ Ｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｐａｔｔｅｒｎｏｆｔｈｅｃｈｅｃｋｅｒｂｏａｒｄ

ｐｈａｓｅｇｒａｔｉｎｇ

改变棋盘型相位光栅的黑白方格的相位对比度

（相当于改变黑色格子的相位延迟量），位于透镜后

焦面的零级衍射光斑（中心光点）的光强也会随之发

生改变。这样就可以通过测量透镜后的零级衍射光

斑的光强得到ＬＣＳＬＭ 上所加载的棋盘相位光栅

的相位对比度。

一个单元棋盘格的相位可表示为

狋ｕ（狓，狔）＝ｅｘｐ（ｉΔΨ）× ｒｅｃｔ
（狓＋犪／２）［ ］犪

×ｒｅｃｔ
（狔－犫／２）［ ］犫

＋ｒｅｃｔ
（狓－犪／２）［ ］犪

×ｒｅｃｔ
狔＋（犫／２）［ ］｛ ｝犫

＋

１× ｒｅｃｔ
（狓－犪／２）［ ］犪

×ｒｅｃｔ
狔－（犫／２）［ ］犫

＋ｒｅｃｔ
（狓＋犪／２）［ ］犪

×ｒｅｃｔ
狔＋（犫／２）［ ］｛ ｝犫

， （６）

如图３所示，其中ｉ为虚数单位；ΔΨ 为黑格的相位

延迟量；犪为棋盘格在狓方向的长度；犫为棋盘格在狔

方向的长度。

那么整个棋盘格相位光栅可以表示为

狋ｍ（ξ，η）＝狋ｕ∑
犕

犿＝１
∑
犖

狀＝１

δ（狓－ξ犿）×δ（狔－η狀），

（７）

式中为卷积符号，ζ犿是η狀第（犿，狀）个棋盘单元的

中心坐标。δ为狄拉克函数。

在透镜前焦面的二维光栅相位分布如（７）式所

示，那么在透镜后的光强分布为（７）式的傅里叶变换

的模平方，犉为傅里叶变换运算符：

犐（狓犳，狔犳）＝ 犉（狋ｍ）
２， （８）

０３０５００２３
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图３ 单元棋盘格示意图

Ｆｉｇ．３ Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｔｈｅｃｈｅｃｋｅｒｂｏａｒｄｕｎｉｔ

根据（８）式模拟得到零级衍射光斑的光强与棋盘相

位光栅的对比度之间的关系为

犐＝ （１＋ｃｏｓΔΨ）／２， （９）

式中犐为零级衍射光斑归一化的强度。ΔΨ 为棋盘

相位光栅的相位对比度，如图４所示。

图４ 相位延迟量与零级衍射光斑光强的关系曲线

Ｆｉｇ．４ Ｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｐｈａｓｅｒｅｔａｒｄａｔｉｏｎａｎｄ

ｉｎｔｅｎｓｉｔｙｏｆｚｅｒｏｏｒｄｅｒｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｓｐｏｔ

由以上讨论可知，通过测量透镜后焦面的零级

衍射光斑的光强，可以得到位于透镜前的棋盘型相

位光栅的相位对比度。继而就能得到棋盘相位光栅

黑色格子表示的相位延迟量。在映射到所加灰度图

的灰度级，就可以得到相位延迟量与计算机灰度级

之间的对应关系，也就求得ＬＣＳＬＭ 的相位调制特

性。由于这种方法是在ＬＣＳＬＭ 上加载一个相位

光栅，通过相位光栅的衍射特性来确定相位调制特

性，因此我们称这个方法为 Ｍａｓｋ相位法。

３．２　犕犪狊犽相位法实验装置

Ｍａｓｋ相位法的实验装置如图５所示。所采用

的ＬＣＳＬＭ是美国ＢＮＳ公司的反射式５１２ｐｉｘｅｌ×

５１２ｐｉｘｅｌ的纯相位液晶空间光调制器。出厂时的

校准波长为５３２ｎｍ，如果用于波长为５６１ｎｍ的激

光调制，所以需要对器件在波长５６１ｎｍ处的相位

调制特性进行校准。

波长为５６１ｎｍ的激光耦合进光纤，经光纤出

射由准直透镜（ｃｏｌｌｉｍａｔｏｒ）准直，进入偏振分光棱镜

（ＰＢＳ），被分成两束偏振方向互相垂直的线偏振光。

其中透射光束的偏振方向与ＬＣＳＬＭ 的液晶分子

排列方向平行，即透射光偏振方向与ＬＣＳＬＭ 所调

制光的偏振方向相同。透射光束经过分光棱镜

（ＢＳ１）入射到ＬＣＳＬＭ上，经过调制后反射出来，再

经过分光棱镜ＢＳ１，ＢＳ２和透镜Ｌ１（焦距为犳）聚焦

在ＣＣＤ上。由ＰＢＳ反射的光束是为了消除由于激

光的光强抖动带来测量误差而引入的参考光，它经

过反射镜（Ｍ１）反射后以小角度斜入射经过棱镜

ＢＳ２，再通过Ｌ１聚焦在ＣＣＤ上。

通过计算机给ＬＣＳＬＭ 加载一个棋盘型的灰

度图，每个格子的大小为１８ｐｉｘｅｌ×１８ｐｉｘｅｌ。其中

白色方格的灰度级为２５５（为了加快液晶分子的响

应速度，使用电压较高的部分），黑色方格的灰度级

为可变值。此时ＬＣＳＬＭ 相当于一个可变的二维

相位光栅。被激光照明之后在ＣＣＤ中得到图６所

示的图像。左边是棋盘相位光栅的衍射光斑，右边

是参考光斑。采集到图像之后，用零级衍射光斑的

光强除以参考光斑的光强，将得到的结果作为测得

的零级衍射光斑的相对光强值，这样就消除了由于

激光光强抖动带来的误差。

图５ Ｍａｓｋ相位法实验装置光路图

Ｆｉｇ．５ ＯｐｔｉｃａｌｐａｔｈｏｆＭａｓｋｐｈａｓｅｍｅｔｈｏｄ

图６ ＣＣＤ采集得到的衍射光斑与参考光斑图

Ｆｉｇ．６ Ｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｐａｔｔｅｒｎａｎｄｔｈｅｒｅｆｅｒｅｎｃｅ

ｓｐｏｔｏｎｔｈｅＣＣＤ

ＣＣＤ相机的理论位置应在透镜Ｌ１的后焦面

上，此时ＣＣＤ上的衍射光斑的光强分布为加载在

ＬＣＳＬＭ上的棋盘相位光栅的傅里叶变换。在实际

光路调整过程中，前后移动ＣＣＤ相机，实时采集并

０３０５００２４
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观察衍射光斑的变化，当相机前后偏离Ｌ１焦面时，

光斑逐渐弥散，直径变大，最后将相机置于光斑能量

最集中的位置。由于是通过人眼观察，这种调整相

机位置的方式不可避免的存在误差，相机总会相对

于Ｌ１的后焦面有一定的偏移量这样相机上的衍射

光斑的光强分布就不再是棋盘型相位光栅严格的傅

里叶变换了。下面分析相机定位误差对测量结果的

影响。

图７ 衍射光斑图。（ａ）相机位于透镜后焦面，相机偏离

透镜后焦面（ｂ）１％，（ｃ）－１％，（ｄ）２％，（ｅ）－２％

Ｆｉｇ．７ Ｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｓｐｏｔ．（ａ）ＣＣＤｏｎｔｈｅｒｅａｒｆｏｃａｌｐｌａｎｅ

ｏｆＬ１，ＣＣＤｄｅｖｉａｔｅｓｆｒｏｍｔｈｅｒｅａｒｆｏｃａｌｐｌａｎｅｏｆ

Ｌ１ｉｓ（ｂ）１％，（ｃ）－１％，（ｄ）２％，（ｅ）－２％

根据菲涅耳衍射原理，模拟了当相机偏离Ｌ１

焦面时衍射光斑的光强分布，如图７所示，图７（ａ）

是当ＣＣＤ相机位于透镜后焦面时衍射光斑的光强

分布；（ｂ）和（ｃ）分别为ＣＣＤ相机偏离 Ｌ１的焦面

±１％犳距离时衍射光斑的光强分布；（ｄ）和（ｅ）分别

为ＣＣＤ相机相对于Ｌ１的焦面偏离了±２％犳距离

时衍射光斑的光强分布。从图中可以看出，当ＣＣＤ

相机偏离Ｌ１焦面±２％犳距离时，衍射光斑明显变

大，零级衍射光斑的半峰全宽（ＦＷＨＭ）扩大了

１２５％，所以采用人眼观察相机采集的光斑聚焦状态

来定相位机的方法，完全可以将相机的位置误差控制

在±２％犳距离以内。进一步我们利用数值模拟的方

法，计算了当ＣＣＤ相机偏离透镜后焦面±２％犳距离

时，零级衍射光斑的相对光强与相位延迟量的关系

曲线。如图８所示，方块横线代表相机位于透镜后

焦面时的相位延迟量与零级衍射光斑光强的关系曲

线，五角星和圆形分别代表当相机偏离透镜后焦面

±２％犳距离时的相位延迟量与零级衍射光斑光强

的关系曲线。可见当相机偏离透镜后焦面±２％犳

距离时，零级衍射光斑的相对光强与相机位置０偏

差时完全重合，对实验结果没有影响。

图８ 相位延迟量与零级衍射光斑光强的关系曲线

Ｆｉｇ．８ Ｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｐｈａｓｅｒｅｔａｒｄａｔｉｏｎａｎｄ

ｉｎｔｅｎｓｉｔｙｏｆｚｅｒｏｏｒｄｅｒｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｓｐｏｔ

４　实验结果分析

通过测量可知，在１２０～２５５灰度级范围内，

ＬＣＳＬＭ可以实现０～２π的相位调制。给ＬＣＳＬＭ

发送棋盘相位光栅，从１２０～２５５逐级改变有相位延

迟部分的灰度级，得到了灰度级与零级衍射光斑强

度（相对）之间的关系，如图９所示。从图中可以看

出，光强在灰度级高的部分会比灰度级低的部分要

强一些，主要是由于在实际的器件中，不同相位延迟

量的情况下反射率会略有不同，在灰度级高的部分，

反射率较高造成的。

图９ 灰度级与零级衍射光斑光强的对应关系

Ｆｉｇ．９ Ｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｇｒａｙｌｅｖｅｌａｎｄｔｈｅ

ｉｎｔｅｎｓｉｔｙｏｆｚｅｒｏｏｒｄｅｒｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｓｐｏｔ

利用最小二乘法对测得的实验数据进行样条拟

合，修正个别奇异值；考虑到理想条件下“Ｖ”字形两

０３０５００２５
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侧光强最大值是一致的，而且相位校准主要利用零

级衍射光强的相对变化关系，因此以最低点为界，对

“Ｖ”字形两侧数据进行归一化处理，得到在灰度级

１２０～２５５范围内零级衍射光斑光强与灰度级的关

系曲线，如图１０所示。

图１０ 拟合之后的灰度级与零级衍射光斑光强的

关系曲线

Ｆｉｇ．１０ Ｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｇｒａｙｌｅｖｅｌａｎｄｔｈｅｉｎｔｅｎｓｉｔｙ

ｏｆｚｅｒｏｏｒｄｅｒｄｉｆｆｒａｃｔｉｏｎｓｐｏｔａｆｔｅｒｆｉｔｔｅｄ

根据图１０找到每一个灰度级所对应的零级衍

射光斑的光强值，再由３．１节得到的零级衍射光斑

光强与棋盘相位光栅的相位对比度之间的关系式

（９）式计算得到该光强值所对应的相位延迟量。将

每一个灰度级对应的相位延迟量都计算出来就得到

了计算机灰度级与ＬＣＳＬＭ 相位延迟量之间的关

系曲线，如图１１所示。

图１１ 灰度级与相位延迟量的关系曲线

Ｆｉｇ．１１ Ｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｇｒａｙｌｅｖｅｌａｎｄｔｈｅ

ｐｈａｓｅｒｅｔａｒｄａｔｉｏｎ

将得到的灰度级与相位延迟量的关系曲线输入

ＬＣＳＬＭ的驱动电路中，完成对ＬＣＳＬＭ 的校准。

然后对校准之后ＬＣＳＬＭ 的相位调制特性进行了

检验，并与校准之前（即５３２ｎｍ波长对应的相位调

制特性曲线）的调制效果进行了对比。

图１２是给 ＬＣＳＬＭ 加载的４个波长的离焦

图，此时对光斑调制４个波长的离焦。图１３（ａ）是

校准之前的调制效果，中心的亮斑是残余的光纤端

面影像。图１３（ｂ）图是校准之后的调制效果。图１４

是光斑被调制之后的光强轮廓图。其中点虚线表示

校准之前调制效果，实线表示校准之后的调制效果。

横虚线表示理论计算的调制效果。以校准前后光斑

光强值与理论值之间的偏离程度来判断调制效果的

优劣。光强度的偏离程度可表示为

犚＝
１

犖∑
犖

犻＝１

（犐犻－犈犻）［ ］２
１／２

， （１０）

式中犈犻是理论计算得到的调制后光斑在每个采样

点的光强值，犐犻是测得的实际光斑在每个采样点的

光强值，犖 是采样点数。将校准前后ＬＣＳＬＭ 调制

的光斑强度分别代入（１０）式计算得到：校准之前

图１２ ４λ离焦灰度图

Ｆｉｇ．１２ Ｇｒａｙｉｍａｇｅｏｆ４λｄｅｆｏｃｕｓ

图１３ 光斑经４λ离焦调制后的效果对比。

（ａ）校准前，（ｂ）校准后

Ｆｉｇ．１３ Ｅｆｆｅｃｔｃｏｍｐａｒｉｓｏｎａｆｔｅｒｔｈｅｓｐｏｔｍｏｄｕｌａｔｅｄｂｙ

４λｄｅｆｏｃｕｓ．（ａ）ｂｅｆｏｒｅｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ，（ｂ）ａｆｔｅｒｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ

图１４ 校准前后经４λ离焦调制后光斑轮廓图

Ｆｉｇ．１４ Ｐｒｏｆｉｌｅｓｏｆｓｐｏｔｍｏｄｕｌａｔｅｄｂｙ４λｄｅｆｏｃｕｓ

ｂｅｆｏｒｅａｎｄａｆｔｅｒｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ
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犚＝１１０．４，校准之后犚＝４５．７。由此可以很明显地

看出，在相位调制特性校准之后，调制的光斑强度分

布更接近于理论值，调制效果有了明显的改善。

图１５是给ＬＣＳＬＭ加载１０个波长的倾斜图，

此时ＬＣＳＬＭ相当于一个闪耀光栅，主要功能是将

光能调制到一级衍射光斑处。图１６（ａ）是校准之前

的调制效果，图１６（ｂ）是校准之后的调制效果，图１７

是两个光斑的强度轮廓的对比（为了突出零级衍射

光斑的和二级衍射光斑的强度对比，将一级衍射光

斑截断），虚线是校准之前的调制效果，实线是校准

之后的调制效果，在校准之前１级衍射光斑的强度

占总光强的８９．８％，校准之后１级衍射光斑光强占

图１５ １０λ倾斜灰度图

Ｆｉｇ．１５ Ｇｒａｙｉｍａｇｅｏｆ１０λｔｉｌｔ

图１６ 校准前后１０λ倾斜调制的效果对比。

（ａ）校准前，（ｂ）校准后

Ｆｉｇ．１６ Ｅｆｆｅｃｔｃｏｍｐａｒｉｓｏｎａｆｔｅｒｔｈｅｓｐｏｔｍｏｄｕｌａｔｅｄｂｙ

１０λｔｉｌｔ．（ａ）ｂｅｆｏｒｅｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ，（ｂ）ａｆｔｅｒｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ

图１７ 校准前后经１０λ倾斜调制后光斑轮廓图

Ｆｉｇ．１７ Ｐｒｏｆｉｌｅｓｏｆｓｐｏｔｍｏｄｕｌａｔｅｄｂｙ１０λｔｉｌｔｂｅｆｏｒｅａｎｄ

ａｆｔｅｒｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ

总光强的９５．０％，校准后第０级和第２级次的衍射

光强分别减小到之前的３２．３％和６４．１％。同样可

以很明显地看出，校准之后的光能比之前更加集中

地分布在１级衍射光斑处，调制效果更好。

５　结　　论

ＬＣＳＬＭ作为相位调制器件应用于光学系统中

时，由于液晶分子的折射率与Δ狀值会随着波长的

不同而变化，所以其相位调制特性要随着系统波长

的变化进行修正。本文提出利用 Ｍａｓｋ相位法对出

厂标定波长为５３２ｎｍ的ＬＣＳＬＭ 在５６１ｎｍ处的

相位调制特性进行了校准。该方法以傅里叶光学为

理论基础，首先计算得出棋盘型二维相位光栅相位

对比度与零级衍射光斑光强之间的对应关系，然后

给ＬＣＳＬＭ发送一系列不同灰度级的棋盘图并测

量所发灰度图对应的零级衍射光斑光强值。根据前

面两组结果，得到相位延迟量与计算机灰度级之间

的对应关系，从而得到ＬＣＳＬＭ 在５６１ｎｍ处的相

位调制特性曲线。与前人提到的干涉测量法相比，

这种方法不仅降低了实验装置的成本和对实验环境

的要求，而且操作更加简单便捷。实验结果表明，利

用 Ｍａｓｋ相位法校准之后，调制效果得到明显改进。

因此Ｍａｓｋ相位法对于校准ＬＣＳＬＭ在不同波长下

的相位调制特性是一个简单有效的新方法。
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