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二维实小波变换在空间载频条纹相位分析中的应用

李思坤　苏显渝　陈文静
（四川大学光电科学技术系，四川 成都６１００６４）

摘要　将二维实小波变换和希尔伯特变换相结合应用到空间载频条纹相位分析中。首先对载频条纹进行希尔伯

特变换构造解析信号，然后对其解析信号进行二维实小波变换，提取小波脊处对应的小波变换系数的相位信息即

可得到有效的物体高度调制信息。给出了详细的理论分析。计算机模拟和实验表明当条纹中相位存在突变和快

变的区域时，采用二维实小波变换比一维实小波和复小波提取相位精度更高，即使在存在噪声污染的情况下也表

现出良好的可靠性，体现出了二维实小波提取相位的优势。
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１　引　　言

随着计算机技术的发展，空间载频条纹相位分

析技术被应用到各个领域中。其中傅里叶变换轮廓

术是应用最为广泛的方法之一。在光学三维测量

中，傅里叶变换轮廓术［１～３］由于其单帧获取、实时快

速的特点备受关注。但是由于傅里叶变换缺乏局部

分析的能力，因此局部条纹的不完善所引起的相位

计算误差会传递到全场。当有用频谱和其他频谱成

分相混叠时，可能无法提取出正确的相位信息［３］。

进一步发展了窗口傅里叶变换轮廓术［４，５］，但是由

于固定的窗口大小，仍然不能最优化地解决上述问

题。小波变换由于具有优秀的时频分析特性而被应

用到相位分析技术中来，出现了小波变换轮廓

术［６～９］。该方法很好地弥补了傅里叶变换和窗口傅

里叶变换存在的缺陷，较好地解决了局部相位误差

传递和频谱混叠问题。
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通常的小波变换轮廓术采用 Ｍｏｒｌｅｔ复小波作

为母小波对空间载频条纹进行一维连续小波变换，

通过提取小波脊处小波变换系数的相位信息，得到

物体高度调制的相位信息。但是由于 Ｍｏｒｌｅｔ复小

波不是严格紧支撑的，需要较多的震荡次数和采样

点，这使得载频条纹中相位突变和快变的地方被平

滑，丢失了有用信息。为了进一步提高母小波的空

域局部化能力，最近一维实小波变换也被应用到载

频条纹相位分析中［１０］。首先对载频条纹进行希尔

伯特变换构造解析信号，然后对其解析信号进行一

维实小波变换，提取小波脊处对应的小波变换系数

的相位信息即可得到有效的物体高度调制信息，该

方法常用来分析细节和突变。本文把二维实小波变

换应用到载频条纹相位分析中，可以有效地提取物

体高度调制的相位信息，在相位存在突变和快变处

提取精度优于一维实小波变换方法和 Ｍｏｒｌｅｔ复小

波方法。即使在有噪声存在的情况下，也表现出良

好的可靠性。计算机模拟和实验验证了所提方法的

可行性。

２　原　　理

２．１　小波变换轮廓术

小波变换轮廓术的测量光路如图１所示。

图１ 测量系统原理图

Ｆｉｇ．１ Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｍｅａｓｕｒｉｎｇｓｙｓｔｅｍ

投影装置投影一幅正弦结构光场到被测物体表

面，成像装置从另一个角度获得的变形结构光场为

犵狓，（ ）狔 ＝犃狓，（ ）狔 ＋犅狓，（ ）狔ｃｏｓ２π犳０狓＋狓，（ ）［ ］狔 ，

（１）

式中犃 狓，（ ）狔 为条纹的背景光场，犅 狓，（ ）狔 为衬比

度，二者和投影光场相比通常是缓慢变化的可以近

似为常数；犳０ 为投影光栅的基频，狓，（ ）狔 为物体高

度分布犺 狓，（ ）狔 引起的调制相位。设犵狓，（ ）狔 在沿条

纹结构方向上的一维分布表示为犳（）狓 ，采用复小

波对其进行连续小波变换

犠犳 狊，（ ）犫 ＝
１

槡狊∫
＋∞

－∞
狉
犳（）狓珔ψ

狋－犫（ ）狊
ｄ狋＝犳（狓）珔ψ（狓）．

（２）

对应的频域表达式为

犠犳 狊，（ ）犫 ＝槡
狊
２π∫

＋∞

－∞

犉（）ω珔ψ狊（ ）ω ｅｘｐ（ｊω犫）ｄω，（３）

式中为卷积运算，珔ψ（狓）为母小波函数的复共轭，

犉（）ω 和ψ（）ω 分别表示犳（）狓 和ψ（）狋 的傅里叶变

换，狊为小波函数的尺度因子，表示与频率有关的伸

缩，犫为位移因子，ｊ为虚数单位。对于给定位置犫，在

不同的尺度狊下对信号进行多分辨率分析。由（３）式

结合傅里叶变换的尺度性质，可以把小波变换看作

基本频率特性为ψ（）ω ，相对带宽恒定的带通滤波器

在不同的尺度狊下对信号进行滤波的结果。

沿尺度轴方向上，小波变换幅值的最大值的连

线定义为小波变换的“脊”［１１］。“脊”对应于有效频

带的信息。提取“脊”所对应的小波变换系数的相位

信息ｒｉｄｇｅ 狓，（ ）狔 。移走被测物体，投影光栅到参考平

面上，做相同的处理，得到相位分布为０ 狓，（ ）狔 ，式

中０ 狓，（ ）狔 为参考平面的相位信息。则由物体高度

引起的相位变化为

Δ＝ｒｉｄｇｅ 狓，（ ）狔 －０ 狓，（ ）狔 ， （４）

用一定的方法进行相位展开后，可以得到其连续的

调制相位狓，（ ）狔 。

在远心光路条件下，犔０ 犺狓，（ ）狔 ，被测物体

的高度分布与调制相位关系为

犺狓，（ ）狔 ＝－
犔０
２π犳０犱

 狓，（ ）狔 ， （５）

式中犔０，犱都为系统结构参量。

２．２　实小波变换在空间载频条纹相位分析中的应用

实小波变换只能从幅值角度对实信号进行分

析，无法提取信号的相位信息［１２］，通过希尔伯特变

换［１３，１４］构造解析信号来获得相位信息。

给定一个信号犳（）狓 ，其希尔伯特变换定义为

犎 犳（）［ ］狓 ＝
１

π∫
∞

－∞

犳（）τ
狓－τ

ｄτ＝

１

π∫
∞

－∞

犳狓－（ ）τ
τ

ｄτ＝犳（）狓 
１

π狓
，（６）

由希尔伯特变换构造犳（狓）的解析信号可以表示为

狕（狓）＝犳（狓）＋ｊ犎［犳（狓）］＝犪（狓）ｅｘｐ［ｊφ（狓）］，

犪（狓）＝ ｛犳
２（狓）＋犎

２［犳（狓）］｝
１／２，

φ（狓）＝ａｒｃｔａｎ｛犎［犳（狓）］／犳（狓）｝，

分别为解析信号的幅值和相位。如果信号犳（狓）是

４７６１
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单分量信号，则其对应解析信号的相位就具有了物

理意义。

由（１）式知，空间载频信号由两个分量组成，式

中犃（狓，狔）为条纹的背景光场，犅（狓，狔）ｃｏｓ［２π犳０狓＋

（狓，狔）］表示物面反射的正弦结构光场，并且在实

际测量中通常会存在噪声等因素，使得空间载频信

号是多分量的。因此直接用希尔伯特变换构造其解

析信号不能提取到有用的调制相位信息。由于小波

变换具有多分辨率分析的功能，可以将信号随着尺

度因子的伸缩划分为不同的频带，所以将二者结合

起来，先利用希尔伯特变换构造解析信号获得相位

信息，然后对其进行小波变换提取有用频带相位信

息，有利于有效调制相位信息的提取。

对信号犳（）狓 的希尔伯特变换进行小波变换，

由（２）式和（６）式可得到

犠 犎 犳（）［ ］｛ ｝狓 ＝ 犳
１

π（ ）狓 珔ψ＝

犳珔（ ）ψ 
１

π狓
＝犎 犠 狓，（ ）［ ］｛ ｝狊 ， （７）

这说明小波变换可以和希尔伯特变换交换次序。进

而解析信号的小波变换可以表示为

（）［ ］犠 狕狓 ＝犠 犳（）狓 ＋ｊ犎 犳（）［ ］｛ ｝狓 ＝

犠 犳（）［ ］狓 ＋犠 ｊ犎 犳（）［ ］｛ ｝狓 ＝

犠 犳（）［ ］狓 ＋ｊ犎 犠 犳（）［ ］［ ｝狓 ．（８）

（８）式说明解析信号的小波变换仍然是解析信号，并

且其实部表示原信号的小波变换，虚部为其实部的

希尔伯特变换。这意味着可以通过解析信号的小波

变换系数提取特定频带的相位信息。

令 （）犐狓 ＝
１

π狓
，则ｊ（）犐狓 ＝

ｊ
π狓
的傅里叶变换是

符号函数ｓｇｎ（）ω ，可得 （）犐狓 的傅里叶变换为

犎 ｊ（ ）ω ＝－ｊｓｇｎ（）ω ＝
－ｊ，ω＞０

ｊ，ω＜｛ ０
， （９）

对 （）狕狓 两边进行傅里叶变换并由上公式得犣ｊ（ ）ω ＝

２犉ｊ（ ）ω ，ω＞０

０，ω＞｛ ０
，这表示解析信号只含有正频率部

分，且不改变原信号的频率分布［１４］。这一性质保证

了用小波对解析信号进行频域划分结果和对原信号

进行频域划分结果一致。因此，应用实小波对空间载

频条纹进行相位分析，首先对条纹信号进行希尔伯特

变换构造解析信号，获得相位信息，然后采用实小波

进行小波变换，通过提取“脊”处对应的小波变换系数

相位信息，即可得到有用的调制相位信息。

２．３　二维小波变换和 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波

对变形结构光场的二维小波变换可以表示为

犠犵 犫狓，犫狔，狊，（ ）θ ＝
１

狊犵狓，（ ）狔

ψ
狓－犫狓
狊

，狔－犫狔
狊

，狉（ ）θ ｄ狓ｄ狔． （１０）

式中狉θ＝
ｃｏｓθ

－ｓｉｎ
［

θ

ｓｉｎθ

ｃｏｓ
］
θ
表示旋转因子，以角度θ进

行坐标旋转；犫狓和犫狔分别为狓方向和狔方向的位移因

子；狊为尺度因子。和一维小波变换相比，二维小波变

换在进行伸缩和平移的同时还进行坐标旋转，因此它

不但具有缩放能力，还具有方向选择性，进一步提高

了小波变换的多分辨率分析能力。对二维信号进行二

维小波变换得到的系数是四维的，如图２所示为狊＝

１，２，３，［ ］４ ，θ＝ ［０，０．５，１］，对一幅５１２×５１２的图像

做二维小波变换得到的系数分布示意图。

图２ 二维小波变换系数示意图

Ｆｉｇ．２ Ｉｌｌｕｓｔｒａｔｉｏｎｏｆ２Ｄｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ

和一维小波变换一样，二维小波变换可以看作

是带通滤波器，它除了两个方向上的伸缩、平移以

外，还具有方向性。这使得二维小波变换具有良好

的抑制噪声的能力。运用二维小波变换对空间载频

条纹进行相位分析，能够取得很好的效果，特别在有

噪声污染的情况下，能够取得优于一维小波变换相

位提取方法的效果。

应用小波变换进行条纹分析，母小波的选择具

有特 殊 重 要 的 意 义。和 Ｍｏｒｌｅｔ 复 小 波 相 比，

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波因为有具有较少的震荡次数和更

好的空域局部化能力而选择作为母小波应用于相位

提取中［１０］，在条纹图相位存在突变和快变的区域表

现出更高的精度。文中相应的选取二维 Ｍｅｘｉｃａｎ

ｈａｔ小波
［１４，１６］作为母小波，其在空域和频域的表达

式分别为

ψ狓，（ ）狔 ＝ ２－ 狓２＋狔（ ）［ ］２ ｅｘｐ［－ 狓２＋狔（ ）２ ／２］，

（１１）

＾
ψω狓，ω（ ）狔 ＝２πω

２
狓＋ω

２（ ）狔 ｅｘｐ［－ ω
２
狓＋ω

２（ ）狔 ／２］， （１２）

它在空域和频域的波形分别如图３所示。二维

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波满足径向性质，它具有同样良好的空

５７６１



光　　　学　　　学　　　报 ３０卷

域局部化特性和较少的震荡次数。因此采用二维

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波作为母小波进行二维小波变换相位提

取在条纹图存在相位突变和快变区域的提取精度更

高，特别在有噪声污染的情况下能够取得明显优于一

维Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法的效果。

图３ 二维Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波（ａ）空域波形图和（ｂ）频域波形图

Ｆｉｇ．３２ＤＭｅｘｉｃａｎｈａｔｗａｖｅｌｅｔｉｎｓｐａｔｉａｌｄｏｍａｉｎ（ａ）ａｎｄｆｒｅｑｕｅｎｃｙｄｏｍａｉｎ（ｂ）

３　模拟和实验

对于相位存在突变或者快变的条纹图，计算机模拟调制相位的表达式为

狓，（ ）狔 ＝
π／（ ）８０ ２００２－（狓－２５６）

２
－（狔－２５６）槡

２，（狓－２５６）
２
＋（狔－２５６）

２
≤２００

２

０，狓２＋狔
２
＞２００

烅
烄

烆
２

． （１３）

　　模拟载频条纹如图４（ａ）所示，图片大小为５１２ｐｉｘｅｌ×５１２ｐｉｘｅｌ，可见调制相位在圆形边缘，即满足

（狓－２５６）２＋（狔－２５６）
２＝２００２的位置附近产生了明显的突变。分别用Ｍｏｒｌｅｔ复小波、一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波和二维

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波对载频条纹图进行分析，提取脊上对应的相位信息恢复出的条纹图第２５６行调制相位信息如

图４（ｂ）所示，实线表示模拟调制相位，点线代表 Ｍｏｒｌｅｔ复小波提取结果，点画线和虚线分别代表一维和二维

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波相位分析结果，图４（ｃ）为对应的误差分布。可见二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波分析法在相位存在突变和

快变处精度更高。

图４ （ａ）相位存在突变时模拟的变形条纹图，（ｂ）采用三种小波对第２５６行相位提取的结果和对应误差分布（ｃ）

Ｆｉｇ．４ （ａ）Ｓｉｍｕｌａｔｅｄｆｒｉｎｇｅｐａｔｔｅｒｎｗｉｔｈｐｈａｓｅｍｕｔａｔｉｏｎ，（ｂ）ｒｅｓｔｏｒｅｄｐｈａｓｅｏｆｔｈｅ２５６ｔｈｒｏｗ

ａｎｄｉｔｓｅｒｒｏｒｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ（ｃ）

　　图５（ａ）所示为对人脸模型进行实际测量，采集到

的变形条纹图。可见在下巴和头顶部位由于高度变化

陡峭引起了条纹相位突变。分别用 Ｍｏｒｌｅｔ复小波、一

维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波和二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波对变形条

纹图进行相位提取，提取的结果分别如图５（ｂ）、图５（ｃ）

和图５（ｄ）所示。对比三者可见二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波

分析法在相位存在突变和快变处精度更高。

对于有噪声存在的情况，模拟图像大小为

５１２ｐｉｘｅｌ×５１２ｐｉｘｅｌ，模拟复杂物体的相位函数由

Ｍａｔｌａｂ数据库中的ｐｅａｋｓ函数提供。设置狓，（ ）狔 ＝

３ｐｅａｋｓ（狓，狔），如图６（ａ）所示。投影正弦光栅到物体表

面，并在变形光栅基础上，加入标准差可调的正态分布

的随机高斯噪声犖（狓，狔），得到的变形光栅函数为

犵（狓，狔）＝１＋ｃｏｓ［２π犳０狓＋（狓，狔）］＋犖（狓，狔）．（１４）

６７６１



６期 李思坤等：　二维实小波变换在空间载频条纹相位分析中的应用

图５ 实验中（ａ）ＣＣＤ拍摄的变形条纹图 （ｂ）Ｍｏｒｌｅｔ复小波法恢复的相位（ｃ）一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法恢复

相位和（ｄ）二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法恢复的相位

Ｆｉｇ．５ （ａ）ＤｅｆｏｒｍｅｄｆｒｉｎｇｅｐａｔｔｅｒｎｔａｋｅｎｂｙＣＣＤ，（ｂ）ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙＭｏｒｌｅｔｃｏｍｐｌｅｘｗａｖｅｌｅｔｆｒａｎｓｆｏｒｍ（ＣＷＴ）

ｍｅｔｈｏｄ，（ｃ）ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙ１ＤＭｅｘｉｃａｎｈａｔｍｅｔｈｏｄ，ａｎｄ（ｄ）ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙ２ＤＭｅｘｉｃａｎｈａｔｍｅｔｈｏｄｉｎｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ

图６ （ａ）模拟相位（ｂ）含噪声的变形结构光场，一维小波变换恢复的（ｃ）相位和（ｄ）误差分布，（ｅ）二维小波变换恢复的相位

分布和（ｆ）误差分布

Ｆｉｇ．６ （ａ）Ｐｈａｓｅｓｉｍｕｌａｔｅｄ，（ｂ）ｄｅｆｏｒｍｅｄｆｒｉｎｇｅｐａｔｔｅｒｎｗｉｔｈｎｏｉｓｅ，（ｃ）ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙ１ＤＣＷＴｍｅｔｈｏｄ，（ｄ）ｅｒｒｏｒ

ｏｆ１ＤＣＷＴｍｅｔｈｏｄ，（ｅ）ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙ２ＤＣＷＴｍｅｔｈｏｄ，（ｆ）ｅｒｒｏｒｏｆ２ＤＣＷＴｍｅｔｈｏｄ
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　　将噪声标准差设为０．４，得到的含有噪声的变

形条纹图如图６（ｂ）所示，为了便于对比分析，分别

采用 一 维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ 小 波 变 换 方 法 和 二 维

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法对其进行相位提取。如

图６（ｃ）所示由于噪声的存在一维小波变换方法不

能准确的提取变形条纹的有效相位信息，造成了较

大的误差传递，恢复相位存在较大的误差，如

图６（ｄ）所示。其误差标准差达到０．６３。图６（ｅ）和

图６（ｆ）分别为采用二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法

恢复的物体相位图及其误差分布图，其误差标准差

为０．０８２。可见在噪声污染较严重的情况下，和一

维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法相比，二维 Ｍｅｘｉｃａｎ

ｈａｔ小波变换可以有效地提取变形条纹相位信息。

进一步改变噪声标准差的大小，设置标准差从

０到１变化，每次增加０．０５，重复模拟２０次。由于

二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换对噪声的抑制作用更

强，如图７所示二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法恢

复的相位误差标准差曲线要平滑的多。在噪声标准

差小于０．４的时候一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法

可以提取到有效相位信息，当噪声标准差大于０．４

的时候，一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法就有很大

的误差了，而这时候二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方

法仍然能够得到比较满意的结果，其能够允许的噪

声标准差达到０．８５。

图７ 误差标准差曲线图

Ｆｉｇ．７ Ｓｔａｎｄａｒｄｄｅｖｉａｔｉｏｎｃｕｒｖｅｓ

为了进一步验证所提方法的正确性，对实拍的

载频条纹图进行了相位提取。被测物体大致呈圆锥

状，ＣＣＤ采集到的变形条纹图如图８（ａ）所示，可见

条纹图受到了较严重的噪声污染。由于存在较严重

的噪声污染，一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法不能

较好的提取物体高度调制的相位信息，造成较大的

误差传递如图８（ｂ）所示。图８（ｃ）所示为二维

Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法提取到的相位图。对比

图８（ｂ）和图８（ｃ）可见由于二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波

变换具有强于一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换的抑制噪

声的能力，可以得到较理想的相位信息。

图８ 实验中（ａ）ＣＣＤ拍摄的变形条纹图，（ｂ）一维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法恢复的调制相位和

（ｃ）二维 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换方法恢复的相位信息

Ｆｉｇ．８ （ａ）ＤｅｆｏｒｍｅｄｆｒｉｎｇｅｐａｔｔｅｒｎｔａｋｅｎｂｙＣＣＤ，（ｂ）ｍｄｏｕｌａｔｅｄｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙ１ＤＭｅｘｉｃａｎｈａｔｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ

ｍｅｔｈｏｄ，ａｎｄ（ｃ）ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｂｙ２ＤＭｅｘｉｃａｎｈａｔｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｍｅｔｈｏｄｉｎｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ

４　结　　论

二维实小波变换应用到空间载频条纹相位分析

中，对载频条纹进行希尔伯特变换构造解析信号。

由于解析信号是单频的，除了只相差常数２以外，与

原实信号具有完全相同的频谱，保证了小波变换对

原信号相同的频域划分效果。对解析信号进行二维

Ｍａｘｉｃａｎｈａｔ小波变换，提取小波脊处对应的小波变

换系数的相位信息即可得到有效地物体高度调制信

息。二维小波变换具有在两个方向上的伸缩和旋转

特性，这使得它具有较强的抑制噪声的能力，在条纹

图存在较强的噪声污染的情况下，能够取得明显优

越于 一 维 小 波 变 换 方 法 的 效 果。同 时，二 维

Ｍａｘｉｃａｎｈａｔ小波具有较少的震荡次数和良好的空

域局部化特性，在相位存在突变和快变的区域提取
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精度更高。另外，和一维小波变换逐行的处理条纹

图相比，二维小波变换可以直接对整幅图像进行处

理，不需要进行循环运算，减少了运算时间，提高了

信息处理的自动化程度。

参 考 文 献
１Ｍ．Ｔａｋｅｄａ，Ｋ．Ｍｕｔｏｈ．Ｆｏｕｒｉｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍｐｒｏｆｉｌｏｍｅｔｒｙｆｏｒｔｈｅ

ａｕｔｏｍａｔｉｃｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ３Ｄ ｏｂｊｅｃｔｓｈａｐｅｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，

１９８３，２２（２４）：３９７７～３９８２

２ＸｉａｎｙｕＳｕ，ＷｅｎｊｉｎｇＣｈｅｎ．Ｆｏｕｒｉｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍｐｒｏｆｉｌｏｍｅｔｒｙ：ａ

ｒｅｖｉｅｗ［Ｊ］．犗狆狋．犪狀犱犔犪狊犲狉狊犻狀犈狀犵狀犵，２００１，３５（５）：２６３～２８４

３ＬｉＳｉｋｕｎ，Ｃｈｅｎ Ｗｅｎｊｉｎｇ，ＳｕＸｉａｎｙｕ犲狋犪犾．．Ｅｍｐｉｒｉｃａｌｍｏｄｅ

ｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒｅｌｉｍｉｎａｔｉｎｇｅｘｔｅｎｔｉｏｎｏｆｚｅｒｏｃｏｍｐｏｎｅｎｔ

ｉｎＦｏｕｒｉｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍｐｒｏｆｉｌｏｍｅｔｒｙ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００９，

２９（３）：６６４～６６９

　 李思坤，陈文静，苏显渝 等．傅里叶变换轮廓术中基于经验模态

分解抑制零频的方法［Ｊ］．光学学报，２００９，２９（３）：６６４～６６９

４ＷｅｎｇＪｉａｗｅｎ，ＺｈｏｎｇＪｉｎｇａｎｇ．Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆｄｉｌａｔｉｎｇ Ｇａｂｏｒ

ｔｒａｎｓｆｏｒｍｔｏｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｓｈａｐｅａｎａｌｙｓｉｓ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪

犛犻狀犻犮犪，２００４，２４（６）：７２５～７２９

　 翁嘉文，钟金刚．伸缩窗口傅里叶变换在三维形貌测量中的应用

［Ｊ］．光学学报，２００４，２４（６）：７２５～７２９

５ＱｉａｎＫｅｍａｏ．ＷｉｎｄｏｗｅｄＦｏｕｒｉｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍｆｏｒｆｒｉｎｇｅｐａｔｔｅｒｎ

ａｎａｌｙｓｉｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００４，４３（１３）：２６９５～２７０２

６ＷｅｎｇＪｉａｗｅｎ，ＺｈｏｎｇＪｉｎｇａｎｇ．Ａｐｐｌｙｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｔｏｐｈａｓｅ

ａｎａｌｙｓｉｓｏｆｓｐａｔｉａｌｃａｒｒｉｅｒｆｒｉｎｇｅｐａｔｔｅｒｎ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，

２００５，２５（４）：４５４～４５９

　 翁嘉文，钟金钢．小波变换在载频条纹相位分析法中的应用研究

［Ｊ］．光学学报，２００５，２５（４）：４５４～４５９

７Ｊ．Ｇ．Ｚｈｏｎｇ，Ｊ．Ｗ．Ｗｅｎｇ．Ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｏｆｏｐｔｉｃａｌｆｒｉｎｇｅ

ｐａｔｔｅｒｎｓｆｒｏｍｔｈｅｒｉｄｇｅｏｆａｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ［Ｊ］．犗狆狋．犔犲狋狋．，

２００５，３０（１９）：２５６０～２５６２

８ＬｉＳｉｋｕｎ，ＣｈｅｎＷｅｎｊｉｎｇ，ＳｕＸｉａｎｙｕ．Ｐｈａｓｅｕｎｗｒａｐｐｉｎｇｇｕｉｄｅｄ

ｂｙａｍｐｌｉｔｕｄｅｏｆｗａｖｅｌｅｔｒｉｄｇｅｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｓｉｎｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ

ｐｒｏｆｉｌｏｍｅｔｒｙ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００８，２８（４）：７１５～７２１

　 李思坤，陈文静，苏显渝．小波变换轮廓术中用小波脊系数幅值引

导相位展开的研究［Ｊ］．光学学报，２００８，２８（４）：７１５～７２１

９Ａ．Ｚ．Ａｂｉｄ，Ｍ．Ａ．Ｇｄｅｉｓａｔ，Ｄ．Ｒ．Ｂｕｒｔｏｎ犲狋犪犾．．Ｓｐａｔｉａｌｆｒｉｎｇｅ

ｐａｔｔｅｒｎａｎａｌｙｓｉｓｕｓｉｎｇｔｈｅｔｗｏｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｃｏｎｔｉｎｕｏｕｓｗａｖｅｌｅｔ

ｔｒａｎｓｆｏｒｍｅｍｐｌｏｙｉｎｇａｃｏｓｔｆｕｎｃｔｉｏｎ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００７，

４６（２４）：６１２０～６１２６

１０ＺｈｏｕＸｉａｎｇ，ＺｈａｏＨｏｎｇ．Ｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｐｒｏｆｉｌｏｍｅｔｒｙｂａｓｅｄ

ｏｎＭｅｘｉｃａｎｈａｔｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００９，

２９（１）：１９７～２０２

　 周　翔，赵　宏．基于 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波变换的三维轮廓术［Ｊ］．

光学学报，２００９，２９（１）：１９７～２０２

１１Ｒ．Ａ．Ｃａｒｍｏｎａ，Ｗ．Ｌ．Ｈｗａｎｇ，Ｂ．Ｔｏｒｒｅｓａｎｉ．Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚａｔｉｏｎ

ｏｆｓｉｇｎａｌｓｂｙｔｈｅｒｉｄｇｅｓｏｆｔｈｅｉｒｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｓ［Ｊ］．犐犈犈犈

犜狉犪狀狊犪犮狋犻狅狀狊狅狀犛犻犵狀犪犾犘狉狅犮犲狊狊犻狀犵，１９９７，４５（１０）：２５８６～２５９０

１２ＣｕｉＸｕｅｍｅｉ，ＳｕｎＣａｉｘｉｎ，ＬｉＸｉｎ．Ａｎａｌｙｓｉｓｏｆｒｅａｌｗａｖｅｌｅｔａｎｄ

ｃｏｍｐｌｅｘｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｉｎｅｘｔｒａｃｔｉｎｇＰＤｓｉｇｎａｌｆｅａｔｕｒｅ［Ｊ］．

犜狉犪狀狊犪犮狋犻狅狀狊狅犳犆犺犻狀犪犈犾犲犮狋狉狅狋犲犮犺狀犻犮犪犾犛狅犮犻犲狋狔，２００４，１９（７）：

９０～９４

　 崔雪梅，孙才新，李　新．实小波与复小波变换对局部放电在线

监测中提取信号特征的特点研究［Ｊ］．电工技术学报，２００４，

１９（７）：９０～９４

１３ＬｕＪｉｅ，Ｗａｎｇ Ｍｉｎｇ，Ｈｕａｎ Ｈａｉ犲狋犪犾．．Ｆｒｉｎｇｅａｎａｌｙｓｉｓｗｉｔｈ

Ｈｉｌｂｅｒｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ ａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｉｎｔｈｅ ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｏｆ

ａｓｐｈｅｒｉｃｍｉｒｒｏｒ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００５，２５（６）：７８１～７８５

　 吕　捷，王　鸣，宦　海 等．希尔伯特变换条纹分析法及其在非

球面镜测量上的应用［Ｊ］．光学学报，２００５，２５（６）：７８１～７８５

１４胡广书，数字信号处理—理论、算法与实现［Ｍ］．北京：清华大学

出版社，１９９７．１２０～１２１

１５ＣｈｅｎＨｅｍｉｎｇ，ＳｈｉＷｅｉｈｕａ，ＪｉａＸｉａｏｂｉｎｇ．Ｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎｏｆ２Ｄ

ｏｐｔｉｃａｌｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｕｓｉｎｇａＭｅｘｉｃａｎｈａｔｗａｖｅｌｅｔｍａｔｃｈｅｄ

ｆｉｌｔｅｒｍｏｄｉｆｉｅｄｂｙｃｏｍｐｕｔｅｒｇｅｎｅｒａｔｅｄｈｏｌｏｇｒａｐｈｙ［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．

犔犪狊犲狉狊，１９９９，２６（５）：４２０～４２４

　 陈鹤鸣，施伟华，贾小兵．用计算全息制作改进的 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ子

波匹配滤波器实现二维光学子波变换［Ｊ］．中国激光，１９９９，

２６（５）：４２０～４２４

１６ＴｉａｎＦｅｎｇｃｈｕｎ．ＡｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｔｈｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆＭｅｘｉｃａｎｈａｔ

ｍｏｔｈｅｒｗａｖｅｌｅｔｕｓｅｄｉｎｏｐｔｉｃｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ［Ｊ］．犑．犆犺狅狀犵狇犻狀犵

犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔，２００２，２５（１２）：６２～６５

　 田逢春．光学小波变换中的 Ｍｅｘｉｃａｎｈａｔ小波母函数特性［Ｊ］．重

庆大学学报，２００２，２５（１２）：６２～６５

９７６１


