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聚合物电光调制器中马赫曾德尔波导的算子
展开法分析
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摘要　利用有效折射率法计算聚合物脊形光波导的横向折射率分布，将三维光传播问题简化为二维问题；从导模

满足的标量波动方程出发，采用慢变包络和傍轴近似，得出传播光场满足的单步传输约束关系；运用微分算子的级

数展开得到相应的递归公式，考虑微分算子的差分近似得出基本的计算格式；运用对称矩阵的相似变换对算子展

开法进行加速处理。在此基础上，对马赫曾德尔（ＭＺ）型光波导中ＴＭ模的传播特性进行理论分析，研究了脊宽、

分支角等结构参数对插入损耗的影响。研究表明，算子展开束传播法可以较好地解决聚合物脊形 ＭＺ波导的理论

分析和设计问题。该方法精度高、计算量小，为聚合物电光调制器的制备提供了理论依据。

关键词　电光聚合物；马赫曾德尔光波导；微分算子；算子展开束传播法；有限差分束传播法
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１　引　　言

高速电光强度调制器是光通信系统中的关键器

件之一，已广泛应用于光纤通信系统、共用天线电视

分配系统、模拟／数字微波链路、光控相控阵雷达与
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微波光子学等领域［１］。随着宽带光纤通信技术的进

一步发展，对电光调制器提出了更高的要求，其中提

高器件的调制速率和降低半波电压成为新一代器件

的主要追求目标。迄今为止，电光调制器多数由

ＬｉＮｂＯ３，ＧａＡｓ和ＩｎＰ等无机材料制备
［２，３］，尽管在

器件的理论设计与制备工艺等方面近年来取得了长

足的进步，要达到上述高性能的要求还存在较大困

难［４］。有机聚合物非线性电光材料具有电光系数

高、电响应速度快、介电常数低和低色散［５］等优点可

实现微波与光载波的宽带相速匹配，对于制备高性

能光电子器件具有一定的优势，已引起了国际间的

广泛研究［６～８］。

在聚合物强度调制器中，光波导是重要的构成

单元，一般采用马赫曾德尔（ＭＺ）干涉仪构型，简

称为 ＭＺ型光波导。为确保聚合物电光调制器的

性能指标，必须对 ＭＺ光波导的几何结构参数进行

优化。对于脊形 ＭＺ光波导而言，由于结构复杂没

有严格的解析解，因此必须运用数值方法进行分析。

光波导数值分析方法常用的有：模耦合理论、有效折

射率法、有限元法、时域有限差分法和束传播法

（ＢＰＭ）等
［９～１４］。实践表明，束传播法可以分析任意

折射率分布的光波导，该方法精度高、计算量小、效

率高，是当前较为流行的光波导分析方法。在２０世

纪９０年代初，人们提出有限差分束传播法（ＦＤ

ＢＰＭ）的同时也提出了其他格式的束传播法，基于

微分算子展开的束传播法就是其中之一［１５］，由于该

方法在理论上具有任意阶精度，曾引起人们的兴趣，

但是由于计算量过大一直没有受到足够的重视。本

文在该方法的基础之上，提出了运用对称矩阵的相

似变换对算子展开法进行加速处理，并运用该算法

对聚合物 ＭＺ光波导的结构参数进行优化，研究表

明经改进的微分算子展开束传播法（ＯＥＢＰＭ）的计

算速度得到大幅度提高，将该算法与ＦＤＢＰＭ 进行

比对，其计算结果一致性好。

２　算子展开束传播法的基本理论

根据有机聚合物电光材料的物化特性，光波导

的制备一般采用旋涂与反应离子束蚀刻工艺，因此

光波导采用脊形波导结构较为适合，如图１所示。

为了使电光聚合物获得宏观的电光效应，通常采用

极化工艺，即在垂直光波导传播方向的狔向施加强

电场，将聚合物升温至接近玻璃化温度犜ｇ，生色团

分子（一种活性分子）在电场方向有序排列使得材

料呈非中心对称，在保持强电场的情况下冷却至室

温电光聚合物就具有了电光效应，具体来说就是具

有电光系数狉３３。为了获得有效的电光相互作用，必

须选择光波的偏振方向与狔轴平行，因此光波导应

该工作于 ＴＭ 模，同时满足单模传输条件即保证

ＴＭ基模传输。

图１ 脊形波导结构及等效平板波导

Ｆｉｇ．１ Ｒｉｂｗａｖｅｇｕｉｄｅｓｔｒｕｃｔｕｒｅａｎｄｉｔｓｅｑｕｉｖａｌｅｎｔ

ｓｌａｂｗａｖｅｇｕｉｄｅ

在图１的脊形光波导中考虑ＴＭ 基模，这相当

于在等效平板波导中讨论ＴＥ基模的传输问题，其

光波场的主分量为犈狔，并且满足犈狓＝犈狕＝犎狔＝０。

由麦克斯韦方程组可导出犈狔 满足的标量波动方程

为［１６］
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０εｒ犈狔 ＝０， （１）

采用慢变包络近似（ＳＶＥＡ），可以令

犈狔（狓，狔，狕）＝（狓，狔，狕）ｅｘｐ（－ｊβ狕）， （２）

式中β＝犽０狀ｅｆｆ为狕方向传播常数 ，狀ｅｆｆ为有效折射

率或参考折射率。将（２）式代入（１）式得
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利用傍轴近似得到束传播法的基本方程如下：

２ｊβ

狕
＝

２


狓
２＋

２


狔
２＋犽

２
０［狀

２（狓，狔，狕）－狀
２
ｅｆｆ］，

（４）

令微分算子犇为
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Δｔ＋犽

２
０［狀

２（狓，狔，狕）－狀
２
ｅｆｆ］

２犽０狀ｅｆｆ
， （５）

式中Δｔ是横向拉普拉斯（Ｌａｐｌａｃｅ）算子。当Δ狕取

得充分小的条件下，（４）式的单步传输解为

（狓，狔，狕＋Δ狕）＝ｅｘｐ（Δ狕犇）（狓，狔，狕）， （６）

将上述指数型微分算子ｅｘｐ（Δ狕犇）按泰勒级数展

开，可得

（狓，狔，狕＋Δ狕）＝∑
犖
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（Δ狕）
狀犇

狀

狀！
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可以将上面的算法归结为以下的递归算法：

（狓，狔，狕＋Δ狕）＝∑
犖

狀＝０

狀＋δ犖， （８）

式中

０ ＝（狓，狔，狕），狀 ＝
Δ狕
狀
犇狀－１． （９）

８９５１
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　　设横向计算窗口为Ω狓狔 ＝ （－犪，犪）×（－犫，犫），

整个计算区域为Ω＝Ω狓狔×（０，犔），三个方向的步长

分别取为Δ狓，Δ狔和Δ狕。为计算上述级数的值，可用

差商代替微分，即取

Δｔ＝
１

Δ狓
２
（犛－１＋犛＋１－２）＋

１

Δ狔
２
（犜－１＋犜＋１－２），

（１０）

式中

犛±１（狓，狔，狕）＝（狓±Δ狓，狔，狕），

犜±１（狓，狔，狕）＝（狓，狔±Δ狔，狕）， （１１）

即犛±，犜± 为狓，狔方向的平移算符。定义微分算子

的范数为［１７］

‖犇‖ ＝ ｓｕｐ
狌∈犆

２（Ω）∩犆（珚Ω）

‖犇狌‖
‖狌‖

， （１２）

式中狌∈犆
２（Ω）∩犆（珚Ω）为区域Ω上二次连续可微

且在Ω的边界上连续函数的集合，ｓｕｐ表示取上确

界。由（５）式和（１０）式得

‖犇‖ ≤
１

２犽０狀ｅｆｆ

４
（Δ狓）

２＋
４
（Δ狔）

２＋犽
２
０Δ狀［ ］２ ，

（１３）

式中Δ狀
２ 为计算区域内的最大折射率差即

Δ狀
２
＝ ｓｕｐ

（狓，狔，狕）∈Ω
狘狀

２（狓，狔，狕）－狀
２
ｅｆｆ狘， （１４）

对于级数（７）式的截断（剩余）误差 ‖δ犖‖ 可估计

如下：

‖δ犖‖ ≤ ∑
∞

狀＝犖＋１

（Δ狕）
狀

狀！
‖犇‖

狀·‖‖ ≤ε犖‖‖，

（１５）

式中ε犖 为给定的计算精度（如取ε犖 ＝１０
－８）。当

犖 ≥２‖犇‖Δ狕时，由上述不等式与Ｓｔｉｒｌｉｎｇ公式

估计出泰勒级数（８）式展开所需的阶数为

犖 ≥２．７１８‖犇‖Δ狕－ｌｎε犖， （１６）

类似地，可以得出累积误差εＣ 与计算机舍入精度

δ（如取δ＝１０
－１６）的关系为

εＣ ≤ｅｘｐ（‖犇‖Δ狕）·‖犇‖Δ狕δ． （１７）

　　对于光波导的分析，可以采用有效折射率法将

三维光传播问题简化为二维情形，即首先计算出光

传播方向上每个截面上的有效折射率横向分布函数

狀（狓，狕），然后按上述算子展开法逐一求解每一截面

上光波场的分布（狓，狔，狕）。采用差分格式，令

狓＝狆Δ狓，狕＝犾Δ狕， （１８）

式中狆＝１，２，…，犕；犾＝１，２，…，犔。记离散后的光

场分布为

（狓，狔，狕）＝ （
犾
１，…，

犾
犕）

Ｔ，（狓，狔，狕＋Δ狕）＝ （
犾＋１
１ ，…，

犾＋１
犕 ）

Ｔ， （１９）

上标Ｔ表示对矩阵求转置，则按（１０）式并忽略截断（剩余）误差：


犾＋１
１


犾＋１
２




犾＋１

烄

烆

烌

烎犕

＝∑
犖

狀＝０

犪狀

犫１ １ … ０ ０

１ 犫２ … ０ ０

… … … …

０ ０ … １ 犫

烄

烆

烌

烎犕

狀

犾
１


犾
２




犾

烄

烆

烌

烎犕

＝ Σ
犖

狀＝０

（犪犃）［ ］狀


犾
１


犾
２




犾

烄

烆

烌

烎犕

（２０）

犪＝
１

２ｊβΔ狓
２
，犫狆 ＝犽

２
０［狀

２（狆Δ狓，狕）－狀
２
ｅｆｆ）Δ狓

２
－２， （２１）

式中犃是实的三对角对称矩阵，两个副对角线上的元素为１；对于给定的工作波长与波导结构，犪为常数，而

犫狆，狆＝１，２，…，犕与折射率的横向分布有关。为了加速上述算法，利用实对称矩阵的相似变换可将矩阵犃变

换为对角矩阵［１８］，即

犃＝犙犘犙
Ｔ，犘＝ｄｉａｇ（λ１，λ２，…，λ犕）， （２２）

犙是正交矩阵，λ犻，犻＝１，２，…，犕 是对角元素。于是

（
犾＋１
１ ，…，

犾＋１
犕 ）

Ｔ
＝犙 ∑

犖

狀＝０

犪狀·ｄｉａｇ（λ
狀
１，λ

狀
２，…，λ

狀
犕［ ］）犙Ｔ（犾１，…，犾犕）Ｔ， （２３）

按上述算法计算避免了大量的矩阵乘法运算，提高

了计算速度。

３　ＭＺ波导的ＴＭ模分析

ＭＺ波导结构如图２所示，犠 是脊形波导中脊

的宽度，α是Ｙ分支两臂间的夹角，犌为干涉仪两臂

距离。取ＭＺ波导在狓方向与狕方向成对称结构，即

犔１ ＝ 犔５，犔２ ＝ 犔４。上 包 层 材 料 为 ＮＯＡ６１

（Ｎｏｒｌａｎｄ），下包层为ＵＶ１５（ＭａｓｔｅｒＢｏｎｄ），芯层为

在聚砜（ｐｏｌｙｓｕｆｏｎｅ）中加入质量分数２５％的生色团
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ＩＰＣＥ（ＣｏｒｎｉｎｇＩｎｃ．）
［１９～２１］，这三种材料的折射率

测量值由生产厂商提供分别为狀１ ＝１．５５，狀２ ＝

１．６７，狀３ ＝１．５０。如图１所示，取芯层厚度犱 ＝

１．５μｍ，脊的高度犇－犱＝０．３μｍ，由有效折射率

法计算得到脊形波导中 ＴＭ 基模的有效折射率横

向分布［１４］为

狀（狓）＝
１．６３９８７，狓 ≤犠／２

１．６３１２７，狓 ＞犠／｛ ２
（２４）

图２ 聚合物 ＭａｃｈＺｅｈｎｄｅｒ脊形光波导结构

Ｆｉｇ．２ ＰｏｌｙｍｅｒｉｃＭａｃｈＺｅｈｎｄｅｒｒｉｂｏｐｔｉｃａｌｗａｖｅｇｕｉｄｅ

　　将输出光强用输入光强归一化，并定义光波传

输的插入损耗为犔＝１０ｌｇ（犐ｉｎ／犐ｏｕｔ），其中犐ｉｎ，犐ｏｕｔ分

别为输入、输出光强。分别用ＯＥＢＰＭ 和ＦＤＢＰＭ

分析了脊宽对传输光功率的影响如图３所示，取Ｙ

分支夹角为１．１°，脊宽的变化范围为１～１０μｍ，步

长为０．５μｍ。由图３归一化光强可见，当 犠 ＝

６μｍ时，插入损耗最小约为０．０７ｄＢ。

图３ （ａ）脊宽，（ｂ）分支角对传输归一化光强的影响

Ｆｉｇ．３ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆ（ａ）ｒｉｂｗｉｄｔｈａｎｄ（ｂ）ｊｕｎｃｔｉｏｎａｎｇｌｅｏｎｎｏｒｍａｌｉｚｅｄｏｐｔｉｃａｌｉｎｔｅｎｓｉｔｙ

　　取Ｙ分支夹角α的变化范围为０．１°～２．０°，步

长为０．１°，分别用 ＯＥＢＰＭ 和ＦＤＢＰＭ 分析了当

犠＝６μｍ 时传播光功率对分支角的变化情况如

图３（ｂ）所示。由 ＯＥＢＰＭ 的结果可见，Ｙ分支角

在１．２°以内插入损耗较小，分支角小于０．６°时插入

损耗更小；ＦＤＢＰＭ 的结果显示，α＝１．１°时插入损

耗最小，而α小于１．１°时光功率呈显著起伏，插入损

耗不一定更小。总的说来，当分支角超过１．２°以后

随着分支角的继续增加，插入损耗增加的速度明显

加快。上述结果为 ＭＺ光波导的设计提供了一般

的指导原则：可调整Ｙ分支长度与干涉仪两臂间的

距离来实现插入损耗较小、而分支角较大。

根据脊宽与分支角对输出光功率损耗的影响，

在１μｍ≤犠≤１０μｍ，０．１°≤α≤２．０°的范围内对

ＭＺ光波导进行了优化，结果显示，在脊宽 犠 ＝

６μｍ，Ｙ分支夹角α＝１．１°时分支角相对较大而光

功率的插入损耗较小，约为０．０７ｄＢ。对上述结构

的 ＭＺ型波导，还分别运用算子展开束传播法和有

限差分束传播法对光场分布进行了分析，情况如

图４所示；其中（ａ），（ｂ）表示用算子展开法计算的光

场分布，而（ｃ），（ｄ）是采用有限差分束传播法计算的

相应结果。从上下两排图的比较可见，在同一横截

面上光场分布吻合得较好。

４　结　　论

利用实对称矩阵的相似变换，对算子展开束传

播法进行加速处理。运用有效折射率法将三维光传

播问题简化为二维问题，对聚合物电光调制器中 Ｍ

Ｚ光波导的性能和结构进行理论分析和优化设计，

以光波传输的插入损耗较小和分支角较大为目标，

得到较为满意的结构参数。从算子展开法和有限差

分束传播法的比对发现，有限差分束传播法适合于

快速计算而在要求计算精度较高的情况下可以采用

算子展开束传播法；在网格规模一样的情况下，经改
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图４ 光场分布的比较

Ｆｉｇ．４ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｏｐｔｉｃａｌｆｉｅｌｄｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｓ

进的算子展开束传播法与有限差分束传播法的计算

速度相当、计算结果基本一致。研究表明，改进后的

算子展开束传播法计算速度大幅提高，其精度视需

要可以调整，为光波导的分析和设计提供了高精度

算法。

致谢　感谢美国康宁公司贺明谦博士的长期合作与

支持。

参 考 文 献
１Ｓ．Ｓ．Ｌｅｅ，Ｓ．Ｍ．Ｇａｒｎｅｒ，Ｖ．Ｃｈｕｙａｎｏｖ犲狋犪犾．．Ｏｐｔｉｃａｌｉｎｔｅｎｓｉｔｙ

ｍｏｄｕｌａｔｏｒｂａｓｅｄｏｎａｎｏｖｅｌｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｐｏｌｙｍｅｒｉｎｃｏｒｐｏｒａｔｉｎｇａ

ｈｉｇｈμβｃｈｒｏｍｏｐｈｏｒｅ［Ｊ］．犐犈犈犈犑．犙狌犪狀狋狌犿 犈犾犲犮狋狉狅狀．，２０００，

３６（５）：５２７～５３２

２Ｇ．Ｌ．Ｌｉ，Ｐ．Ｋ．Ｌ．Ｙｕ．Ｏｐｔｉｃａｌｉｎｔｅｎｓｉｔｙｍｏｄｕｌａｔｏｒｓｆｏｒｄｉｇｉｔａｌ

ａｎｄａｎａｌｏｇａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．犐犈犈犈 犑．犔犻犵犺狋．犜犲犮犺．，２００３，

２１（９）：２０１０～２０３０

３ＥｄＬ．Ｗｏｏｔｅｎ，Ｋ．Ｍ．Ｋｉｓｓａ，Ａ．ＹｉＹａｎ犲狋犪犾．．Ａｒｅｖｉｅｗｏｆ

ｌｉｔｈｉｕｍ ｎｉｏｂａｔｅ ｍｏｄｕｌａｔｏｒｓ ｆｏｒ ｆｉｂｅｒｏｐｔｉｃ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ

ｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．犐犈犈犈犑．犛犾犲犮狋犲犱犜狅狆．犙狌犪狀狋．犈犾犲犮狋狉狅狀．，２０００，

６（１）：６９～８２

４ＬｉＭｉ，ＹｕＳｉｙｕａｎ，ＭａＪｉｎｇ犲狋犪犾．．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｔｈｅｄｅｓｉｇｎｏｆ

ＬｉＮｂＯ３ ｗａｖｅｇｕｉｄｅｉｎｔｅｎｓｉｔｙ ｍｏｄｕｌａｔｏｒｗｉｔｈａｎｅｗ ｂａｃｋｓｌｏｔ

ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２００８，３５（３）：４１０～４１３

　 李　密，于思源，马　晶 等．新型衬底开槽结构的ＬｉＮｂＯ３ 波导

强度调制器设计分析［Ｊ］．中国激光，２００８，３５（３）：４１０～４１３

５Ｍ．Ｌｅｅ，Ｏ．Ｍｉｔｒｏｆａｎｏｖ，Ｈ．Ｅ．Ｋａｔｚ犲狋犪犾．．Ｍｉｌｌｉｍｅｔｅｒｗａｖｅ

ｄｉｅｌｅｃｔｒｉｃｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓｏｆｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｐｏｌｙｍｅｒｍａｔｅｒｉａｌｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．

犘犺狔狊．犔犲狋狋．，２００２，８１（８）：１４７４～１４７６

６ＹｏｎｇｑｉａｎｇＳｈｉ，ＣｈｅｎｇＺｈａｎｇ，ＨｕａＺｈａｎｇ犲狋犪犾．．Ｌｏｗ（ｓｕｂ１

ｖｏｌｔ） ｈａｌｆｗａｖｅ ｖｏｌｔａｇｅ ｐｏｌｙｍｅｒｉｃ ｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃ ｍｏｄｕｌａｔｏｒｓ

ａｃｈｉｅｖｅｄｂｙｃｏｎｔｒｏｌｌｉｎｇｃｈｒｏｍｏｐｈｏｒｅｓｈａｐｅ［Ｊ］．犛犮犻犲狀犮犲，２０００，

２８８（５４６３）：１１９～１２２

７Ｍ．Ｌｅｅ，Ｈ．Ｅ．Ｋａｔｚ，Ｃ．Ｅｒｂｅｎ犲狋犪犾．．Ｂｒｏａｄｂａｎｄｍｏｄｕｌａｔｉｏｎｏｆ

ｌｉｇｈｔｂｙｕｓｉｎｇａｎｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｐｏｌｙｍｅｒ［Ｊ］．犛犮犻犲狀犮犲，２００２，

２９８（５５９７）：１４０１～１４０３

８ＧａｏＹｉ，ＹａｎｇＨｏｎｇｌｉａｎｇ，ＺｈａｎｇＦｕｊｕｎ犲狋犪犾．．Ｐｒｅｐａｒａｔｉｏｎａｎｄ

ｏｐｔｉｃａｌｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｐｏｌｙｍｅｒＤＲ１３／ＰＭＭＡｃｏｍｐｏｓｉｔｅｆｉｌｍｓ

［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２００７，３４（７）：９８３～９８７

　 高　怡，杨洪亮，张福军 等．聚合物复合薄膜的制备即光学特性

［Ｊ］．中国激光，２００７，３４（７）：９８３～９８７

９Ｒ．Ｓｏｎｇ，Ｈ．Ｃ．Ｓｏｎｇ，Ｗ．Ｈ．Ｓｔｅｉｅｒ犲狋犪犾．．Ａｎａｌｙｓｉｓａｎｄ

ｄｅｍｅｎｓｔｒａｔｉｏｎｏｆ ＭａｃｈＺｅｈｎｄｅｒｐｏｌｙｍｅｒ ｍｏｄｕｌａｔｏｒｓｕｓｉｎｇｉｎ

ｐｌａｎｅｃｏｐｌａｎａｒ ｗａｖｅｇｕｉｄｅ ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ［Ｊ］．犐犈犈犈 犑．犙狌犪狀狋．

犈犾犲犮狋狉狅狀．，２００７，４３（８）：６３３～６４０

１０Ｃ．Ｔ．ＤｅＲｏｓｅ，Ｄ．Ｍａｔｈｉｎｅ，Ｙ．Ｅｎａｍｉ犲狋犪犾．．Ｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃ

ｐｏｌｙｍｅｒｍｏｄｕｌａｔｏｒｗｉｔｈｓｉｎｇｌｅｍｏｄｅｔｏ ｍｕｌｔｉｍｏｄｅ ｗｅｖａｇｕｉｄｅ

ｔｒａｎｓｉｔｉｏｎｓ［Ｊ］．犐犈犈犈犘犺狅狋狅狀犻犮狊犜犲犮犺狀狅犾．犔犲狋狋．，２００８，２０（１２）：

１０５１～１０５３

１１Ｈ．Ｎｉｓｈｉｈａｒａ，Ｍ．Ｈａｒｕｎａ，Ｔ．Ｓｕｈａｒａ．Ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ Ｏｐｔｉｃａｌ

Ｃｉｒｃｕｉｔｓ［Ｍ］．ＬｉａｎｇＲｕｉｌｉｎｔｒａｎｓｌ．．Ｂｅｉｊｉｎｇ：ＳｃｉｅｎｃｅＰｒｅｓｓ，２００４

　 西原浩，春名正光，栖原敏明著．集成光路［Ｍ］．梁瑞林译．科学

出版社，北京，２００４

１２Ｚｈａｎｇ Ｙａｌｉ，Ｚｈａｎｇ Ｔａｏ，Ｚｈｕ Ｎｉｎｇｈｕａ犲狋犪犾．．Ｖａｒｉａｔｉｏｎａｌ

ａｎａｎｌｙｓｉｓｏｆｂｕｒｉｅｄｉｏｎｅｘｃｈａｎｇｅｄｏｐｔｉｃａｌｗａｖｅｇｕｉｄｅｂｙｕｓｉｎｇ

ＨｅｒｍｉｔｅＧｕａｓｓｉａｎｆｉｅｌｄａｐｐｒｏｘｉｍａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，

２００７，２７（６）：９８１～９８６

　 张雅丽，张　韬，祝宁华 等．掩埋型离子交换玻璃光波导的变分

分析［Ｊ］．光学学报，２００７，２７（６）：９８１～９８６

１３ＸｕＪｉａｎｆｅｎｇ，ＢｏＺｈｏｎｇｙａｎｇ，ＢａｉＪｉａｎ犲狋犪犾．．Ｓｙｎｔｈｅｔｉｃｓｕｂｄｏｍａｉｎ

ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒｌａｒｇｅｓｃａｌｅ ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ ｏｐｔｉｃａｌ ｗａｖｅｇｕｉｄｅ ＦＤＴＤ

ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００７，２７（１）：５～９

　 徐建锋，薄中阳，白　剑 等．大规模集成光波导时域有限元差分

法仿真的子域合成法［Ｊ］．光学学报，２００７，２７（１）：５～９

１４ＬｉａｏＪｉｎｋｕｎ，ＴａｎｇＸｉｏｎｇｇｕｉ，ＬｕＲｏｎｇｇｕｏ犲狋犪犾．．Ｖａｒｉａｔｉｏｎａｌ

ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｉｎｄｅｘａｎａｌｙｓｉｓｏｆｐｏｌｙｍｅｒｒｉｂｏｐｔｉｃａｌｗａｖｅｇｕｉｄｅ［Ｊ］．犃犮狋犪

犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００８，２８（１２）：２２６７～２２７１

　 廖进昆，唐雄贵，陆荣国 等．聚合物脊形光波导的变分有效折射

率法分析［Ｊ］．光学学报，２００８，２８（１２）：２２６７～２２７１

１５Ａ．Ｓｐｌｅｔｔ，Ｍ．Ｍａｊｄ，Ｋ．Ｐｅｔｅｒｍａｎｎ．Ａｎｏｖｅｌｂｅａｍｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎ

ｍｅｔｈｏｄｆｏｒｌａｒｇｅｒｅｆｒａｃｔｉｖｅｉｎｄｅｘｓｔｅｐｓａｎｄｌａｒｇｅｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎ

ｄｉｓｔａｎｃｅｓ［Ｊ］．犐犈犈犈 犘犺狅狋狅狀 犜犲犮犺狀狅犾 犔犲狋狋．，１９９１，３（５）：

４６６～４６８

１６Ｋ．Ｋａｗａｎｏ， Ｔ． Ｋｉｔｏｈ．Ｉｎｔｒｏｄｕｃｔｉｏｎ ｔｏ ｏｐｔｉｃａｌ ｗａｖｅｇｕｉｄｅ

ａｎａｌｙｓｉｓ：ｓｏｌｖｉｎｇ Ｍａｘｗｅｌｌ′ｓ ｅｑｕａｔｉｏｎｓ ａｎｄ ｔｈｅ Ｓｃｈｒｄｉｎｇｅｒ

１０６１



光　　　学　　　学　　　报 ３０卷

ｅｑｕａｔｉｏｎ［Ｍ］．ＪｏｈｎＷｉｌｅｙ＆Ｓｏｎｓ，Ｉｎｃ．，ＵＳＡ，２００１

１７Ｅｒｗｉｎ Ｋｒｅｙｓｚｉｇ． Ｉｎｔｒｏｄｕｃｔｏｒｙ Ｆｕｎｃｔｉｏｎａｌ Ａｎａｎｌｙｓｉｓ ｗｉｔｈ

Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ［Ｍ］．ＺｈａｎｇＳｈｉｓｈｅｎｇ，ＺｈａｎｇＹｅｃａｉ，ＺｈａｎｇＭａｏｃａｉ

ｅｔａｌ．ｔｒａｎｓｌ．．Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇ：ＣｈｏｎｇｑｉｎｇＰｒｅｓｓ，１９８６

　Ｅ．克里兹格著．泛函分析引论及应用［Ｍ］．张石生，张业才，张茂

才等译．重庆：重庆出版社，１９８６

１８Ｋ．Ｈｏｆｆｍａｎ，Ｒ．Ｋｕｎｚｅ．ＬｉｎｅａｒＡｌｇｅｂｒａ，２ｎｄｅｄ．［Ｍ］．Ｐｒｅｎｔｉｃｅ

Ｈａｌｌ，Ｉｎｃ．，ＵＳＡ，１９７１

１９Ｍ．Ｈｅ，Ｔ．Ｍ．Ｌｅｓｌｉｅ，Ｊ．Ａ．Ｓｉｎｉｃｒｏｐｉ．αＨｙｄｒｏｘｙｋｅｔｏｎｅ

ｐｒｅｃｕｒｓｏｒｓｌｅａｄｉｎｇｔｏａｎｏｖｅｌｃｌａｓｓｏｆｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃａｃｃｅｐｔｏｒｓ［Ｊ］．

犆犺犲犿．犕犪狋犲狉．，２００２，１４（５）：２３９３～２４００

２０Ｍ． Ｈｅ， Ｔ． Ｍ． Ｌｅｓｌｉｅ，Ｊ． Ａ．Ｓｉｎｉｃｒｏｐｉ．Ｓｙｎｔｈｅｓｉｓ ｏｆ

ｃｈｒｏｍｏｐｈｏｒｅｓｗｉｔｈｅｘｔｒｅｍｅｌｙｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃａｃｔｉｖｉｔｙ．１．ｔｈｉｏｐｈｅｎｅ

ｂｒｉｄｇｅｂａｓｅｄｃｈｒｏｍｏｐｈｏｒｅｓ［Ｊ］．犆犺犲犿．犕犪狋犲狉．，２００２，１４（１１）：

４６６２～４６６８

２１Ｍ． Ｈｅ， Ｔ． Ｍ． Ｌｅｓｌｉｅ，Ｊ． Ａ．Ｓｉｎｉｃｒｏｐｉ．Ｓｙｎｔｈｅｓｉｓ ｏｆ

ｃｈｒｏｍｏｐｈｏｒｅｓｗｉｔｈｅｘｔｒｅｍｅｌｙｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃａｃｔｉｖｉｔｙ．２．ｔｈｉｏｐｈｅｎｅ

ｂｒｉｄｇｅｂａｓｅｄｃｈｒｏｍｏｐｈｏｒｅｓ［Ｊ］．犆犺犲犿．犕犪狋犲狉．，２００２，１４（１１）：

４６６９～４６７５

２０６１


