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摘要　一般多重网格算法求解光强度传播方程是从精细网格层开始计算，精细网格层的初值选择影响算法的收敛

速度和求解精度。提出了一种完全多重网格方法求解光强度传播方程的相位恢复方法。基于限制法将最细网格

上的方程转化为最粗网格上的方程，求解该方程得到最粗网格上的解；然后对此解用延拓法得到上一层细网格上

的解，以得到的解作为此层网格上的初解，利用Ⅴ循环解此层上的方程，得到此层网格的精确解。依次，直到得到

最细网格上的精确解。模拟相位恢复实验结果表明，本文方法具有较快的收敛速度，能够恢复复杂相位分布。
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１　引　　言

相位恢复是指在光的相位信息难以测量或丢失

的情况下，根据光的强度和附加的先验知识来估计

光的相位信息。在应用物理学和工程应用的许多领

域，如在天文学［１］、光学显微镜［２］、晶体学［３］、电子显

微镜［４］、犡射线成像
［５］等领域，相位恢复问题都具

有重要意义。

随着信息光学技术的发展，由光强度来恢复光

相位的间接方法再次成为新的研究热点。由光强度

分布恢复相位的方法大体可分为两类：基于光强度

传输方程（犜狉犪狀狊狆狅狉狋狅犳犻狀狋犲狀狊犻狋狔犲狇狌犪狋犻狅狀，犜犐犈）的

相位恢复方法［６～８］和迭代相位恢复算法体系［１、９、１０］。

犜犐犈的基本思想是，在傍轴近似条件下，沿着光轴方

向上光强度的变化主要由与光轴垂直的平面上光波

的相位所决定。因此，通过测量两个与光轴垂直的

平面上光的强度变化，就可利用犜犐犈来恢复光波在
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前一个平面上的相位信息。通过引入一个辅助函

数，可以把犜犐犈转化为一个二维犘狅犻狊狊狅狀方程。由

于二维相位恢复问题的边界区域为矩形区域，离散

化后的犘狅犻狊狊狅狀方程的块结构非常有规则，因此可

利用离散的傅里叶分析方法［７］或多重网格方法

（犕狌犾狋犻犵狉犻犱犿犲狋犺狅犱，犕犌）求解犜犐犈
［１１］。但是，傅里叶

变换方法是犜犐犈的一种近似数值解法
［１２］，对复杂分

布相位，该方法可能无法得到正确的结果。一般多

重网格法求解犜犐犈时，在每层网格上都需要给定初

值，然后用雅可比（犑犪犮狅犫犻）迭代法或者高斯 赛德尔

（犌犪狌狊狊犛犲犻犱犲犾）迭代法解此层网格上的线性方程组，

初值的选择影响迭代算法的收敛速度和解的精度。

初值接近真实解，算法迭代收敛速度会越快，否则，

需要足够的循环后，才能达到所需收敛的收敛

状态。

本文提出了完全多重网格算法（犉狌犾犾犿狌犾狋犻犵狉犻犱

犿犲狋犺狅犱，犉犕犌）求解犜犐犈的相位恢复方法，将最细

网格上的方程转化为最粗网格上的方程，由最粗网

格层计算开始，逐层延拓到细网格层，从而得到细

网格层上较好的初值。由于只需在最粗网格层赋初

始值，因此赋值简单，而且弱化了初值对求解过程的

影响。

２　光强度传播方程

在傍轴近似情况下，光强度传播方程可以表示

为［６］

⊥ 犐狉⊥，（ ）狕 ⊥狉⊥，（ ）［ ］狕 ＝－犽狕犐， （１）

其中λ表示波长，犽＝２π／λ是波数，狉⊥是平面狓－

狔上的矢量，垂直于光轴狕，犐（狉⊥，狕）为单色光的强

度，（狉⊥，狕）为单色光的相位，⊥＝（狓，狔）是平

面狓－狔上梯度算子 ，狕＝／狕，狕犐（狉⊥，狕）为给定

狕，在由变量狉⊥所确定的平面上，在光波传播方向

上光强度的导数。

设Ω 是平面狓－狔中具有光滑边界Ω 的一个

区域。假设在区域Ω 内，犐（狉⊥，狕）＞０，（狉⊥，狕）是

连续的，那么在给定犐（狉⊥，狕）和狕犐（狉⊥，狕）时，犜犐犈

具有唯一解。即获取光强度沿光轴的变化率，通过

求解犜犐犈可以得到唯一的（狉⊥，狕）。由于不能精

确测量光强在光轴方向的变化率，通常计算两个输

出面上光强差分近似表示光强度变化率。

设输入面和输出面均垂直于光轴狕，并设输入

面位于狕＝０平面上，输出面位于输入面前后平面

即狕＝±Δ狕平面上，不同平面上光的强度分布为

犐（狉⊥，狕０）、犐（狉⊥，狕Δ狕）和犐（狉⊥，狕－Δ狕）。光强在光

轴方向的变化率可以近似表示为

犐（狉⊥，狕）

狕
狘狕＝狕０ ≈

犐（狉⊥，Δ狕）－犐（狉⊥，－Δ狕）

２Δ狕
；

（２）

进一步，方程（１）的左端可以扩展为

⊥
［犐（狉⊥，狕）⊥（狉⊥，狕）］＝

⊥犐（狉⊥，狕）⊥（狉⊥，狕）＋

犐（狉⊥，狕）
２
⊥（狉⊥，狕）＝

［狓犐（狉⊥，狕）　狔犐（狉⊥，狕）］·

［狓（狉⊥，狕）　狔（狉⊥，狕）］
Ｔ
＋

犐（狉⊥，狕）
２
狓（狉⊥，狕）＋犐（狉⊥，狕）

２
狔（狉⊥，狕）；

因此，可以将方程（１）改写为如下形式

犐（狉⊥，狕）
２
狓（狉⊥，狕）＋犐（狉⊥，狕）

２
狔（狉⊥，狕）＋

狔犐（狉⊥，狕）狔（狉⊥，狕）＋

狓犐（狉⊥，狕）狓（狉⊥，狕）＝

－犽犐狕（狉⊥，狕）． （３）

　　利用五点有限差分法，可以将方程（３）离散化处

理。同光强变化率计算方法相同，相位的偏导数根

据如下公式近似计算：

（狉⊥，狕）

狓
≈
犻，犼＋１（狉⊥，狕）－犻，犼－１（狉⊥，狕）

２犺
，

（狉⊥，狕）

狔
≈
犻＋１，犼（狉⊥，狕）－犻－１，犼（狉⊥，狕）

２犺
，（４）

公式（４）中，犺为狓和狔方向上相同的离散化采样间

隔，（犻，犼）表示平面狓－狔上离散点的坐标位置。离

散后的方程形式如下：

犈犻＋１，犼（狉⊥）＋犉犻－１，犼（狉⊥，狕）＋

犌犻，犼＋１（狉⊥，狕）＋犎犻，犼－１（狉⊥，狕）－

４犐（狉⊥，狕）犻，犼（狉⊥，狕）＝－犽犐狕（狉⊥，狕）， （５）

方程（５）中，犈＝ 犐（狉⊥，狕）＋０．５犐狓（狉⊥，狕［ ］），

犉＝ 犐（狉⊥，狕）－０．５犐狓（狉⊥，狕［ ］），

犌＝ 犐（狉⊥，狕）＋０．５犐狔（狉⊥，狕［ ］），

犎＝ 犐（狉⊥，狕）－０．５犐狔（狉⊥，狕［ ］）。已知输入平面和

两个输出平面上光强度，就可以用多重网格方法求

解方程（５），实现输入平面上的相位恢复。

３　完全多重网格法求解光强度传播方

程相位恢复

多重网格法［１３］基本思想是在网格层上下移动，

利用粗网格上的残差校正特性消除迭代误差的低频

分量，同时利用细网格上的松弛光滑特性消除迭代

误差的高频分量，具有收敛速度快，收敛精度高等

特点。一般多重网格法是从最细网格上的初始估计

值开始，通过迭代计算，达到收敛状态。对于迭代

５１５１
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算法，选择初值是一个关键问题，不合适的选择可能

增加很大的计算量。

完全多重网格法［１３］的一个基本思想是采取嵌套

迭代的方法，在最粗网格层简单赋初始值，由最粗网

格层计算开始，逐层延拓到细网格层。这样，用粗糙

网格层的近似解作为精细网格层的初始值，那么在精

细网格层上第一次迭代的初值是一个较好的近似解，

从而提高了收敛速度和计算准确性。完全多重网格

法求解光强度传播方程相位恢复的基本步骤如下：

１）用五点有限差分法将犜犐犈离散化；

２）将矩形求解区域划分为一系列网格，设网格

系列为｛Ω犾｝，犾＝０，１，２，…，犔，每层网格的大小是

２犾＋１，并且有２犔＋１＝犖；

３）采用限制法将最细网格上的方程转化最粗

网格上的方程。即将２犔＋１维的方程组化为３维的

方程组。解此粗网格上的方程，得到最粗网格上

的解；

４）将最粗网格上的解作为上一层细网格上的

初解，利用Ⅴ循环解此层上的方程，得到细网格层的

精确解；

５）将此细网格层看作新的粗网格层，转到３），

直到得到最细网格上的精确解。

一般多重网格的Ⅴ循环结构如图１（犪）
［１４］所示，

其计算过程是从最精细网格层开始，逐层“松弛－限

制”操作，一直到最粗糙网格层，在该网格层准确求

解方程组；然后进行“延拓－松弛”操作，直到最精细

网格层。完全多重网格的循环结构如图１（犫）所示，

犉犕犌方法从最粗网格层开始计算，通过多次调用一

般多重网格的Ⅴ循环，计算每个网格层方程组的解，

以当前层的解作为下一层的初解。

　　犛犱犲狀狅狋犲狊狊犿狅狅狋犺犻狀犵，狑犺犻犾犲犈犱犲狀狅狋犲狊犲狓犪犮狋狊狅犾狌狋犻狅狀狅狀狋犺犲犮狅犪狉狊犲狊狋犵狉犻犱，犱犲狊犮犲狀犱犻狀犵犪狉狉狅狑  犱犲狀狅狋犲狊

狉犲狊狋狉犻犮狋犻狅狀犪狀犱犪狊犮犲狀犱犻狀犵犪狉狉狅狑犱犲狀狅狋犲狊狆狉狅犾狅狀犵犪狋犻狅狀

图１ 多重网格算法循环计算结构示意图．（犪）一般多重网格循环计算；（犫）犉犕犌循环计算

犉犻犵．１ 犛狋狉狌犮狋狌狉犲狅犳犿狌犾狋犻犵狉犻犱犮狔犮犾犲狊．（犪）犕犌Ⅴ犮狔犮犾犲狊；（犫）犉犕犌犮狔犮犾犲狊

４　模拟实验

在犘Ⅳ３．４犌犎狕犚犃犕１犌犅计算机上做模拟相

位恢复。对比了快速傅里叶变换（犉犪狊狋犉狅狌狉犻犲狉

狋狉犪狀狊犳狅狉犿，犉犉犜）法、犕犌法和犉犕犌法三种方法求解

犜犐犈的计算效率和相位恢复精度。采用相对均方根

误差（狉狅狅狋犿犲犪狀狊狇狌犪狉犲，犚犕犛）定量评估相位恢复精

度，它的定义为

犚ＭＳ＝
∑
犻，犼

狘
ｒｅｃ
犻犼 －

ｔｒｕｅ
犻犼 狘

２

∑
犻，犼

狘
ｔｒｕｅ
犻犼 狘

烄

烆

烌

烎
２

１／２

， （６）

其中
狋狉狌犲
犻犼
表示输入面模拟真实相位某个元素（犻，犼）

的相位值，
狉犲犮
犻犼
表示相位恢复算法恢复的相位某个

元素（犻，犼）的相位值。

模拟相位恢复实验中，为了对比在相同初始解

条件下，不同方法求解犜犐犈的收敛速度和求解精

度，犜犐犈的初始解都假设为０。

４．１　仿真实验１

图２ 输入平面上模拟相位分布

Ｓｉｍｕｌａｔｅｄｐｈａｓｅｉｎｔｈｅｉｎｐｕｔｐｌａｎｅ

选择含有丰富细节的Ｌｅｎａ图像作为假想的相

位物体的相位，如图２所示。其像元数为２５６ｐｉｘｅｌ

×２５６ｐｉｘｅｌ，假设该相位物体的物理尺寸为１ｍｍ

×１ｍｍ，波长λ＝６３２．８ｎｍ，相位值在 ［０，π］弧度

之间变化，输入平面上的强度分布是均匀的，即
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图３ 不同传播距离输出平面上强度分布．

（ａ）Δ狕＝－０．１ｍｍ；（ｂ）Δ狕＝０．１ｍｍ

Ｆｉｇ．３ Ｉｎｔｅｎｓｉｔｙｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｉｎｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔｏｕｔｐｕｔｐｌａｎｅｓ：

（ａ）Δ狕＝－０．１ｍｍ；（ｂ）Δ狕＝０．１ｍｍ

犐（狉⊥，狕０）≡１，对应于平面波照明下的非吸收相位

物体的特例。根据平面波角谱传播公式［１５］，计算出

不同输出平面Δ狕＝±０．１ｍｍ上光强度分布，如图

３所示。相位恢复的过程就是利用图３仿真得到的

不同输出平面上光的强度，通过求解ＴＩＥ，恢复出输

入面上光的相位信息。图４（ａ）为ＦＦＴＴＩＥ相位恢

复结果，图４（ｂ）为 ＭＧＴＩＥ相位恢复结果，图４（ｃ）

为ＦＭＧＴＩＥ相位恢复结果，其中多重网格的Ⅴ循

环迭代次数均设定为１０次。表１对比了三种方法

求解ＴＩＥ相位恢复的计算时间和相位恢复的相对

均方根误差。从表１对比结果可以看出，对于理想

非吸收相位物体，ＦＦＴＴＩＥ相位恢复的精度最高，

但是耗时较多，ＦＭＧＴＩＥ相位恢复的计算时间是

ＭＧＴＩＥ相位恢复时间的２２％，而且ＦＭＧＴＩＥ相

位恢复的精度高于 ＭＧＴＩＥ相位恢复精度。

表１ 仿真实验１相位恢复误差及算法收敛时间比较

Ｔａｂｌｅ１ ＦｉｒｓｔｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｒｅｌａｔｉｖｅＲＭＳｅｒｒｏｒｓ

ａｎｄｔｈｅｃｏｎｖｅｒｇｅｎｃｅｔｉｍｅｏｆｔｈｅａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ

Ｍｅｔｈｏｄ Ｔｉｍｅ／ｓ ＲＭＳ／％

ＦＦＴＴＩＥ １．１８５３ ４．６５

ＭＧＴＩＥ １．６７７１ １５．４３

ＦＭＧＴＩＥ ０．３７１５ １３．２２

图４ 不同方法求解ＴＩＥ相位恢复结果：（ａ）ＦＦＴＴＩＥ；（ｂ）ＭＧＴＩＥ；（ｃ）ＦＭＧＴＩＥ

Ｆｉｇ．４ ＰｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｕｓｉｎｇＴＩＥｓｏｌｖｅｄｂｙ（ａ）ｔｈｅＦＦＴｍｅｔｈｏｄ，（ｂ）ｔｈｅＭＧｍｅｔｈｏｄａｎｄ（ｃ）ＦＭＧｍｅｔｈｏｄ

图５ 输入平面上模拟强度和相位分布：

（ａ）模拟强度分布；（ｂ）模拟相位分布

Ｆｉｇ．５ Ｓｉｍｕｌａｔｅｄｉｎｔｅｎｓｉｔｙａｎｄｐｈａｓｅｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｉｎｔｈｅ

ｉｎｐｕｔ ｐｌａｎｅ：（ａ）ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｉｎｔｅｎｓｉｔｙ； （ｂ）

　　　　　　　ｓｉｍｕｌａｔｅｄｐｈａｓｅ

４．２　仿真实验２

仿真实验２选择２幅含有丰富细节的图像作为

设想的输入平面上光强度和相位分布，分别如图

５（ａ）、５（ｂ）所示，其像素数为２５６ｐｉｘｅｌ×２５６ｐｉｘｅｌ，

物理尺寸为１ｍｍ×１ｍｍ，波长λ＝６３２．８ｎｍ，相

位值在 ［０，π］弧度之间变化，强度值在［０，１］之间变

化。根据平面波角谱传播公式，计算不同输出平面

图６ 不同传播距离输出平面上强度分布：

（ａ）Δ狕＝ －０．１ｍｍ；（ｂ）Δ狕＝０．１ｍｍ

Ｆｉｇ．６ Ｉｎｔｅｎｓｉｔｙｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｉｎｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔｏｕｔｐｕｔｐｌａｎｅｓ：

（ａ）Δ狕＝－０．１ｍｍ；（ｂ）Δ狕＝０．１ｍｍ

上光强度分布，如图６所示。利用图６仿真得到的

不同输出平面上光的强度，通过求解ＴＩＥ，恢复出输

入面上光的相位信息如图７所示。图７（ａ）为ＦＦＴ
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ＴＩＥ相位恢复结果，图７（ｂ）为 ＭＧＴＩＥ相位恢复结

果，图７（ｃ）为ＦＭＧＴＩＥ相位恢复结果，其中多重

网格的Ⅴ循环迭代次数均设定为１０次。表２对比

了三种方法求解ＴＩＥ相位恢复的计算时间和相位

恢复的相对均方根误差。对于复杂光场，ＦＦＴＴＩＥ

无法恢复相位，ＦＭＧＴＩＥ相位恢复的计算时间是

ＭＧＴＩＥ相位恢复时间的２１％，而且，ＦＭＧＴＩＥ相

位恢复的精度高于 ＭＧＴＩＥ相位恢复精度。

从上述相位恢复仿真实验结果可以看出，在相

同初始值条件下，ＦＭＧＴＩＥ在相位恢复精度和算

法收敛速度上都优于 ＭＧＴＩＥ相位恢复的结果，同

时 ＭＧ和ＦＭＧ都能够恢复复杂相位分布。对于迭

代算法，初始解越接近真实解，算法的收敛速度越

快，求解精度越高。与一般多重网格法的Ⅴ循环相

比，完全多重网格法求解ＴＩＥ是从最粗网格层开始

Ⅴ循环的运算，当进行到最细网格层上的Ⅴ循环时，

得到了原方程的一个比较好的近似解，因此求解精

度要高于一般多重网格法中由一个完全随机的初解

进行Ⅴ循环的求解精度。

表２ 仿真实验２相位恢复误差及算法收敛时间比较

Ｔａｂｌｅ２ ＳｅｃｏｎｄｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｒｅｌａｔｉｖｅＲＭＳｅｒｒｏｒｓ

ａｎｄｔｈｅｃｏｎｖｅｒｇｅｎｃｅｔｉｍｅｏｆｔｈｅａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ

Ｍｅｔｈｏｄ Ｔｉｍｅ／（ｓ） ＲＭＳ／％

ＦＦＴＴＩＥ － －

ＭＧＴＩＥ １．８２４９ １９．３３

ＦＭＧＴＩＥ ０．３７９８ １７．９６

图７ 不同方法求解ＴＩＥ相位恢复结果：（ａ）ＦＦＴＴＩＥ；（ｂ）ＭＧＴＩＥ；（ｃ）ＦＭＧＴＩＥ

Ｆｉｇ．７ ＰｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖｅｄｕｓｉｎｇＴＩＥｓｏｌｖｅｄｂｙ（ａ）ｔｈｅＦＦＴｍｅｔｈｏｄ，（ｂ）ｔｈｅＭＧｍｅｔｈｏｄａｎｄ（ｃ）ＦＭＧｍｅｔｈｏｄ

５　结　　论

本文给出了一种将嵌套迭代技术与一般多重网

格法相结合，得到了计算效率更高的完全多重网格

法求解光强度传播方程的相位恢复方法。在完全多

重网格法中，由最粗的网格开始逐层延拓到最细的

网格，除在最粗层网格外，都不再以０或者随机值

作为迭代初值，而是利用上层生成的比较接近所求

值的结果为初值，因此获得了更快、更好的收敛性。

参 考 文 献

１ＦｉｅｎｕｐＪ．Ｒ．Ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ：ａｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ［Ｊ］．犃狆狆犾．

犗狆狋．，１９８２，２１（１５）：２７５８～２７６９

２ＢｅｌｌａｉｒＣ．Ｊ．，ＣｕｒｌＣ．Ｌ．，ＡｌｌｍａｎＢ．Ｅ犲狋犪犾．．Ｑｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅ

ｐｈａｓｅａｍｐｌｉｔｕｄｅｍｉｃｒｏｓｃｏｐｙⅣ：ｉｍａｇｉｎｇｔｈｉｃｋｓｐｅｃｉｍｅｎｓ［Ｊ］．犑．

犕犻犮狉狅狊犮狅狆狔，２００４，２１４（４）：６２～６９

３ＭｉｌｌａｎｅＲ．Ｐ．Ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｉｎｃｒｙｓｔａｌｌｏｇｒａｐｈｙａｎｄｏｐｔｉｃｓ［Ｊ］．

犑．犗狆狋．犛狅犮．犃犿．犃，１９９０，７（３）３９４～４１１

４ＤｏｎｎａｄｉｅｕａＰ．，Ｖｅｒｄｉｅｒａ Ｍ．，ＢｅｒｔｈｏｍｅＧ犲狋犪犾．．Ｉｍａｇｉｎｇａ

ｄｅｎｓｅｎａｎｏｄｏｔａｓｓｅｍｂｌｙｂｙｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｆｒｏｍ ＴＥＭｉｍａｇｅｓ

［Ｊ］．犝犾狋狉犪犿犻犮狉狅狊犮狅狆狔．２００４，１００：７９～９０

５ＮｕｇｅｎｔＫ．，ＧｕｒｅｙｅｖＴ．Ｅ．，ＣｏｏｋｓｏｎＤＦ犲狋犪犾．．Ｑｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅ

ｐｈａｓｅｉｍａｇｉｎｇｕｓｉｎｇｈａｒｄＸｒａｙｓ［Ｊ］．犘犺狔．犚犲狏．犔犲狋狋．，１９９６，

７７（１４）：２９６１～２９６４

６ＴｅａｇｕｅＭ．Ｒ．Ｄｅｔｅｒｍｉｎｉｓｔｉｃｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌ：ａＧｒｅｅｎ’ｓｆｕｎｃｔｉｏｎ

ｓｏｌｕｔｉｏｎ［Ｊ］．犑．犗狆狋．犛狅犮．犃犿．，１９８３，７３（１１）：１４３４～１４４１

７ＧｕｒｅｙｅｖＴ．Ｅ．，ＮｕｇｅｎｔＫ．Ｒａｐｉｄｑｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅｐｈａｓｅｉｍａｇｉｎｇ

ｕｓｉｎｇｔｈｅｔｒａｎｓｐｏｒｔｏｆｉｎｔｅｎｓｉｔｙｅｑｕａｔｉｏｎ［Ｊ］．犗狆狋．犆狅犿犿狌狀．，

１９９７１３３：３３９～３４６

８ＳｅｍｉｃｈａｅｖｓｋｙＡ．，Ｔｅｓｔｏｒｆ Ｍ．．Ｐｈａｓｅｓｐａｃｅｉｎｔｅｒｐｒｅｔａｔｉｏｎｏｆ

ｄｅｔｅｒｍｉｎｉｓｔｉｃｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌ［Ｊ］．犑．犗狆狋．犛狅犮．犃犿．犃．，２００４，

２１（１１）：２１７３～２１７９

９ＹａｎｇＧ．，ＧｕＢ．ＤｏｎｇＢ犲狋犪犾．．ＧｅｒｃｈｂｅｒｇＳａｘｔｏｎａｎｄＹａｎｇＧｕ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｉｎａｎｏｎｕｎｉｔａｒｙｔｒａｎｓｆｏｒｍｓｙｓｔｅｍ

ｃｏｍｐａｒｉｓｉｏｎ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，１９９４，３３（２）：２０９～２１８

１０ＥｌｓｅｒＶ．Ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｂｙｉｔｅｒａｔｅｄｐｒｏｊｅｃｔｉｏｎｓ［Ｊ］．犑．犗狆狋．犛狅犮．

犃犿．，２００３，２０（１）：４０～５５

１１ＷａｎｇＸｉａｏ，ＭａｏＨｅｎｇ，ＺｈａｏＤａｚｕｎ．ＰｈａｓｅＲｅｔｒｉｅｖａｌＢａｓｅｄｏｎ

ＩｎｔｅｎｓｉｔｙＴｒａｎｓｐｏｒｔＥｑｕａｔｉｏｎ［Ｊ］．犃犮狋犪犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００７，

２７（１２）：２１１７～２１２２

　 王　潇，毛　珩，赵达尊．基于光强传播方程的相位恢复［Ｊ］．光学

学报，２００７，２７（１２）：２１１７～２１２２

１２ＡｌｌｅｎＬ．Ｊ．，Ｏｘｌｅｙ Ｍ．Ｐ．Ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｆｒｏｍｓｅｒｉｅｓｏｆｉｍａｇｅｓ

ｏｂｔａｉｎｅｄｂｙｄｅｆｏｃｕｓｖａｒｉａｔｉｏｎ［Ｊ］．犗狆狋．犆狅犿犿狌狀．，２００１，１９９：６５～７５

１３ＷｅｓｓｅｌｉｎｇＰ．犃狀犐狀狋狉狅犱狌犮狋犻狅狀狋狅犕狌犾狋犻犵狉犻犱犕犲狋犺狅犱狊［Ｍ］．Ｊｏｈｎ

Ｗｉｌｅｙ＆Ｓｏｎｓ．１９９２：１６８～１９２

１４ＷｉｌｌｉａｍＨ．Ｐｒｅｓｓ，ＳａｕｌＡ．Ｔｅｕｋｏｌｓｋｙ，Ｗｉｌｌｉａｍ Ｔ．Ｖｅｔｔｅｒｌｉｎｇ

犲狋犪犾．．犖狌犿犲狉犻犮犪犾犚犲犮犻狆犲狊犻狀犆犜犺犲犃狉狋狅犳犛犮犻犲狀狋犻犳犻犮犆狅犿狆狌狋犻狀犵
［Ｍ］．ＳｅｃｏｎｄＥｄｉｔｉｏｎ．Ｌｏｎｄｏｎ：Ｃａｍｂｒｉｄｇｅ ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙＰｒｅｓｓ．

１９９７，８７１～８７８

１５ＹｕＢｉｎ，Ｐｅｎｇｘｉａｎｇ，ＴｉａｎＪｉｎｄｏｎｇ犲狋犪犾．．Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｓｔｕｄｙｏｆ

ｐｈａｓｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｆｏｒｈａｒｄＸｒａｙｉｎｌｉｎｅｐｈａｓｅｃｏｎｔｒａｓｔｉｍａｇｉｎｇ［Ｊ］．

犛犮犻犲狀犮犲犻狀犆犺犻狀犪（犛犲狉犻犲狊犌），２００５，４８（４）：４５０～４５８

８１５１


