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一种提高非扫描激光雷达距离分辨率的方法
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摘要　现有非扫描激光雷达阵列探测器的信噪比较低，影响到系统的距离分辨率，详细分析了阵列探测器的噪声

特性，得出了噪声满足各态历经性的重要结论，并指出在输入信号相同的条件下，可以通过空域积累代替时域积累

的方法提高距离探测器的信噪比。并根据前述结论针对非扫描激光雷达／电视复合成像系统，提出一种采用改进

邻域平均的图像处理方法提高非扫描激光雷达系统距离分辨率的图像处理方法，并应用于实际系统，结果表明该

方法能够有效提高非扫描激光雷达系统距离分辨率。
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１　引　　言

非扫描激光雷达阵列成像器件信噪比较低，是

非扫描激光雷达遇到的普遍问题［１～４］。探测器的信

噪比低成为制约非扫描激光雷达距离分辨率的瓶颈

之一。由于工艺水平的限制，国内外短期内阵列探

测器信噪比无法有突破性进展，因此需要研究现有

器件水平下，提高非扫描激光雷达距离分辨率的

方法。

目前提高激光雷达距离分辨率的图像方法研究

主要集中在针对某一种噪声的研究方面［５，６］以及将

距离像作为普通强度图像进行处理方面，其中包括

距离像时域积累、中值滤波、均值滤波等方法。然而

时域积累的方法对系统帧频降低较多；中值滤波、均

值滤波等滤波方法对于图像的各像元不加区别，虽

然可以提高图像的距离分辨率但会造成距离像边缘

模糊，目标边缘处距离误差增加。对于这些缺点，人

们又提出基于人工智能、基于支持向量机等方

法［５，６］和很多具有一定自适应能力的改进算法［７～９］，

例如梯度倒数加权平滑、局部统计滤波、总变分滤波

等。但是这些改进算法容易对噪声比较敏感，将噪

声当成边缘，从而使得去噪后的图像产生虚假边缘。

针对目前这些处理方法存在的问题和非扫描激光雷

达／电视复合成像的优势，本文提出一种提高非扫描

激光雷达距离分辨率的方法。该方法在无需增加额

外帧的情况下，既能够提高距离像信噪比，又能够尽



５期 张　勇等：　一种提高非扫描激光雷达距离分辨率的方法

量保护距离像的边缘信息。

２　非扫描激光雷达／电视复合成像系

统

非扫描激光雷达／电视复合成像系统可以通过

非扫描激光雷达得到目标的距离像，还可以通过电

视成像得到目标的强度像。目标的距离像和强度像

是目标不同特征的两种表现形式，二者在形状和轮

廓特征上具有很高的相关性。此外，电视成像系统

的ＣＣＤ探测器具有高信噪比的特性，其信噪比可达

４０～６０ｄＢ。因此，可以利用距离像与强度像的相关

性和电视成像的高信噪比，通过图像处理提高距离

像的信噪比，从而提高非扫描激光雷达的距离分辨

率。非扫描激光雷达／电视复合成像系统结构系统

的结构如图１所示。

图１ 非扫描激光雷达／电视复合成像系统原理图

Ｆｉｇ．１ Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｔｈｅｓｃａｎｎｅｒｌｅｓｓ

ｌａｄａｒ／ＴＶｉｍａｇｅｓｙｓｔｅｍ

　　非扫描激光雷达／电视复合成像系统由同步控

制系统单元、激光器、发射天线、接收天线、距离阵列

探测器、ＣＣＤ相机和数据处理单元组成。同步控制

单元控制系统的工作时序关系。激光器对目标进行

照明，距离阵列探测器（由于目前非扫描激光雷达探

测器种类较多，因此在这里统称为距离阵列探测器）

进行距离成像、ＣＣＤ相机进行强度成像，数据处理

单元对距离像和强度像进行图像处理。由于ＣＣＤ

获得的电视图像与距离探测器的距离图像需要进行

图像处理，为了避免图像配准过程，减少图像处理的

运算量，因此距离阵列探测器与ＣＣＤ相机通过半反

半透镜进行分光，将接收天线接收的回波信号分为

相同的两部分送入ＣＣＤ相机和距离探测器。

３　图像处理提高距离像信噪比的原理

目前的非扫描激光雷达距离探测器噪声主要包

括热噪声、散粒噪声、产生复合噪声以及１／犳噪声

等噪声。其中热噪声、１／犳噪声与信号强度无关，而

散粒噪声、产生复合噪声强度与信号成正比。

在实际应用中可以近似认为，任何时间对探测

器的噪声统计规律进行测量得到的结果是一致的，

与时间无关。也就是在其噪声的概率密度函数满足

时间平移不变性，因此距离探测器的噪声可以看作

平稳随机过程。

阵列距离探测器每个像素具有各自的敏感元和信

号处理器，因此，彼此之间可以认为是统计无关的。

根据随机理论，平稳随机信号如果满足时间

狋→∞时自相关函数犓（狋）→０，则该平稳随机过程具

有各态历经性［１０］。具有各态历经性的系统可以采

用系综平均代替时间平均，如果距离成像的噪声具

有各态历经性过程，则可以采用空间上具有相同输

入条件的像素代替同一像素不同时刻的结果进行累

加，实现积累提高信噪比的目的。

距离探测器的散粒噪声功率谱为

犛１（ω）＝２犲犐， （１）

其中犛１（ω）为散粒噪声的功率谱，犲为电子电荷，犐

为输入信号的平均电流强度。

因为散粒噪声可以看作平稳随机过程，根据维

纳－辛钦公式可知平稳随机过程的谱密度函数与其

自相关函数互为傅里叶变换，因此其自相关函数

犓（狋）为

犓１（狋）＝
１

２犲犐
π

槡２
ｓｉｎ犪狋
狋

， （２）

其中犪为探测器的带宽，当狋→∞时自相关函数

犓１（狋）→０，因此散粒噪声可以被认为是具有各态历

经性的。

距离探测器的产生－复合噪声功率谱为

犛２（ω）＝
４犲犐τ０／τｄ
１＋ω

２
τ
２
０

， （３）

其中犛２（ω）为产生－复合噪声的功率谱，犐为平均电

流，τ０ 为载流子寿命，τｄ 为载流子通过探测器的时

间。

由维纳辛钦公式可知产生复合噪声的谱密度

函数为

犓２（狋）＝
２ ２槡π犲犐
τ犱

犲－
狋
τ０． （４）

当狋→∞时犓２（狋）→０，因此产生复合噪声可以被认

为是具有各态历经性的。同理，热噪声和１／犳噪声

也具有各态历经性。

热噪声和１／犳噪声强度与输入信号大小无关。

根据噪声各态历经性，对于距离探测器所有的像素都

可累加。而散粒噪声、产生 复合噪声与输入信号幅

度有关，只有像素输入信号幅值相同，才具有相同噪

声规律，才可根据各态历经性进行累加提高信噪比。

１７２１
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如果探测器狀个像元输入信号强度相同，则这

狀个像元的输出信号，即可等效成一个像元的狀次

探测的结果。从而可以将这狀个像元的信号进行累

积，积累前与积累后信噪比关系为

Ｓ′ｐｏ＝狀Ｓ′ｐｔ， （５）

其中Ｓ′ｐｏ为积累后的信噪比，Ｓ′ｐｔ为积累前的信噪

比，狀为积累的像元数。

根据上述原理可知减小噪声、提高探测器成像

信噪比主要是找到输入信号相同的像元并对其进行

积累，其中如何判别像元输入信号是否相同成为了

该方法的关键。

某些非扫描激光雷达不能获得目标的强取像，

即便是可以获得目标的强度像由于距离探测器的信

噪比很低的问题，导致强度像作为判断依据会带来

很大的偏差。非扫描激光雷达／电视复合成像系统

中的电视相机ＣＣＤ输出的强度像信噪比相对于距

离探测器的信噪比要高两个量级以上，并且ＣＣＤ信

号大小代表着回波的强弱，因此可以作为判断像元

能否进行积累的准确依据。

基于这一思想本文提出一种改进邻域平均算

法，对高信噪比的电视图像进行边缘提取，获得回波

信号相同、相近区域的边缘，利用提取到的边缘将图

像按照强度划分成不同的区域，对每一区域内的像

元采用邻域平均方法进行累加来提高成像信噪比，

从而提高非扫描激光雷达的距离分辨率。

４　图像处理算法

犐（狆，狇）为ＣＣＤ输出的狀×犿 像素的强度像，犈

（）为边缘提取算符，则有

犈［犐（狆，狇）］＝ ∑
犻＝１，２，３…

犲犻（狆，狇）， （６）

其中犲犻（狆，狇）为提取到的边缘，犻＝１，２，３…。根据犲犻

（狆，狇）就可以将图像分割为若干区域狊犻（狆，狇），在狊犻

（狆，狇）内可以对图像进行累积。积累采用如图２所

示的３×３模版进行，得到的值除以系数５。由于积

累的过程与图像处理的邻域平均算法相同［１１］。但

积累并不是在整个图像中进行，而是仅在分割的小

区域中进行，因此本文称之为改进邻域平均算法。

图２ 积累算法采用的模版

Ｆｉｇ．２ Ｔｅｍｐｌａｔｅｏｆｔｈｅａｃｃｕｍｕｌａｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍ

　　算法的具体流程如图３所示。

由于某些噪声会导致犲犻（狆，狇）中包含一些不闭

合的线段，从而影响到后面的区域分割，因此，在边

缘提取后还要进行边缘闭合的工作，利用图像边缘

间断处的方向相同和梯度值相近的特点，对图像边

缘进行处理，获得闭合的图像边缘。

图３ 改进邻域平均算法流程

Ｆｉｇ．３ Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｔｈｅｉｍｐｒｏｖｅｄｎｅｉｇｈｂｏｒｈｏｏｄａｖｅｒａｇｉｎｇａｌｇｏｒｉｔｈｍ

５　图像处理

为了验证所提出的提高距离分辨率方法的有效

性，以本课题组搭建的增益调制非扫描激光雷达／电

视复合成像系统某次外场实验获得的图像为对象进

行处理。图４为电视成像获得的强度像，该相机的

信噪比为６０ｄＢ。图５为增益调制非扫描激光雷达

获得的距离像，成像器件的信噪比为１３ｄＢ，由于激

光光斑大小的限制，因此距离像的成像区仅为视场

中的圆形区域。

　　图６为对电视相机进行边缘提取后获得目标
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图４ 电视相机获得的强度像

Ｆｉｇ．４ ＩｎｔｅｎｓｉｔｙｉｍａｇｅｏｂｔａｉｎｅｄｆｒｏｍＴＶｃａｍｅｒａ

图５ 非扫描激光雷达的距离像

Ｆｉｇ．５ Ｒａｎｇｅｉｍａｇｅｏｂｔａｉｎｅｄｆｒｏｍｓｃａｎｎｅｒｌｅｓｓｌａｄａｒ

的边缘，需要利用边界方向和梯度的连续性对该图

像进行边缘连接。边缘闭合后利用本文提出的改进

邻域平均算法处理过的距离像如图７所示。由于通

过实地测量可以得到目标各点的真实距离，因此该

图像处理方法的评价属于全参考评价，本文选用全

参考评价体系中的距离均方差作为评价标准［１２］。

未处理、中值滤波处理、均值滤波处理、本文方法处

理后的距离图像的整体距离均方差和图像边缘距离

均方差数据如表１所示。

图６ 电视相机强度像提取得到的边缘

Ｆｉｇ．６ ＥｄｇｅｏｆｔｈｅｉｎｔｅｎｓｉｔｙｉｍａｇｅｏｆＴＶｃａｍｅｒａ

　　从表１中可以看出，中值滤波、均值滤波和本文

方法在图像整体的距离均方差基本一致。但是在图

像边缘处，本文的处理结果比其他两种方法更小、更

为接近真实距离。这也是本文处理方法的优势。根

据表１的结果，本文的处理方法使距离图像的整体

距离均方差从０．８４ｍ提高到了０．３５ｍ，边缘处距

离均方差从０．８６ｍ提高到了０．４１ｍ，图像各处的

距据均方差降低了一半，也就意味着系统的距离分

辨率提高２倍。由于在处理过程中利用了强度像准

确的边缘信息作为依据对距离像进行处理，而不是

不加区分的对图像整体进行处理，因此，图像宝贵的

边缘信息在处理过程中得到了充分的保护，同时又

有效的消除了噪声，提高了距离分辨率。

图７ 本文方法处理的图像

Ｆｉｇ．７ Ｉｍａｇｅｒｅｓｕｌｔｐｒｏｃｅｓｓｅｄｂｙｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄ

表１ 不同方法处理前后的距离均方差

Ｔａｂｌｅ１ Ｒａｎｇｅｒｏｏｔｍｅａｎｓｑｕａｒｅｅｒｒｏｒｆｏｒｄｉｆｆｅｒｅｎｔａｐｐｒｏａｃｈｅｓ

Ｏｒｉｇｉｎａｌ

ｉｍａｇｅ

Ｍｅｄｉａｎ

ｆｉｌｔｅｒ

Ｍｅａｎ

ｆｉｌｔｅｒ

Ｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＲａｎｇｅＲＭＳｏｆｔｈｅ

ｗｈｏｌｅｉｍａｇｅ／ｍ
０．８４ ０．３７ ０．３５ ０．３５

ＲａｎｇｅＲＭＳｏｆｔｈｅ

ｅｄｇｅｏｆｔｈｅｉｍａｇｅ／ｍ
０．８６ ０．５２ ０．６２ ０．４１

６　结　　论

对于非扫描激光雷达距离探测器的主要噪声特

性的分析，得出噪声的影响是彼此独立无关、具有各

态历经性的平稳随机过程，进一步证明了对于非扫

描激光雷达的距离像可以采用空域积累的方法提高

成像信噪比。提出了一种基于边缘提取的改进邻域

平均图像处理方法，并对非扫描激光雷达／电视复合

成像系统的图像进行了实际处理，处理结果表明，该

方法能够将非扫描激光雷达距离像的距离分辨率提

高２倍以上，同时又能够保护和增强距离像的图像

边缘，对于提高非扫描激光雷达距离分辨率和成像

质量具有重要意义。

参 考 文 献

１Ｊ．ＣｈｒｉｓｔｏｐｈｏｅｒＤｒｉｅｓ，Ａ３２×３２ｐｉｘｅｌｆｌａｓｈｌａｓｅｒｒａｄａｒｓｙｓｔｅｍ

３７２１



光　　　学　　　学　　　报 ２９卷

ｉｎｃｏｒｐｏｒａｔｉｎｇＩｎＧａＡｓＰＩＮａｎｄＡＰＤｄｅｔｅｃｔｏｒｓ［Ｃ］．犛犘犐犈，２００４，

５４１２：２５０～２５６

２Ｓａｃｋｏｓ，Ｊ．Ｔ．Ａｌｏｗｃｏｓｔ，ｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ，ｖｉｄｅｏｒａｔｅｉｍａｇｉｎｇ

ｏｐｔｉｃａｌｒａｄａｒ［Ｃ］．犛犘犐犈，１９９８，３３８０：３２７～３４２

３Ｂｏｅｈｍｋｅ，ＳｃｏｔｔＫ．Ｈｉｇｈａｃｃｕｒａｃｙ３Ｄｌａｓｅｒｒａｄａｒ［Ｃ］．犛犘犐犈，

２００４，５４１２：２５７～２６３

４ＷｅｉＪｉｎｇｓｏｎｇ，ＣｈｅｎｇＹｕａｎｌｉ，ＸｕＱｉａｎｇ．Ｉｍａｇｉｎｇｂｙｓｉｎｇｌｅｓｌｉｔ

ｓｔｒｅａｋｔｕｂｅｌａｓｅｒｌｉｄａｒ［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狋狊，２００８，３５（４）：４９６

～５００

　 魏靖松，程元丽，徐　强．单狭缝条纹管激光雷达的成像［Ｊ］．中国

激光，２００８，３５（４）：４９６～５００

５ＪｉａｎｆｅｎｇＳｕｎ，ＱｉＬｉ，ＷｅｉＬｕ．Ｃｏｒｒｅｌａｔｉｏｎｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｆｏｒｒａｎｇｅ

ｉｍａｇｅｏｆｌａｓｅｒｒａｄａｒ［Ｃ］．犆犺犻狀．犗狆狋．犔犲狋狋．，２００７，５（２）：１１８～

１２０

６ＪｉａｎｆｅｎｇＳｕｎ，ＱｉＬｉ，ＷｅｉＬｕ．Ｉｍａｇｅｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｏｆｌａｓｅｒｒａｄａｒ

ｕｓｉｎｇｌｉｎｅａｒＳＶＭｃｏｒｒｅｌａｔｉｏｎｆｉｌｔｅｒ［Ｊ］．犆犺犻狀．犗狆狋．犔犲狋狋．，２００７，

５（９）：５４９～５５１

７Ｌ．Ｉ．Ｒｕｄｉｎ，Ｓ．Ｏｓｈｅｒ，Ｅ．Ｆａｔｅｍｉ．Ｎｏｎｌｉｎｅａｒｔｏｔａｌｖａｒｉａｔｉｏｎ

ｂａｓｅｄｎｏｉｓｅｒｅｍｏｖａｌａｌｇｏｒｉｔｈｍ ［Ｊ］．犘犺狔狊犻犮犪犇，１９９２，６０（２）：

２５９～２６８

８ Ｗａｎｇ Ｈｏｎｇｌｉａｎｇ，ＣａｏＳｕｍｉｎｇ，Ｌｉｕ Ｇｕｏｐｉｎｇ．Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆ

ｉｍａｇｅｓｍｏｏｔｈｉｎｇｍｅｔｈｏｄｂａｓｅｄｏｎｍｏｄｉｆｉｅｄｇｒａｄｅｉｎｖｅｒｓｅｗｅｉｇｈｔ

［Ｊ］．犐狀犳狉犪狉犲犱犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，２００３，２５（４）：１７～１９

　 王洪亮，曹苏明，刘国平．改进的梯度倒数加权算法在图像平滑中

的应用［Ｊ］．红外技术，２００３，２５（４）：１７～１９

９Ｓ．Ｗ．Ｐｅｒｒｙ，Ｌ．Ｇｕａｎ．Ｗｅｉｇｈｔａｓｓｉｇｎｍｅｎｔｆｏｒａｄａｐｔｉｖｅｉｍａｇｅ

ｒｅｓｔｏｒａｔｉｏｎ ｂｙ ｎｅｕｒａｌ ｎｅｔｗｏｒｋ［Ｊ］．犐犈犈犈 犜狉犪狀狊． 犖犲狌狉犪犾

犖犲狋狑狅狉犽狊，２０００，１１（１）：１５６～１７０

１０ＬｉａｎｇＪｉｎｗｅｎ，Ｃｈｅｎ Ｌｉｎｃａｉ．犜犺犲狅狉狔 狅犳 犈狉狉狅狉狊 犪狀犱 犇犪狋犪

犘狉狅犮犲狊狊犻狀犵 ［Ｍ］．Ｂｅｉｊｉｎｇ：Ｃｈｉｎａ ＭｅｔｒｏｌｏｇｙＰｕｂｌｉｓｈｉｎｇ Ｈｏｕｓｅ，

２００１：１４２～１４５

　 梁晋文，陈林才．误差理论与数据处理（修订版）［Ｍ］．北京：中国

计量出版社．２００１：１４２～１４５

１１ＷｅｓｚｋａＪＳ，ＲｏｎｓｅｎｆｅｌｄＡ，Ｈｉｓｔｏｇｒａｍｍｏｄｉｆｉｃａｔｉｏｎｆｏｒｔｈｒｅｓｈｏｌｄ

ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ［Ｊ］．犐犈犈犈犛犕犆，８：６２２～６２９

１２ＪｏｈｎＯ．Ｌｉｍｂ．Ｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎｃｒｉｔｅｒｉａｏｆｔｈｅｈｕｍａｎｖｉｅｗｅｒ［Ｊ］．

犐犈犈犈犜狉犪狀狊犪犮狋犻狅狀狊狅狀犛狔狊狋犲犿狊犕犪狀．犪狀犱犆狔犫犲狉狀犲狋犻犮狊，１９７９，

犛犕犆２９（１２）：７７８～

檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰檰

７９３

《中国激光》“激光制造”专题征稿启事

　　激光制造技术是国家重点支持和推动的一项高新技术，近年来在涉及国家安全、国防建设、高新技术产

业化和科技前沿等领域已取得多项重大研究成果。《中国激光》计划于２００９年１２月正刊（ＥＩ核心收录）上推

出“激光制造”专题栏目，现特向国内外广大专家学者征集“激光加工”方面原创性的研究论文和综述，旨在集

中反映该领域最新的研究成果及研究进展。

征稿范围包括：

· 激光强化与材料制备

· 激光直接制造与微纳加工

· 激光器与激光加工系统

· 激光冲击与强化

· 激光焊接与切割

· 激光烧结与沉积

· 激光新应用与过程模拟

· 其他

特邀组稿专家：

钟敏霖　教授　清华大学机械工程系　Ｅｍａｉｌ：ｚｈｍｌ＠ｔｓｉｎｇｈｕａ．ｅｄｕ．ｃｎ　０１０６２７７２９９３

截稿日期：２００９年９月３０日

投稿方式以及格式：

可直接将稿件电子版发至“激光制造”专题组稿专家、《中国激光》常务编委、清华大学钟敏霖教授邮箱：

ｚｈｍｌ＠ｔｓｉｎｇｈｕａ．ｅｄｕ．ｃｎ（主题标明“激光制造专题”投稿），或通过中国光学期刊网网上投稿系统直接上传稿件

（主题标明“激光制造专题”投稿），详情请参见ｈｔｔｐ：∥ｗｗｗ．ｏｐｔｉｃｓｊｏｕｒｎａｌ．ｎｅｔ／ｚｇｊｇ．ｈｔｍ。本专题投稿文体不

限，中英文皆可，其电子版请使用 ＭＳｗｏｒｄ格式，有任何问题请咨询马沂编辑，Ｅｍａｉｌ：ＣＪＬ＠ｓｉｏｍ．ａｃ．ｃｎ；

电话：０２１６９９１８４２７。

《中国激光》编辑部

４７２１


