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摘要　提出一种基于无下采样Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换（ＮＳＣＴ）和人眼视觉系统（ＨＶＳ）的自适应稳健盲数字水印方案，该

方案在ＮＳＣＴ域中对人类视觉系统的特性进行建模，利用人眼的视觉掩盖机制自适应嵌入水印序列。实验结果表

明，该数字水印方案在保证人眼视觉不可见性的前提下，对包括噪声、ＪＰＥＧ压缩、图像剪切、滤波、图像扭曲等均具

有很强的稳健性，并且检测水印时无需原始图像，是一种很有前途的盲水印方案。
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１　引　　言

数字水印技术是解决信息安全、数字媒体的版

权保护等问题的有效手段之一。数字水印算法主要

可分为空域［１］和变换域两类，近年来则主要集中在

变换域中进行。常用的变换域方法有离散余弦变换

（ＤＣＴ）域
［２］、小波域［３］等。数字水印主要应满足两

个条件：水印的不可见性和水印的稳健性。近年来，

人们发现在变换域中利用人眼视觉系统（ＨＶＳ）的

各种掩盖效益嵌入水印，能够在不可见性和稳健性

方面均取得更好的效果。如文献［３，４］利用小波多

分辨率分析与 ＨＶＳ对图像信息的处理过程相近，

在小波域中对ＨＶＳ的视觉特性建模并将其应用于
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数字水印领域，取得很好的效果。文献［５］则利用脊

波变换具有的比小波变换更优的方向性，对 ＨＶＳ

建模并应用于水印嵌入，取得了较优的效果。

Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换
［６，７］是一种“真正”的二维图像表

示方法。Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换具有小波变换所具有的多分

辨率分析，时频局部分析的特性，同时具有小波分析

所不具备的高度的方向性和各向异性特性，是一种更

优的图像表示方法，在许多图像处理领域的性能均优

于小波变换。如文献［８］将Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换用于遥感

图像去噪，取得了明显效果。文献［９］提出一种基于

Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换的数字水印方法，嵌入的水印具有很

好的稳健性，但没有利用 ＨＶＳ的特性。文献［１０］将

小波域中的基于 ＨＶＳ的水印算法移植到Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ

变换域中也取得了不错的效果。无下采样Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ

变换（ＮＳＣＴ）
［１１］是在Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换基础上提出的新

的变换，保留 Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换的特点，同时克服

Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换不具有平移不变特性的缺陷，在某

些图像处理领域的性能优于 Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换
［１２］。

ＮＳＣＴ是一种冗余变换，相关研究表明，冗余变换对

噪声具有较强的稳健性［１３］，即同样的噪声叠加到冗

余变换上引起的畸变比叠加到正交变换上小，而水

印可以看成是在一个强背景条件下叠加一个弱噪

声，因此 ＮＳＣＴ域嵌入水印相比于Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换

更有优势。研究表明生物视觉的初级处理过程有与

冗余变换有相对应的环节［１４］。综上可见在 ＮＳＣＴ

域中对ＨＶＳ建模，并将其运用于水印领域，相比与

小波变换、Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换更有优势。文献［１５］在

ＮＳＣＴ域中利用人类的颜色感知特性嵌入水印取得

了不错的效果，进一步验证了在ＮＳＣＴ域中嵌入水

印的优势，但没有对视觉的其他掩盖机制进行深入

分析研究。

鉴于ＮＳＣＴ是一种冗余变换相比于正交变换，对

叠加噪声具有更强的稳健性［１３］且与生物视觉的信息

处理机制更接近，本文提出在ＮＳＣＴ域中对 ＨＶＳ的

视觉特性进行建模，并将其应用于图像数字水印领

域。相关实验表明，本文所提的水印方案优于经典的

小波域结合ＨＶＳ特性的水印方案
［４］，在水印的不见

性和稳健性能方面均取得了更优的效果，并且检测水

印时无需原始图像，是一种盲水印方案。

２　无下采样Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换

Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换主要由两个步骤实现：拉普拉斯

塔式分解（ＬａｐｌａｃｉａｎＰｙｒａｍｉｄ，ＬＰ）和方向滤波器组

（ＤｉｒｅｃｔｉｏｎａｌＦｉｌｔｅｒＢａｎｋｓ，ＤＦＢ）滤波。通过ＬＰ塔式

分解把原始图像分解为低频子带和高频子带。高频

子带再经过方向滤波器组分解为多个方向子带。对

低频子带重复上述过程就可实现图像的多分辨率、多

方向分解。图１给出了Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换的滤波器组

结构。由于Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换在ＬＰ分解时，需要对图

像进行隔行隔列下采样，这虽然能够较大程度地降低

变换的冗余性，但也导致了Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换不具有平

移不变性的特性，限制了其在某些图像处理领域里的

应 用。为 此 提 出 了 ＮＳＣＴ
［１１］，ＮＳＣＴ 去 掉 了

Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换中的下采样步骤。类似于Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ

变换，ＮＳＣＴ的结构可以分为两部分：无下采样金字

塔（ＮＳＰ）和无下采样方向滤波器组（ＮＳＤＦＢ），其滤波

器组结构如图２所示
［１１］。

图１ Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换滤波器组结构

Ｆｉｇ．１ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｆｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｆｉｌｔｅｒｓ

图２ 无下采样ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换滤波器组结构

Ｆｉｇ．２ Ｎｏｎｓｕｂｓａｍｐｌｅｄｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ

ｆｉｌｔｅｒｂａｎｋｓｔｒｕｃｔｕｒｅ

３　基于ＮＳＣＴ的自适应水印算法

视觉生理学和心理学研究表明，人类视觉系统

具有如下特点：人眼对高频带和４５°方向敏感度低；

人眼对高亮度区域的噪声敏感度低；人眼对纹理区

域的噪声敏感度低；人眼对边缘区域位置误差敏感

度高而对数值变化敏感度不高。因而可以利用

ＨＶＳ的特点自适应地嵌入水印，从而有效提高水印

算法的不可视性和稳健性的性能。

ＮＳＣＴ是一种冗余的二维图像表示方法，具有

多分辨率、时频局部、多方向和各向异性的特性，较

５４３３
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小波变换等与人类视觉系统的信息处理机制更相

似，因而在ＮＳＣＴ域中对ＨＶＳ建模更有优势，将在

ＮＳＣＴ域中利用 ＨＶＳ的特性自适应地嵌入水印。

３．１　自适应水印嵌入方案

借鉴小波域中的视觉特性建模［３，４］方法的经

验，结合ＮＳＣＴ自身的特点，提出了基于 ＮＳＣＴ的

自适应数字水印方案。水印嵌入方案为

犐^θ犾（犻，犼）＝犐
θ
犾（犻，犼）＋α犠

θ
犾（犻，犼）犡

θ
犾（犻，犼）， （１）

式中^犐θ犾（犻，犼）为嵌入水印序列后的ＮＳＣＴ系数，犐
θ
犾（犻，犼）

为原始图像的ＮＳＣＴ系数，犡θ犾（犻，犼）为要嵌入的水印

序列，α是强度因子，用来控制嵌入水印的强度，

犠θ犾（犻，犼）为利用ＨＶＳ特性确定的权重函数。权重函

数主要从３个方面充分考虑人眼的视觉特性，从而实

现依据ＨＶＳ的特性自适应嵌入水印：

１）人眼对不同方向、不同尺度的中高频子图像

中的噪声较为不敏感，特别对４５°方向高频子图像

中的噪声更不敏感。小波变换的方向只有水平，垂

直和对角线３个方向，因此水印嵌入的方向子带个

数有限，而ＮＳＣＴ变换各尺度可以分为任意方向的

子带，因此可以更合理地选择水印嵌入的子带。

ＮＳＣＴ变换的频率分解图如图３所示（图像分解为

４个尺度，各尺度的方向数分别为４，４，４，８）。设不

同方向和尺度犾（犾＝０，１，２，３）的子图像对噪声的掩

盖因子记为Θ（犾，θ），则ＮＳＣＴ域中的噪声掩盖因子

Θ（犾，θ）可由下式估计：

Θ（犾，θ）＝
１，θ＝０，３，４，７

０，｛ ｝ｏｔｈｅｒｗｉｓｅ
．

１．００，犾＝０

０．３２，犾＝１

０．１６，犾＝２

０．１０，犾＝

烅

烄

烆

烍

烌

烎３

（２）

　　根据实验研究发现将水印嵌入到第一分解层

中，可以在水印的不可见性和水印的稳健性之间得

到较好的折中，因此本实验只将水印嵌入到第一分

解层中沿对角方向的４个子带（相比于小波方法具

有更多的子带方向），嵌入的子带可表示为犐００，犐０３，

犐０４，犐０７ ，如图３所示。

图３ 无下采样Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换频率分解图

Ｆｉｇ．３ Ｆｒｅｑｕｅｎｃｙｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｏｆｎｏｎｓｕｂｓａｍｐｌｅｄ

ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ

　　２）人眼对不同亮度区域的噪声的视觉敏感性不

同，对很暗或很亮的区域的噪声不敏感。设分解尺

度犾中某空间位置（犻，犼）的背景亮度敏感因子为

Λ（犾，犻，犼）。小波域中的亮度敏感因子Λ（犾，犻，犼）是根

据像素点在低频子带中对应位置的值来确定的。由

于ＮＳＣＴ没有下采样，每个子带的大小都与原始图

像大小一样，为此ＮＳＣＴ域中的亮度敏感因子可定

义为Λ（犾，犻，犼）：

Λ（犾，犻，犼）＝
２－犔（犾，犻，犼），犔（犾，犻，犼）＜０．５

１＋犔（犾，犻，犼），｛ ｝ｏｔｈｅｒｗｉｓｅ
，

（３）

式中犔（犾，犻，犼）＝
１

２５６
犐４犻，（ ）犼 ，犔（犾，犻，犼）是图像经过

ＮＳＣＴ变换后的低频子带犐４犻，（ ）犼 映射到［０，１］范

围的结果。

３）人眼对图像纹理等高频复杂区域的噪声特别

不敏感，即纹理等复杂区域可掩盖较大的噪声。令

Ξ（犾，犻，犼）为纹理等复杂区域的掩盖效应因子。小波

域中的纹理等复杂区域掩盖效应因子是用不同细节

子图像局部均值的平方和低频子带的方差两部分进

行刻画，分别由对应点在各尺度子带的２×２邻域计

算，由于小波变换的塔式分解，使得各子带２×２邻域

比重不一致，计算掩盖因子时需要将各子带邻域的

权重调整一致，计算公式比较复杂，计算量也比较

大。而ＮＳＣＴ没有下采样过程，为此可以将掩盖因

子简化为

Ξ（犾，犻，犼）＝
犐００（犻，犼［ ］）２

＋ 犐０３（犻，犼［ ］）２
＋ 犐０４（犻，犼［ ］）２

＋ 犐０７（犻，犼［ ］）２

［ ］４
Ｖａｒ犐４ 狔＋犻，狓＋（ ）｛ ｝犼 狓，狔＝０，１．

（４）

式中Ｖａｒ｛·｝是求方差。

基于（２）式～（４）式综合考虑各种视觉特性对最

终视觉的影响程度，（１）式中的自适应权重函数可以

描述为：

犠θ
犾（犻，犼）＝Θ（犾，θ）Λ（犾，犻，犼）Ξ（犾，犻，犼）

０．２． （５）

　　由（５）式可以看出，自适应权重确定函数综合考
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虑了人类视觉系统对不同频率、不同方向特性的敏

感性以及不同亮度的对比度掩盖效应，为自适应嵌

入水印嵌入提供了很好的依据。

３．２　水印盲检测算法

水印检测采用的是相关检测方法，假定待检测

的水印载体图像犡大小为犕×犖。对犡进行ＮＳＣＴ

分解，分解的尺度和方向数与嵌入水印时一致，选择

嵌入水印的对应ＮＳＣＴ子带系数，计算对应子带系

数与水印序列的相关系数ρ：

ρ＝
１

４犕犖 ∑
θ＝｛０，３，４，７｝

∑
犕－１

犻＝０
∑
犖－１

犼＝０

犐^θ０（犻，犼）狓
θ（犻，犼）． （６）

　　检测时比较ρ与阈值犜ρ，若ρ＞Τρ则判定有水

印存在。阈值犜ρ的选择是根据纽曼 皮尔逊准则获

得的，即给定虚警概率（没有水印时判断为有水印的

概率，实验中虚警概率取犘犳 ＝１０
－８）的情况下使得

漏报概率（有水印判断为没有水印的概率）最小情况

下获得的。假设水印序列与 ＮＳＣＴ系数之间相互

独立，经推导可得［４］

犜ρ＝３．９７ ２σ
２

槡 ρ
， （７）

式中σ
２

ρ
表示可疑图像ＮＳＣＴ分解后对应嵌入水印

的子带系数的方差估计，

σ
２

ρ ＝
１

（４犕犖）２ ∑θ＝｛０，３，４，７｝
∑
犕－１

犻＝０
∑
犖－１

犼＝０

犈 犐^θ０（犻，犼［ ］）｛ ｝２ ，（８）

式中犈｛·｝是求期望。

需要强调的是，水印检测算法检测水印时无需

原始图像，因而是一种盲检测算法，在实际应用中具

有诸多优点。

４　实验结果及讨论

主要从不可见性和稳健性两个方面考察所提水

印 方 案 的 优 劣。实 验 所 用 的 图 像 是 标 准 的

２５６ｐｉｘｅｌ×２５６ｐｉｘｅｌ的Ｌｅｎａ图像。实验中，随机

选取１０００个种子产生１０００个水印序列，其中第

３００个水印序列为原始水印。

４．１　水印不可见性测试

实验中将Ｌｅｎａ图像进行４尺度 ＮＳＣＴ变换，

每个尺度分解的方向数分别为４，４，４和８。在最精

细层对沿对角线的４个子带（如图３中的００，０３，

０４，０７子带）分别嵌入水印，４个方向嵌入水印的长

度均为２５６ｐｉｘｅｌ×２５６ｐｉｘｅｌ。图４是ＮＳＣＴ域嵌入

水印后的效果图，（原始 Ｌｅｎａ图像文中省略）。

图４（ａ）是嵌入水印后的图像，从主观视觉上觉察不

到嵌入水印后的图像与原始图像的区别。图４（ｂ）

是嵌入水印图像与原始图像的差值图（为了方便显

示，差值被放大８倍显示），从图中可以看出水印主

要嵌入在人眼视觉不敏感的区域，如纹理区和边缘

附近等变化复杂的区域。

图４ 无下采样Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换域嵌入水印的效果图。

（ａ）水印图像；（ｂ）差值图像

Ｆｉｇ．４ Ｅｍｂｅｄｄｅｄｗａｔｅｒｍａｒｋｉｍａｇｅｕｓｉｎｇｎｏｎｓｕｂｓａｍｐｌｅｄ

ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍ．（ａ） ｗａｔｅｒｍａｒｋｅｄｉｍａｇｅ

　　“Ｌｅｎａ”；（ｂ）ａｂｓｏｌｕｔｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｉｍａｇｅ

图５（ａ）和（ｂ）是文献［４］中所提的小波域中基

于 ＨＶＳ的水印方案获得的嵌入水印后的图像及其

与原始图像的差值图。从图中可以看出，小波域中

的水印方案也主要嵌入在变化复杂区域，且嵌入水

印后的图像主观视觉感觉不到水印存在。但若仔细

比较会发现嵌入水印后的图像边缘处会产生一些伪

影，这主要是由于采用的是正交小波变换，而正交小

波变换不具有平移不变特性，小波系数叠加水印再

求逆变换，容易产生伪影（这与正交小波域中图像去

噪类似）。

图５ 小波域嵌入水印的效果图。（ａ）水印图像；

（ｂ）差值图像

Ｆｉｇ．５ Ｅｍｂｅｄｄｅｄｗａｔｅｒｍａｒｋｉｍａｇｅｕｓｉｎｇｄｉｓｃｒｅｔｅｗａｖｅｌｅｔ

ｔｒａｎｓｆｏｒｍ．（ａ） ｗａｔｅｒｍａｒｋｅｄ ｉｍａｇｅ “Ｌｅｎａ”；

　　　（ｂ）ａｂｓｏｌｕｔｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｉｍａｇｅ

另外，由于ＮＳＣＴ是冗余变换，各子带图像与原

始图像大小一致，且由于ＮＳＣＴ各尺度分解可以有多

个方向，因而ＮＳＣＴ域中可供嵌入水印的子带个数及

子带中的系数都较小波域多，也就是说理论上讲

ＮＳＣＴ域中的水印容量会更大，这在实验中也得到了

证实。如在保证区分不出水印图像和原始图像视觉

差异的前提下，本文方法在ＮＳＣＴ域中的４个子带分

别嵌入２５６ｐｉｘｅｌ×２５６ｐｉｘｅｌ的水印序列，而文献［４］

中的方法仅在３个子带嵌入１２８ｐｉｘｅｌ×１２８ｐｉｘｅｌ
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的水印序列。从嵌入水印后的图像的峰值信噪比

（ＰＳＮＲ）值也可以看出两种方法的区别，因为，如果

峰值信噪比值越低，意味着图像被改动越大，水印信

息就嵌入得越多。在保证人眼观察不出水印图像和

原始图像有差别的前提下，调节强度因子α，使得嵌

入的水印强度最大（实验中小波域中α取０．７８，

ＮＳＣＴ域中α取３．１５）。最终所得小波域水印图像

的峰值信噪比值为３５．８ｄＢ，而本方案的峰值信噪

比值为３３．２ｄＢ，低于小波域里的峰值信噪比值，说

明在水印不可见的前提下，ＮＳＣＴ域较小波域嵌入

更强的水印信息。

４．２　水印稳健性测试

一个好的数字水印方案，在保证水印不可见的

前提下，还必须具有较强的稳健性，即可以有效地抵

御各种水印攻击。为检验提出的数字水印方案的稳

健性，对加入水印后的Ｌｅｎａ图像进行几个常见的

攻击测试。

图６（ａ）给出了加入噪声方差为０．５的椒盐噪

声，此时的水印图像已经十分模糊，但检测器仍能有

效检测出水印，检测器响应如图６（ｂ）所示。

图６ 加噪攻击测试。（ａ）加噪图像；（ｂ）加噪攻击测试

Ｆｉｇ．６ Ｔｅｓｔｏｆａｄｄｅｄｎｏｉｓｅ．（ａ）ｗａｔｅｒｍａｒｋｅｄｉｍａｇｅ“Ｌｅｎａ”ａｆｔｅｒａｄｄｉｎｇｎｏｉｓｅ；（ｂ）ｔｈｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇｄｅｔｅｃｔｏｒ

ｒｅｓｐｏｎｓｅｔｏ１０００ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｗａｔｅｒｍａｒｋｉｎｇｃｏｄｅｓ

　　ＪＰＥＧ压缩主要是压缩图像的高频部分，而基于

视觉特性的数字水印方案是将水印嵌入在图像的高

频部分，按理抗ＪＰＥＧ压缩的性能会比较差，但由于

视觉的掩盖作用，可以保证水印不可见的前提下，加

大水印的强度，因此也有较强的抗ＪＰＥＧ压缩性能。

图７（ａ）给出了水印图像在不同ＪＰＥＧ压缩品质因子

下检测器的响应，当品质因子为１０时，阈值为

０．０１８９，响应为０．０２１２。剪切攻击是一种很常见的攻

击。对图像的剪切将造成部分图像信息的丢失，如果

水印正好嵌入在这个部分，那么检测器就检测不出水

印。由于基于人眼视觉特性的数字水印方案，利用了

人眼的视觉掩盖机制，可以在保证水印不可见的前提

下，加入较强强度的水印信息，因此只要有一小块嵌

有水印的图像保留着，检测器仍然可以准确检测出水

印。图７（ｂ）给出了不同剪切区域下检测器的响应，

从图中可以看到，提出的数字水印方案对剪切攻击具

有很强的稳健性，在剪切区域只有１６×１６时，检测器

仍然可以检测出水印。

图７ ＪＰＥＧ压缩和剪切攻击测试。（ａ）ＪＰＥＧ压缩响应；（ｂ）剪切响应

Ｆｉｇ．７ ＴｅｓｔｏｆＪＰＥＧｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｒｅｓｐｏｎｓｅａｎｄＳｈｅａｒｒｅｓｐｏｎｓｅ．（ａ）ＪＰＥＧｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｒｅｓｐｏｎｓｅ；（ｂ）Ｓｈｅａｒｒｅｓｐｏｎｓｅ
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　　对图像的滤波也是一种常见的攻击手段，实验

表明本方案也具有很好的抗滤波性能。图８（ａ）、

（ｂ）分别给出了经过５×５中值滤波后的水印图像和

检测器的响应。

图８ 中值滤波攻击测试。（ａ）中值滤波后的图像；（ｂ）检测器响应

Ｆｉｇ．８ Ｍｅｄｉａｎｆｉｌｔｅｒｔｅｓｔ．（ａ）ｗａｔｅｒｍａｒｋｅｄｉｍａｇｅ“Ｌｅｎａ”ａｆｔｅｒａｍｅｄｉａｎｆｉｌｔｅｒ；（ｂ）ｔｈｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇｄｅｔｅｃｔｏｒ

ｒｅｓｐｏｎｓｅｔｏ１０００ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｗａｔｅｒｍａｒｋｉｎｇｃｏｄｅｓ

　　图像扭曲能够破坏绝大多数基于扩频方法的水

印算法的同步性，现有的绝大多数水印技术都不能

抵抗这种攻击。从图９可以看到本文算法可以有效

的抵抗图像扭曲，只要有一小块的区域没有被扭曲，

就可以检测到水印的存在。

图９ 扭曲攻击测试。（ａ）扭曲后的图像；（ｂ）检测器响应

Ｆｉｇ．９ Ａｎｉｍｐｌｏｄｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎｔｅｓｔ．（ａ）ｗａｔｅｒｍａｒｋｅｄｉｍａｇｅ“Ｌｅｎａ”ａｆｔｅｒａｎｉｍｐｌｏｄｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ；（ｂ）ｔｈｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ

ｄｅｔｅｃｔｏｒｒｅｓｐｏｎｓｅｔｏ１０００ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｗａｔｅｒｍａｒｋｉｎｇｃｏｄｅｓ

　　为了比较所提方法与文献［４］所提方法在稳健

性能方面的差别，通过实验确定各种攻击情况下依

然能够检测出水印的平均极限状态如表１所示。从

表中可以明显地看出，基于两种不同变换域内视觉

特性建模的数字水印方案，ＮＳＣＴ域内的水印稳健

性明显优于小波域。

表１ 水印稳健性比较

Ｔａｂｌｅ１ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｒｏｂｕｓｔｎｅｓｓ

Ａｔｔａｃｋ ＮＳＣＴ ＤＷＴ

Ｍａｘｉｍｕｍｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｏｆｓａｌｔ＆

ｐｅｐｐｅｒｎｏｉｓｅ
０．６５ ０．５０

Ｌｅａｓｔｑｕａｌｉｔｙｆａｃｔｏｒｏｆ

ＪＰＥＧｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎ
９ ２０

Ｓｈｅａｒｔｈｅｌｅａｓｔｒｅｇｉｏｎ １３×１３ ３２×３２

Ｍｅｄｉａｎｆｉｌｔｅｒｉｎｇ（ｗｉｎｄｏｗｓｉｚｅ） ５×５ ３×３

５　结　　论

Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换是一种新的“真正的”二维图像表

示方法，具有多分辨率、多方向、时频局部和各向异性

等特点，在图像处理领域有着广泛的应用前景。

ＮＳＣＴ是为克服Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换不具有平移不变特

性而提出的一种冗余Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ变换。ＮＳＣＴ域中

嵌入水印相比于小波和Ｃｏｎｔｏｕｒｌｅｔ域嵌入水印具有

如下两大优势：１）ＮＳＣＴ与人类视觉系统的信息处理

机制更相似，因而可以更好地对ＨＶＳ建模；２）冗余变

换对叠加噪声更稳健，因而更加适宜水印嵌入。为

此，在ＮＳＣＴ域中对ＨＶＳ进行建模，通过建模确定图

像中每一点相对于 ＨＶＳ的重要性，据此对图像中的

不同点自适应嵌入不同大小的水印信息。实验结果

表明，该水印方案在不可视性和稳健性能方面都较小

波域中的水印方案更优越，且检测水印时无需原始图

像，是一种比较有潜力的稳健盲水印方案。
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