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摘要　为了提高光谱仪测量谱线的精度，推导出计算机自动控制多光栅转动的光谱仪测试系统的角色散率、线色

散率和分辨本领等参量公式，提出一种将两台光谱仪联合使用以提高谱线测量精度的测量方法。理论分析了两台

光谱仪联合测激光线宽的原理，并用两台光谱仪联合使用对 ＨｅＮｅ激光谱线宽度进行了测量。实验结果表明，两

台光谱仪联合测量 ＨｅＮｅ激光谱线的半峰全宽的放大倍数３．３８×１０５，比单台光谱仪测量至少可以将谱线宽度的

测量精度提高５个数量级。
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１　引　　言

无论是吸收光谱，还是荧光光谱、拉曼光谱，光

谱仪在获得单波长辐射过程中都是不可或缺的手

段［１～７］。光谱仪具有很宽的光谱范围、高光谱分辨

率（０．００１ｎｍ）、自动波长扫描、完整计算机控制等

功能，极易与其他设备融为高性能自动测试系统。

使用计算机自动扫描多光栅光谱仪已成为光谱研究

的首选［１，４］。在使用多光栅光谱仪进行相关实验

中，常需对宽度很窄的谱线进行高精度测量（例如

ＨｅＮｅ激光的谱线宽度）。而窄谱线的精确测量，在

实验室常用干涉的方法（如法布里 珀罗干涉仪）进行

测量［８］。本文在只使用光谱仪而不增加干涉设备和

光路的情况下，提出一套切实可行的精确测量谱线宽

度的方法：几个光谱仪联合使用测量谱线宽度。

２　计算机自动控制光栅光谱仪的参量

计算机自动控制多光栅转动的光谱仪装置如

图１所示。复色光进入光谱仪的入射狭缝，由光学

准直镜汇聚成平行光，再通过衍射光栅色散为分开

的波长。通过计算机控制光栅的转动，可精确改变
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出射光的方向，利用各波长离开光栅的不同角度，得

到相同级次各波长的衍射角分布，最后由聚焦反射

镜成像于出射狭缝。实用中的光谱仪，光栅是转动

的，入射光和反射光的方向均不改变，这与光学教材

中推导角色散率等参量时入射角不变不同［９，１０］。在

计算机自动控制光栅转动情况下，改变入射光与光

栅法线的夹角，可以计算出光谱仪测试系统的角色

散率、线色散率和分辨本领等参量。

图１ 光栅光谱仪结构

Ｆｉｇ．１ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｆｇｒａｔｉｎｇｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒ

２．１　角色散率

光栅的角色散率是单位波长的偏向角增量，即

ｄβ／ｄλ，β为衍射角，λ为入射光波长。光栅方程：

犿λ＝犱（ｓｉｎα±ｓｉｎβ）， （１）

（犿＝０，±１，±２，…）

式中犱为光栅常量，犿为光谱级次，α为入射角，±符

号分别对应衍射光线与入射光线在光栅法线的同侧

和异侧。使用计算机自动控制光栅转动，入射角和衍

射角都在改变。假设入射光与衍射光在光栅法线异

侧，则（１）式中α取正值，β取负值。当光栅旋转时，入

射角α改变了，衍射角β也改变了，而在（α－β）不变

的方向上得到不同波长的谱线，则光栅光谱仪的角

色散率为

ｄβ
ｄλ
＝
ｄα
ｄλ
＝

犿

（２犱ｃｏｓ犃）２－（犿λ）槡
２
， （２）

式中犃＝（α－β）／２，从（２）式可见，色散率取决于光

栅色散元件的光栅常量犱、衍射级次犿、仪器的安放

位置犃和入射光波长λ。（２）式不同于传统光学教材

中的光栅角色散率。［９，１０］

２．２　线色散率

线色散率是色散系统把两个不同波长的光在成

像面上彼此分开的程度，即ｄ犾／ｄλ
［９］：

ｄ犾
ｄλ
＝犳

ｄβ
ｄλ
， （３）

式中犳为光谱仪物镜焦距。如果光谱仪的接收焦平

面为曲面，（３）式成立。如果焦平面是平面，线色散

率应该变为

ｄ犾
ｄλ
＝
ｄβ
ｄλ
犳
ｓｉｎε

， （４）

式中ε为焦平面与物镜光轴间的夹角。将（２）式代入

（４）式，则入射角改变的情况下光栅光谱仪的线色

散率为

ｄ犾
ｄλ
＝

犿

（２犱ｃｏｓ犃）２－（犿λ）槡
２

犳
ｓｉｎε

． （５）

２．３　分辨本领

光谱仪的分辨本领是表征它能分开两条极为靠

近谱线的能力，即

犚ｓ＝
犇

犳

ｄ犾
ｄλ
， （６）

式中犇为光谱仪的色散元件的有效孔径，犇／犳为光

谱仪的相对孔径。结合（５）式、（６）式，则转动光栅光

谱仪的分辨本领为

犚ｓ＝
犿犖

（２ｃｏｓ犃）２－（犿λ／犱）槡
２
， （７）

式中犖 为光栅总刻度数。

与光学教材中的光栅分辨本领犚ｇ＝犿犖 相比，

（７）式的光栅扫描单色仪的分辨本领不仅与光栅的

衍射级数犿、光栅总刻度数犖 有关，还与入射光波

长λ、光栅常量犱和仪器的安放位置犃 有关。

３　 两光谱仪联立测激光线宽的实验

及结果

３．１　 理论分析

如果线宽Δλ０ 的谱线进入第一台单色仪出口处

的色散宽度为

Δ犾１ ＝Δλ０
ｄβ
ｄλ
犳１， （８）

式中犳１ 为第一台光谱仪物镜焦距。具有Δ犾１ 线宽的

谱线再次进入第二台单色仪，其出口处的色散宽

度为

Δ犾２ ＝Δλ０
ｄβ
ｄ（ ）λ

２

犳１犳２， （９）

式中犳２ 为第二台光谱仪物镜焦距。所以，谱线经两

台单色仪联合使用后的色散宽度与单台单色仪使用

时的色散宽度倍率为

Δ犾２

Δ犾１
＝
ｄβ
ｄλ
犳２． （１０）

　　本文以 ＨｅＮｅ激光６３２．８ｎｍ波长为例，从理

论上分析，两台单色仪联合使用对测量谱线精度的

提高程度。

所用设备有ＨｅＮｅ激光器、ＳＢＰ３００与ＳＢＰ５００

１１７
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两台单色仪、样品室、ＤＣＳ１０２数据采集器、ＤＳｉ２００

硅光电探测器、直角棱镜、计算机等。因为ＳＢＰ３００

与ＳＢＰ５００单色仪的物镜焦距分别为犳１＝３００ｍｍ

和犳２＝５００ｍｍ，选用相同光栅就具有相同角色散率。

ＳＢＰ３００单色仪有３片光栅，选刻线密度１２００ｌｐ／ｍｍ，

将出射狭缝调至最小Δ犾＝１０μｍ，以获得光谱仪的

最高精度。厂家给定的两台单色仪的分辨率分别为

０．１ｎｍ和０．０５ｎｍ。

ＨｅＮｅ激光中心波长为６３２．８ｎｍ，频宽取１．６×

１０６Ｈｚ
［１１］，谱线线宽Δλ０＝２．１４×１０

－６ｎｍ。在（２）式

中取犿＝１，因为０＜犃＜９０°，在此近似取犃＝１５°，代

入（２）式得角色散率为６．７６×１０－４ｎｍ－１。（５）式中

取ε＝９０°，则线色散率为０．２０３ｍｍ／ｎｍ。线宽为

Δλ０＝２．１４×１０
－６ｎｍ的激光经ＳＢＰ３００单色仪后

被色散的宽度Δ犾１＝０．４３ｎｍ。

本文用ＳＢＰ３００光谱仪测量得到如图２所示的

线宽为Δλ＝１．４０ｎｍ，可见用单台光谱仪测量谱线

的宽度与实际值相差较大，说明单台光栅光谱仪的

分辨率达不到精确测量激光谱线宽度的要求。而进

行光学测量时，时常只有光栅光谱仪，而没有法布里

珀罗干涉仪等精密测量谱线宽度的仪器。为此，本

文把两个单色仪联合使用，以求提高光路的色散率，

进而达到提高测量谱线精度的目的。

图２ 单台光谱仪测量 ＨｅＮｅ激光的线宽

Ｆｉｇ．２ ＬｉｎｅｗｉｄｔｈｏｆＨｅＮｅｌａｓｅｒｍｅａｓｕｒｅｄｗｉｔｈａｓｉｎｇｌｅ

ｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒ

计算出来的谱线宽度０．４３ｎｍ是第二台单色

仪ＳＢＰ５００的入口谱线宽度，ＳＢＰ５００的分辨率为

０．０５ｎｍ，完全可以完成激光谱线宽度的测量。

３．２　实验及结果

两台单色仪联合使用测量激光谱线宽度的装

置，如图３所示，在出射狭缝处放置一个光电探测器

以测量出射光强，改变出射波长就可以测出相应波

长的相对光强，从而测出激光的谱线宽度。用计算

机１把ＳＢＰ３００单色仪的出射波长调到６３２．８ｎｍ，

用与ＳＢＰ５００单色仪相连的计算机２对光谱仪控制

软件参量进行设置，选择色散率较高的光栅１

（１２００ｌｐ／ｍｍ），增益８，扫描起始波长６３２ｎｍ，终止

波长６３５ｎｍ，间隔０．０１ｎｍ。扫描结果如图４所

示，谱 线 中 心 波 长 在 ６３３．１５ ｎｍ，半 峰 全 宽

（ＨＷＦＭ）０．２ｎｍ，这比单台光谱仪测量的１．４０ｎｍ

线宽提高了１个数量级。

图３ 两台光谱仪联合测量激光线宽的装置

Ｆｉｇ．３ Ｓｅｔｕｐｏｆｍｅａｓｕｒｉｎｇｌａｓｅｒｌｉｎｅｗｉｄｔｈｂｙｔｗｏｕｎｉｔｅｄ

ｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒｓ

图４ 两台光谱仪联合扫描的单一谱线

Ｆｉｇ．４ Ｓｉｎｇｌｅｓｐｅｃｔｒａｌｌｉｎｅｓｃａｎｎｅｄｂｙｔｗｏｕｎｉｔｅｄ

ｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒｓ

用计算机１控制调节第一台单色仪ＳＢＰ３００的

出射波长，扫描波长由６３１．９ｎｍ到６３３．８ｎｍ，步进

０．１ｎｍ，用第二台单色仪ＳＢＰ５００扫描一次，找出每

次扫描的波峰位置和半峰全宽，测量结果如表１

所示。

以第一台单色仪的出射波长作为横坐标，将第

二台单色仪的扫描结果绘制成图，如图５所示。其

中第二台光谱仪扫描的每条小峰的谱线宽度分别在

０．１６～０．２０ｎｍ之间。由（８）式可知，在测得谱线的

宽度为Δ犾１ｒ时，待测谱线的宽度为

Δλｒ＝
Δ犾１ｒ

（ｄβ／ｄλ）犳１
． （１１）

解（１１）式得到 ＨｅＮｅ激光谱线的测量宽度为Δλｒ

为（０．７９～０．９９）×１０
－６ｎｍ 之间，与理论估算值
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Δλ０＝２．１４×１０
－６ｎｍ在同一数量级上，基本一致。

表１ 两台光谱仪联合测量 ＨｅＮｅ激光谱线的线宽

Ｔａｂｌｅ１ ＭｅａｓｕｒｅｄｌｉｎｅｗｉｄｔｈｏｆＨｅＮｅｌａｓｅｒｂｙｔｗｏｕｎｉｔｅｄｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒｓ

Ｌｉｎｅ

ｓｅｒｉａｌｓ

ＳＢＰ３００

ｃｅｎｔｒｅ／ｎｍ

ＳＢＰ５００

ｃｅｎｔｒｅ／ｎｍ

Ｐｅａｋ

ｖａｌｕｅ／ｃｏｕｎｔｓ
ＨＷＦＭ／ｎｍ

Ｌｅｆｔｏｆ

ＨＷＦＭ／ｎｍ

Ｒｉｇｈｔｏｆ

ＨＷＦＭ／ｎｍ

１ ６３１．９ ６３３．１４ １０８１７ ０．１８ ６３３．０４ ６３３．２２

２ ６３２．０ ６３３．１３５ １１１９１ ０．１９ ６３３．０３ ６３３．２２

３ ６３２．１ ６３３．１２５ １２０００ ０．２０ ６３３．０１ ６３３．２１

４ ６３２．２ ６３３．１３ １２６７６ ０．１９ ６３３．０２ ６３３．２１

５ ６３２．３ ６３３．１４５ １３０６９ ０．１９ ６３３．０３ ６３３．２２

６ ６３２．４ ６３３．１５ １３３１３ ０．１９ ６３３．０４ ６３３．２３

７ ６３２．５ ６３３．１６ １３３６４ ０．２０ ６３３．０４ ６３３．２４

８ ６３２．６ ６３３．１６ １３２００ ０．２０ ６３３．０４ ６３３．２４

９ ６３２．７ ６３３．１６ １３３１１ ０．２０ ６３３．０５ ６３３．２５

１０ ６３２．８ ６３３．１６ １３０６２ ０．１９ ６３３．０６ ６３３．２５

１１ ６３２．９ ６３３．１６５ １３０１８ ０．１８ ６３３．０８ ６３３．２６

１２ ６３３．０ ６３３．１６５ １２６８５ ０．１６ ６３３．０９ ６３３．２５

１３ ６３３．１ ６３３．１７ １１９８２ ０．１５ ６３３．１ ６３３．２５

１４ ６３３．２ ６３３．１５５ １１０８８ ０．１６ ６３３．０８ ６３３．２４

１５ ６３３．３ ６３３．１５５ ９８５０ ０．１５ ６３３．０９ ６３３．２４

１６ ６３３．４ ６３３．１５５ ８００４ ０．１４ ６３３．１ ６３３．２４

１７ ６３３．５ ６３３．１７ ５９８０ ０．１３ ６３３．１１ ６３３．２４

１８ ６３３．６ ６３３．１７５ ３４７５ ０．１４ ６３３．１１ ６３３．２５

１９ ６３３．７ ６３３．１８ ２２１３ ０．１６ ６３３．１ ６３３．２６

２０ ６３３．８ ６３３．１７５ １２７８ ０．１６ ６３３．１ ６３３．２６

图５ 两台光谱仪联合测量的各谱线及其包络线

Ｆｉｇ．５ Ｓｐｅｃｔｒａｌｌｉｎｅａｎｄｔｈｅｉｒｅｎｖｅｌｏｐｅｍｅａｓｕｒｅｄｂｙｔｗｏ

ｕｎｉｔｅｄｓｐｅｃｔｒｏｍｅｔｅｒ

　　图５还显示第二个光谱仪所测量的各峰的峰值

包络线，其峰位为６３２．６５ｎｍ，峰值１３６００，半峰全宽

１．６５ｎｍ，通过与ＳＢＰ３００单台光谱仪测量的１．４０ｎｍ

半峰全宽相比较，结果是一致的，说明两台单色仪联

合测量的包络线的半峰全宽就是第一台单色仪的出

射谱线宽度。

３．３　结果分析

从联合光谱仪测量的谱线的半峰全宽反推回去

可以获得所探测激光谱线的半峰全宽，但对单色仪

的角色散率的理论预估时，（２）式中近似取了犃＝

１５°，导致由实验测量值反推的结果与实际谱线宽度

有一定的出入。

当激光谱线通过第一台单色仪ＳＢＰ３００的线宽

Δ犾１＝０．４３ｎｍ的光线再入射到ＳＢＰ５００单色仪上，

则ＳＢＰ５００单色仪的线色散率为０．３３８ｍｍ／ｎｍ，利

用（９）式则得经第二台ＳＢＰ５００单色仪后的色散线

宽为１４５３．４ｎｍ。由（１０）式可见，经两台单色仪联

合测量谱线的半峰全宽的放大倍数为 Δ犾２／Δ犾１＝

３．３８×１０５，即将两台光谱仪联合使用的上述方法，能

将ＨｅＮｅ激光器的谱线宽度的测量值提高５个数量

级的测量精度。按这样的方法，将多台单色仪联合就

可以提高谱线的测量宽度，这是在实验室现有光栅光

谱仪的情况下，用提高光栅光谱仪的测量精度来提高

谱线的测量宽度所采用的一种实用方法。

本文举例所用的是 ＨｅＮｅ激光谱线，由于它的

单色性非常好，谱线宽度非常小，如使用法布里 珀

罗干涉仪可以更加精确地测量其谱线宽度。

４　结　　论

推导出针对计算机自动控制多光栅转动的光谱

仪的角色散率、线色散率等参量公式，利用推导出的

色散率公式，将两台光谱仪联合使用提高了谱线的

色散率，使光谱分开的距离更大，使谱线宽度的测量

精度提高了５个数量级。两台光谱仪联合使用以提

高谱线的测量线宽的这种方法，可为不具备高精度
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干涉测量的实验室提供有价值的参考。
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