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激光与光电子学进展
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光学相控阵扫描技术研究进展
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（中国科学院上海光学精密机械研究所空间激光通信及检验技术重点实验室，上海２０１８００）

摘要　光学相控阵技术是一种灵活、快速和精确的非机械光束定向扫描技术，具有分辨率高，抗干扰和高保密性等

优点。综述了电控扫描的光学相控阵技术的应用背景，对以铌酸锂晶体、锆钛酸铅镧陶瓷等电光材料和液晶为移

相器材料的光学相控阵技术的最新研究进展进行了详细介绍，讨论了这几种光学相控阵技术的优缺点和适用性，

以及光学相控阵器件实用化所需要解决的关键问题，最后对光学相控阵技术发展前景进行了展望。
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１　引　　言

激光光束扫描器在激光雷达、激光通信、激光３Ｄ显示等方面有着重要的应用，需要将激光束对特定探

测空间进行有效的扫描，以获取目标的距离和方位信息，实现对目标进行快速捕获和精密跟踪［１～５］。通常所

用的二维光束扫描器多采用机械扫描原理，缺点是受机械传动精度影响，扫描精度有限，结构复杂而且扫描

系统比较庞大、集成微小化程度低。而在空间激光通信、新体制激光雷达和光电对抗新技术等领域需要体积

小、重量轻、光束方向准确精密控制的扫描装置。因此，具有上述特点的非机械、灵巧光束控制的新型激光光

束扫描技术成为研究热点。

光学相控阵技术（ＯＰＡ）是一种新的光束偏转技术，其概念来源于微波相控阵，由于光波的波长较微波

的波长短得多，光学相控阵技术比微波手段更灵巧、轻便和快速的光束控制，并有着分辨率高，抗干扰和高保

密性等诸多优点，对将来光学系统将产生重要影响，被越来越多的应用在激光雷达及光通信新技术领

域［６～１０］。本文介绍了国内外光学相控阵扫描技术的研究状况，以铌酸锂（ＬｉＮｂＯ３）晶体、锆钛酸铅镧

（ＰＬＺＴ）陶瓷等电光材料和液晶（ＬＣ）为移相器材料对该新型光束偏转技术进行了详细介绍，分析了它们的

优缺点和适用性。讨论了光学相控阵器件实用化所需要解决的关键问题，并对其发展前景进行了展望。
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２　光学相控阵技术研究进展

光学相控阵技术是一种源于微波相控阵但又不同于微波相控阵的新型光束指向控制技术。其光束指向

控制的基本原理是：通过调节从各个相控单元即光学移相器辐射出的光波之间的相位关系，使其在设定方向

上彼此同相，产生相互加强的干涉，干涉的结果是在该方向上产生一束高强度光束，而在其他方向上从各相

控单元射出的光波都不满足彼此同相的条件，干涉的结果彼此相抵消。组成相控阵的各相控单元在计算机

的控制下，可使一束或多束高强度光束的指向按设计的程序实现随机空域扫描。光学相控阵勿需机械运动

而实现光束扫描，具有扫描速度快、灵活，指向精度和空问分辨率可以做得很高，易于实现小型化和多功能

化，具有广阔的应用前景。

尽管光学相控阵技术的思想是从微波相控阵延伸发展而来的，但由于波段从微波过渡到光波，光波的波

长比微波小几个数量级，微波相控阵的原理和方法并不能简单地直接应用到光学相控阵技术中，其相应的器

件制造工艺难度大，相位控制精度高。尤其对光学相控阵的核心单元光移相器的设计加工工艺提出了新的

要求。

２．１　基于铌酸锂等电光晶体的光学相控阵

图１ 多通道钽酸锂相位调制器

Ｆｉｇ．１ Ｍｕｌｔｉｃｈａｎｎｅｌｌｉｔｈｉｕｍｔａｎｔａｌａｔｅｐｈａｓｅｍｏｄｕｌａｔｏｒ

１９７１年，Ｍｅｙｅｒ
［１１］用尺寸为１５ｍｍ×２３ｍｍ，厚度

为０．１ｍｍ的钽酸锂晶体材料制作了多通道位相调制

器，具有４６个阵列单元的一维光学相控阵器件，每个单

元都有独立的控制电极，完成了对激光光束的相位控制，

用简单的实验装置验证了光学相控阵扫描的概念，如

图１所示。

１９７３年，Ｎｉｎｏｍｉｙａ
［１２］制作了基于铌酸锂晶体材料电

光棱镜偏转的一维光学相控阵扫描器件。该器件由铌酸

锂电光晶体材料制成，采用楔形顶角对角放置的棱镜阵

列的方式实现激光光束的高分辨率扫描，角扫描精度比

单个电光棱镜提高了犖 倍，如图２所示。每块棱镜镀有

可控三角形电极，对每块晶体施加相同的电压，偏转角度

是不连续的；每块晶体施加的电压彼此不等，偏转角度是连续的，实验在±６００Ｖ电压下分辨出５０个不同的

扫描角度。

１９９５年，Ｔｈｏｍａｓ等
［１３］研制了用ＰＬＺＴ电光陶瓷制成的光学相控阵器件 ，由于ＰＬＺＴ是一种性能优良

的压电陶瓷材料，其电光系数是一般ＬｉＮｂＯ３、ＬｉＴａＯ３ 等电光晶体的１０倍左右，响应速度快，因此这种固体

相控阵可实现快速、连续的扫描，如图３所示为３２通道ＰＬＺＴ光学相控阵器件。随后为了减轻大调制数目

单元的寻址负担［１４，１５］，提出了用级联策略来减少控制线的数量，从而减少所需高压驱动电源装置的数目，同

时验证了所提出的级联理论的正确性。

图２ 铌酸锂电光棱镜相位调制器

Ｆｉｇ．２ ＬｉＮｂＯ３ｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｐｒｉｓｍｐｈａｓｅｍｏｄｕｌａｔｏｒ

图３ ３２通道ＰＬＺＴ光学相控阵器件

Ｆｉｇ．３ ３２ｃｈａｎｎｅｌｓＰＬＺＴｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｄｅｖｉｃｅ

光学相控阵类似于多缝光栅衍射，研究表明，对于规则排列的相控阵调制器都存在着相控阵单元的尺寸
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不能大于半个波长的局限性，否则光栅衍射会出现很多旁瓣，导致跟踪扫描或探测时产生误差探测。但是由

于激光波长在微米量级比微波波长小得多，从而为光学相控阵器件的制作工艺带来很大的困难。为了克服

这一限制非规则排列的光学相控阵调制器件的概念被提出，非规则光学相控阵理论使得相控阵单元间距小

于半个波长的限制被打破，提出了一种获得更加优良性能的光学相控阵技术。Ｙｉｎ等
［１６］用非等矩排列相控

阵技术实现了快速、低光栅瓣的光束扫描。但是，这种不规则排列光学相控阵虽然在理论上可以优化相控阵

器件的性能，但是实际制作中对于不规则相控阵器件的制作难度大。

２００１年，Ｓｃｒｙｍｇｅｏｕｒ等
［１７］在钽酸锂晶体中通过铁电畴反转方法设计制作了号角型的电光偏转器，对

寻常光的偏转角达到４．０５°，非常光的偏转角度达到１４．８８°。在此基础上，２００２年，提出铁电畴工程的层叠

设计概念，通过在一个单片铌酸锂晶体中层叠数个电光调制器实现比较大的偏转角度，模拟得到的总偏转角

度为２５．４°。２００５年，Ｓｃｒｙｍｇｅｏｕｒ等
［１８］又提出基于铁电畴工程的大角度相控电光扫描器概念，在这个设计

中，一束大的入射光束被分为很多个小光束，这些小光束被分别偏振一个角度，然后在远场合成重现为一个

大光束。在理论分析的基础上，通过铁电畴工程在钽酸锂晶体中制作了具有５级层叠的１３通道扫描器件，

对于１．０６４μｍ 的红外入射光，在５．３９ｋＶ／ｍｍ 的外电场作用下，总的偏转角度为１０．３°。２００７年，

Ｎａｋａｍｕｒａ
［１９］设计了钽铌酸钾（ＫＴＮ）晶体材料的电光扫描器，利用空间电荷场产生的克尔效应，在±２５０Ｖ

电压下，用厚度０．５ｍｍ相互作用长度５ｍｍ的ＫＴＮ晶体产生了１４．３°的光束偏转。

国内多家单位近年来开展了基于电光材料的光学相控阵器件相关研究。１９９８年，朱雨心
［２０］提出一种光

相控阵扫描装置，该装置利用了不规则相控阵原理，提出虚拟伪点光源相控阵列的概念。２００２年，中国科学

院长春光学精密机械与物理研究所给出了近场光学相控阵扫描的理论分析及计算［２１，２２］，并对等效非规则相

控阵排列技术进行了研究，还将光学相控阵器件拓展应用到扫描激光电视的优化设计中。２００３年，中国科

学院上海光学精密机械研究所设计了采用平面衍射光栅和两个垂直安插的一维ＬｉＮｂＯ３ 晶体平板阵列的高

速电光相控阵二维激光光束扫描器［２３］。２００７年，中国科学院上海光学精密机械研究所研制了基于ＰＬＺＴ

电光陶瓷材料的光学相控阵高速光束扫描器，在５８０Ｖ 电压下，实现了２．３５ｍｒａｄ的光束偏转
［２４，２５］。

２００８年，北京大学设计了波长控制的波导阵列的光学相控阵器件
［２６］，随后报道了采用了锆钛酸铅（ＰＺＴ）铁

电薄膜材料的两维和一维光纤型非规则排列的光学相控阵初步实验［２７，２８］。

电光相位调制器件是利用泡克耳斯效应或克尔效应，这种光学相控阵器件最大优点是相应速度快（微

秒～纳秒量级），电压与偏转角度的线性度好，尤其抗激光损伤阈值高，可实现对大功率激光功率密度的非机

械激光光束扫描，但是，电光调制的驱动电压高，功耗大，而且受限于晶体材料生长尺寸的限制，这类器件的

通过口径都比较小，输出激光发散角大，不利于空间激光的远距离传输。

２．２　基于液晶材料的光学相控阵

液晶是一种各向异性材料，当对其施加电场时，液晶分子的取向发生变化，入射光通过液晶时产生光学

双折射现象，使光束的出射方向发生变化。折射率的变化与所加的电压成正比，与液晶层的厚度成反比。用

液晶制成的移相单元具有外加电压低，易操作的优点。因此国内外近期实用化的研究主要集中在采用以液

晶为材料的光学相控阵器件研制方面［２９～３１］。

图４ 雷声公司的液晶光学相控阵器件

Ｆｉｇ．４ ＬｉｑｕｉｄｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｏｆＲａｙｔｈｅｏｎ

自１９８２年开始，雷声（Ｒａｙｔｈｅｏｎ）公司开始发展光学相控阵技术，并列入美国国防技术发展计划，先后用

Ａ１ＧａＡｓ和液晶材料制成由更多单元构成的一维和二维

光学相控阵原理装置，并用ＣＯ２ 激光束和 Ｎｄ∶ＹＡＧ激

光束进行了波束指向控制瞄准实验。１９９１年研制的液晶

材 料 的 二 维 光 学 相 控 阵 器 件 的 口 径 尺 寸 为

４．３ｃｍ×４．１ｃｍ，如图４所示，相控单元数为４３０００，分

为１６８个子阵列，每个子阵列有２５６个移相器单元，指向

控制精度达微弧度量级。

２００４年，Ｓｔｏｃｋｌｅｙ等
［３２］采用商用液晶和半导体材料

硅研制了新型的１×１２２８８单元的反射型光学相控阵。

他们分析了像素单元间的串扰噪声，在新的底板设计中，
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通过减少２π周期间的串扰噪声，像素单元的尺寸从１．８μｍ减小到１．６μｍ，像素的数目增加了３倍，底板的

电压从５Ｖ升高到１３Ｖ，输出孔径从７．４ｍｍ×６．０ｍｍ增加到１９．６６ｍｍ×１９．６６ｍｍ。在１５５０ｎｍ波长条

件下偏转角为±６．９５°，响应时间为２４．８ｍｓ。美国的Ｒａｙｔｈｅｏｎ公司研制的液晶光学相控阵也研制出类似

的具有１００００个相移单元，尺寸为４ｃｍ的反射型液晶光学相控阵。随后采用一维反射模式液晶光学相控

阵［３３］串行层叠配置实现二维的扫描。Ｗａｎｇ等
［３４］研究了在考虑光学相控阵的边界场效应和光学性质的条

件下，通过配置一个液晶模型的参数（如单元厚度、液晶材料的折射率、电极间距、电压范围、电极的宽度、液

晶的弹性系数等）来研究液晶光学相控阵的衍射效率的影响因素、衍射角及加载电压的优化过程等，结果表

明，衍射角为７．７°时的衍射效率为７０．７％ ，衍射角为１４．４°时的衍射效率为５０％。

２００５年，ＭｃＭａｎａｍｏｎ
［９］报道了采用液晶研制光相控阵的进展，并展望了光学相控阵未来的发展方向。

一方面，通过窄波段辐射证明了如何提高光束尺寸和效率及速度，得到了非机械的光控阵列在６～４０ｍｓ的

响应时间内，０．５ｃｍ的光束尺寸控制下，能够超过４５°×４５°的能视域，其效率达到１５％～２０％。目前的工

作是继续研究如何降低光散射，从而能够在宽频带辐射中得到应用。另一方面，在可见光区和近红光区范

围内，以后将在中波红外区和长波红外区范围内进行研究。如果能够将光相控阵技术与微波相控阵技术结

合，那么可能对１ｃｍ、１５ＧＨｚ或者１．５μｍ、２００ＴＨｚ的光束进行控制。

近期，在美国国防高级研究计划局的“灵巧控制光束”项目支持下，Ｒａｙｔｈｅｏｎ／Ｒｏｃｋｗｅｌｌ、空军高级研究实

验室等均获得资助从事光相控阵研究［３５］。产生大角度偏转的一种技术是基于多重体全息光栅的角度放大

作用。一定数量的可以大角度偏转的多重体光栅被写入全息记录介质中。在全息图前面放置一个小角度偏

转的特殊光栅［３６，３７］。应用角度寻址，用光束偏振器选择相应的寻址光栅，产生预期的大角度偏转，这种方案

的优点是可以应用小角度的连续偏转器件。有关在光热玻璃中记录体全息光栅的进展是一种非常有意义的

大角度步进扫描方案。每一玻璃全息光栅可以产生大于９９％的衍射效率。当两个全息图写入一片玻璃中，

效率仍能达到超过９８％。这种方法可以产生大于４５°的连续光束偏转，如图５所示。

第二种大角度光束偏转的方案是用双折射棱镜［３８］。这个技术也是从小角度连续偏转到每个方向的中

等角度光束偏转。大角度可以采用两个一组的双折射棱镜。在一个方向上棱镜对一个偏振态的光进行偏

转，另一偏振态的光偏转到另外方向。通过旋转棱镜间的偏振可以实现二元光束扫描。在每一双折射棱镜

前放置一液晶层来旋转偏振态。多组棱镜可以扩大扫描角度倍数，如图６所示。例如，要偏转４０°视场的连

续偏转，双折射棱镜需要２．５°、５．０°和１０．０°。

图５ 基于全息光栅的大角度扫描方案

Ｆｉｇ．５ Ｈｏｌｏｇｒａｐｈｉｃｗｉｄｅａｎｇｌｅｓｔｅｅｒｉｎｇ

图６ 基于双折射棱镜的大角度扫描方案

Ｆｉｇ．６ Ｂｉｒｅｆｒｉｎｇｅｎｔｐｒｉｓｍｗｉｄｅａｎｇｌｅｓｔｅｅｒｉｎｇ

另一种大角度步进扫描的方法是基于在液晶内形成的圆形偏振光栅或者液晶偏振光栅（ＬＣＰＧ）
［３９，４０］。

左旋液晶圆偏振光栅和右旋液晶圆偏振光栅可分别产生角度方向相反的偏转。采用多级级联偏转技术可以

获得大角度的光束偏转，如图７所示，理论上在８０°×８０°的大角度偏转情况下，角度分辨率１．２５°时，整体透

过率可达到８７％。

由于相控单元的尺寸和相控阵单元间距受光波长的限制，相控阵单元尺寸必须很小，因此制作的单个光

学相控阵尺寸小，无法获得高功率、大角度和激光发散角小的光束控制，无法满足相控阵雷达等远距离目标

探测应用的需要。２００２年，ＭｃＭａｎａｍｏｎ等
［４１］提出“相控阵的相控阵”（ＰＡＰＡ）概念。ＰＡＰＡ是一种全新的

光学相控阵概念，也是完全不同的激光系统设计概念。在这种概念中采用多个光学相控阵子孔径方案，其中
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的每一个光学相控阵都可以作为独立的单元进行扫描，这些独立单元通过相干组合形成一个大的阵列，可以

用于光束的发射和接收，每一个光学相控阵是系统的一个子孔径。如图８所示，光纤激光器的相干组束构成

激光阵列，各自对应一个光学相控阵的子孔径，形成“光纤激光器＋相控阵子孔径”的分布式结构，使得可以

通过增加光纤激光器和子孔径的数目提高系统的发射功率和孔径尺寸。

图７ 基于液晶偏振光栅的大角度扫描方案

Ｆｉｇ．７ ＬＣＰＧｗｉｄｅａｎｇｌｅｓｔｅｅｒｉｎｇ

图８ ＰＡＰＡ基本原理

Ｆｉｇ．８ ＢａｓｉｃｏｐｅｒａｔｉｏｎｏｆＰＡＰＡ

２００４年ＢＮＳ（ＢｏｕｌｄｅｒＮｏｎｌｉｎｅａｒＳｙｓｔｅｍｓ）的Ｓｅｒａｔｉ等
［４２］采用反射型液晶光学相控阵实现了３×３的串

连透射型ＰＡＰＡ，３×３的光纤激光光源被固定在机械固定架上，照射ＰＡＰＡ阵列。出射光首先经过一个

３×３的向列液晶延迟器阵列，进行位相补偿，然后每个光纤的光进入一个子孔径，实现对光束波前的控制。

９０／１０的分束器是作为取样窗，一小部分出射光被取样入射到红外摄像机，对控制远场波束图提供反馈，通

过优化设计每个子孔径的有效面积为１９．５ｍｍ×１３．８ｍｍ，ＰＡＰＡ的总有效面积为６３．７ｍｍ×４３．６ｍｍ，填

充因子为８７％。

２００６年，雷声公司赢得美国空军研究实验室５８０万美元的合同，为新的高功率激光器系统开发一种光

学孔径相干相控阵，该研究是美国防高级研究计划局自适应光电锁相元件（ＡＰＰＬＥ）项目的一部分
［４３］。这

种阵列可以发射、接收以及快速控制空间相控光能，并且每一个子孔径都可以传送图像，如图９所示。模块

化的特性可以把几个光学孔径通过相干组合成一个任意尺寸的发射／接收阵列。ＡＰＰＬＥ项目旨在开发一

种模块化的锁相、相干组合激光器系统，该系统可以进行大角度电子操控，同时自动补偿光束控制器内由大

气紊流造成的光学像差和热畸变。这是一种将低功率模块综合成高功率武器激光器的可行途径，可以用于

激光雷达、激光目标指示、激光通信以及武器级激光器等多种领域。

图９ ＡＰＰＬＥ项目光学孔径相干相控阵

Ｆｉｇ．９ ＣｏｈｅｒｅｎｔｓｕｂａｐｅｒｔｕｒｅｓａｒｒａｙｏｆＡＰＰＬＥ

国内对基于液晶材料的光学相控阵技术的研究处于起步阶段。倪树新［３］在相控阵激光雷达应用方面对

液晶光学相控阵的应用前景进行了研究和讨论。李华伟［４４］在理论上研究并制作了液晶闪耀光栅的光学相

控阵器件。哈尔滨工业大学在液晶光学相控阵理论和光束控制关键技术方面也进行了一定的研究［４５］。总

体上国内在液晶光学相控阵扫描的工程化应用方面处于起步阶段，而且液晶材料的响应时间比电光晶体要

长的多，抗损伤阈值低，很难应用到需要高功率的远距离探测的空间应用中。
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３　发展前景和展望

光学相控阵技术可实现比微波手段更灵巧、轻便和快速的光束控制，并有着分辨率高，抗干扰和高保密

性等诸多优点，是实现目标侦察、捕获，高精度跟踪／瞄准的有效技术手段。光学相控阵扫描器的制作受激光

波长限制，相应的器件制造工艺难度大，相位控制精度要求很高，对所涉及的光机械、光电子器件、电子器件、

光学和电子测量仪器等关键技术方面提出了新的更高的要求。在移相器材料方面，不断开发快速响应和抗

光损伤阈值高的液晶和电光等新型光学相控阵材料，解决了光学相控阵技术进一步向实用化发展的瓶颈问

题，将在激光相控阵雷达、光学对准和跟踪的子系统（ＡＰＴ）技术以及空间目标探测等方面都具有广阔的发

展潜力和应用前景。

参 考 文 献

１Ｗ．Ｒ．Ｌｅｅｂ，Ｗ．Ｍ．Ｎｅｕｂｅｒｔ，Ｋ．Ｈ．Ｋｕｄｉｅｌｋａ犲狋犪犾．．Ｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙａｎｔｅｎｎａｓｆｏｒｆｒｅｅｓｐａｃｅｌａｓｅｒｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ

［Ｃ］．犛犘犐犈，１９９４，２２１０：１４～２９

２Ａ．Ｐｏｌｉｓｈｕｋ，Ｓ．Ａｒｎｏｎ．Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｍｉｃｒｏｓａｔｅｌｌｉｔｅｓｕｓｉｎｇａｎｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙａｎｔｅｎｎａ［Ｊ］．

犗狆狋．犈狀犵狀犵．２００３，４２（７）：２０１５～２０２４

３ＮｉＳｈｕｘｉｎ．Ｒｅｖｉｅｗｏｎｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆｔｈｅｎｅｗｉｍａｇｉｎｇｌａｓｅｒｒａｄａｒｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．犔犪狊犲狉牔犐狀犳狉犪狉犲犱，２００６，３６（ｓ１）：７３２～７３６

　 倪树新．新体制成像激光雷达发展评述［Ｊ］．激光与红外，２００６，３６（ｓ１）：７３２～７３６

４Ｍ．Ａ．Ａｒａｉｎ，Ｎ．Ａ．Ｒｉｚａ．Ｈｉｇｈｂｅａｍｆｏｒｍｉｎｇｐｏｗｅｒｃｏｄｅｍｕｌｔｉｐｌｅｘｅｄｏｐｔｉｃａｌｓｃａｎｎｅｒｆｏｒｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｄｉｓｐｌａｙｓ［Ｃ］．

犛犘犐犈，２００３，５２４３：５９～６４

５Ｐ．Ｆ．Ｍｃｍａｎａｍｏｎ，Ｔ．Ａ．Ｐｏｒｓｃｈｅｒ，Ｔ．Ａ．Ｐｏｒｓｃｈｅｒ犲狋犪犾．．Ｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｊ］．犐犈犈犈．１９９６，８４（２）：

２６８～２９８

６Ａ．Ｊ．Ｆｅｎｎ，Ｄ．Ｈ．Ｔｅｍｍｅ，Ｗ．Ｐ．Ｄｅｌａｎｅｙ犲狋犪犾．．Ｔｈｅｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｒａｄａｒｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｊ］．犔犻狀犮狅犾狀

犔犪犫狅狉犪狋狅狉狔犑狅狌狉狀犪犾．２０００，１２（２）：３２１～３４０

７Ｐ．Ｆ．ＭｃＭａｎａｍｏｎ，Ｐ．Ｊ．Ｂｏｓ，Ｍ．Ｊ．Ｅｓｃｕｔｉ犲狋犪犾．．Ａｒｅｖｉｅｗｏｆｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｓｔｅｅｒｉｎｇｆｏｒｎａｒｒｏｗｂａｎｄｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃａｌ

ｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．犐犈犈犈，２００９，９７（６）：１０７８～１０９６

８Ａ．Ｌｉｎｎｅｎｂｅｒｇｅｒ，Ｓ．Ｓｅｒａｔｉ，Ｊ．Ｓｔｏｃｋｌｅｙ．Ａｄｖａｎｃｅｓｉｎｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｃ］．犛犘犐犈，２００６，６３０４：６３０４０Ｔ１～９

９Ｐ．ＭｃＭａｎａｍｏｎ．Ａｎｏｖｅｒｖｉｅｗｏｆｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄｓｔａｔｕｓ［Ｃ］．犛犘犐犈，２００５，５９４７：５９４７０Ｉ１～１０

１０ＱｕＲｏｎｇｈｕｉ，ＹｅＱｉｎｇ，ＤｏｎｇＺｕｏｒｅｎ犲狋犪犾．．Ｐｒｏｇｒｅｓｓｏｆｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｂａｓｅｄｏｎｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｍａｔｅｒｉａｌ［Ｊ］．

犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２００８，３５（１２）：１８６１～１８６７

　 瞿荣辉，叶　青，董作人 等．基于电光材料的光学相控阵技术研究进展［Ｊ］．中国激光，２００８，３５（１２）：１８６１～１８６７

１１Ｒ．Ａ．Ｍｅｙｅｒ．Ｏｐｔｉｃａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇｕｓｉｎｇａｍｕｌｔｉｃｈａｎｎｅｌｌｉｔｈｉｕｍｔａｎｔａｌａｔｅｃｒｙｓｔａｌ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，１９７２，１１（３）：６１３～６１６

１２Ｙ．Ｎｉｎｏｍｉｙａ．Ｕｌｔｒａｈｉｇｈｒｅｓｏｌｖｉｎｇｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｐｒｉｓｍａｒｒａｙｌｉｇｈｔｄｅｆｌｅｃｔｏｒ［Ｊ］．犐犈犈犈犙狌犪狀狋狌犿犈犾犲犮狋狉狅狀．，１９７３，犙犈９（６）：

７９１～７９５

１３Ｊ．Ａ．Ｔｈｏｍａｓ，Ｙ．Ｆａｉｎｍａｎ．Ｐｒｏｇｒａｍｍａｂｌｅｄｉｆｆｒａｃｔｉｖｅｏｐｔｉｃａｌｅｌｅｍｅｎｔｕｓｉｎｇａｍｕｌｔｉｃｈａｎｎｅｌｌａｎｔｈａｎｕｍｍｏｄｉｆｉｅｄｌｅａｄ

ｚｉｒｃｏｎａｔｅｔｉｔａｎｕｔｅｐｈａｓｅｍｏｄｕｌａｔｏｒ［Ｊ］．犗狆狋．犾犲狋狋．，１９９５，２０（１３）：１５１０～１５１２

１４Ｊ．Ａ．Ｔｈｏｍａｓ，Ｍ．Ｌａｓｈｅｒ，Ｙ．Ｆａｉｎｍａｎ犲狋犪犾．．ＡＰＬＺＴｂａｓｅｄｄｙｎａｍｉｃｄｉｆｆｒａｃｔｉｖｅｏｐｔｉｃａｌｅｌｅｍｅｎｔｆｏｒｈｉｇｈｓｐｅｅｄ，ｒａｎｄｏｍ

ａｃｃｅｓｓｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇ［Ｃ］．犛犘犐犈，１９９７，３１３１：１２４～１３２

１５Ｊ．Ａ．Ｔｈｏｍａｓ，Ｙ．Ｆａｉｎｍａｎ．Ｏｐｔｉｍａｌｃａｓｃａｄｅｏｐｅｒａｔｉｏｎｏｆｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｂｅａｍｄｅｆｌｅｃｔｏｒｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，１９９８，

３７（２６）：６１９６～６２１２

１６Ｓ．Ｙｉｎ，Ｊ．Ｈ．Ｋｉｍ，Ｆ．Ｗｕ犲狋犪犾．．Ｕｌｔｒａｆａｓｔｓｐｅｅｄ，ｌｏｗｇｒａｔｉｎｇｌｏｂｅｏｐｔｉｃａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇｕｓｉｎｇｕｎｅｑｕａｌｌｙｓｐａｃｅｄｐｈａｓｅｄ

ａｒｒａｙｔｅｃｈｎｉｑｕｅ［Ｊ］．犗狆狋．犆狅犿犿狌狀．，２００７，２７０（１）：４１～４６

１７Ｄ．Ａ．Ｓｃｒｙｍｇｅｏｕｒ，Ｙ．Ｂａｒａｄ，Ｖ．Ｇｏｐａｌａｎ犲狋犪犾．．ＬａｒｇｅａｎｇｌｅｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｌａｓｅｒｓｃａｎｎｅｒｏｎＬｉＴａＯ３ｆａｂｒｉｃａｔｅｄｂｙｉｎｓｉｔｕ

ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｏｆｆｅｒｒｏｅｌｅｃｔｒｉｃｄｏｍａｉｎｍｉｃｒｏｐａｔｔｅｒｎｉｎｇ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００１，４０（３４）：６２３６～６２４１

１８Ｄ．Ａ．Ｓｃｒｙｍｇｅｏｕｒ，Ｌ．Ｔｉａｎ，Ｖ．Ｇｏｐａｌａｎ犲狋犪犾．．Ｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｓｔｅｅｒｉｎｇｏｆｌａｒｇｅａｐｅｒｔｕｒｅｌａｓｅｒｂｅａｍｓｕｓｉｎｇ

ｆｅｒｒｏｅｌｅｃｔｒｉｃｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犘犺狔狊．犔犲狋狋．，２００５，８６（２１）：２１１１１３１～３

１９Ｋ．Ｎａｋａｍｕｒａ．ＯｐｔｉｃａｌｂｅａｍｓｃａｎｎｅｒｕｓｉｎｇｋｅｒｒｅｆｆｅｃｔａｎｄｓｐａｃｅｃｈａｒｇｅｃｏｎｔｒｏｌｌｅｄｅｌｅｃｔｒｉｃａｌｃｏｎｄｕｃｔｉｏｎｉｎＫＴａ１狓Ｎｂ狓Ｏ３

ｃｒｙｓｔａｌ［Ｊ］．犖犜犜犜犲犮犺狀犻犮犪犾犚犲狏犻犲狑，２００７，５（９）：１～８

２０ＺｈｕＹｕｘｉｎ．ＴｈｅＥｑｕｉｐｍｅｎｔａｎｄＭｅｔｈｏｄｏｆＯｐｔｉｃａｌＰｈａｓｅｄＡｒｒａｙ［Ｐ］．Ｃｈｉｎｅｓｅｐａｔｅｎｔ，Ｎｏ：ＣＡ９７１１９７７１．７．

　 朱雨心．相控阵光学装置及方法［Ｐ］．中国发明专利，专利号：ＣＡ９７１１９７７１．７．

２１ＬｕＸｉｕｐｉｎ，ＦｅｎＫｅｃｈｅｎｇ，ＬｉｕＷｅｉｑｉ．Ｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌｓｔｕｄｙｏｎｔｈｅｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｓｃａｎｎｉｎｇ［Ｊ］．犑．犆犺犪狀犵犮犺狌狀犝狀犻狏犲狉狊犻狋狔

１０２８０１６



４８，１０２８０１ 激光与光电子学进展 ｗｗｗ．ｏｐｔｉｃｓｊｏｕｒｎａｌ．ｎｅｔ

狅犳犛犮犻犲狀犮犲犪狀犱犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，２００２，２５（２）：４７～４９

２２ＳｕｎＬｉａｎｇ．ＴｈｅＳｔｕｄｙｏｆＬｉｇｈｔＢｅａｍＳｃａｎｎｉｎｇＢａｓｅｄｏｎＯｐｔｉｃａｌＰｈａｓｅｄＡｒｒａｙ［Ｄ］．Ｃｈａｎｇｃｈｕｎ：ＣｈａｎｇｃｈｕｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆ

ＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００８

　 孙　亮．基于光学相控阵的光束扫描研究 ［Ｄ］．长春：长春理工大学，２００８

２３ＷａｎＬｉｎｇｙｕ，ＬｉｕＬｉｒｅｎ，ＺｈａｎｇＭｉｎｇｌｉ犲狋犪犾．．Ｈｉｇｈｓｐｅｅｄｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｔｗｏｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｌａｓｅｒｂｅａｍｓｃａｎｎｎｅｒ

［Ｐ］．Ｃｈｉｎｅｓｅｐａｔｅｎｔ，Ｎｏ．２００３２０１２２６２１，２００４

　 万玲玉，刘立人，张明丽 等．高速电光相控阵二维激光光束扫描器 ［Ｊ］．中国发明专利：Ｎｏ．２００３２０１２２６２１，２００４

２４ＱｕＲｏｎｇｈｕｉ，ＹｅＱｉｎｇ，ＤｏｎｇＺｕｏｒｅｎ犲狋犪犾．．Ｐｒｏｇｒｅｓｓｏｆｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｂａｓｅｄｏｎｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｍａｔｅｒｉａｌ［Ｊ］．

犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２００８，３５（１２）：１８６１～１８６７

　 瞿荣辉，叶　青，董作人 等．基于电光材料的光学相控阵技术研究进展［Ｊ］．中国激光，２００８，３５（１２）：１８６１～１８６７

２５Ｑ．Ｙｅ，Ｚ．Ｄｏｎｇ，Ｒ．Ｑｕ犲狋犪犾．．ＥｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｉｎｖｅｓｔｉｇａｔｉｏｎｏｆｏｐｔｉｃａｌｂｅａｍｄｅｆｌｅｃｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎＰＬＺＴｅｌｅｃｔｒｏｏｐｔｉｃｃｅｒａｍｉｃ

［Ｊ］．犗狆狋．犈狓狆狉犲狊狊，２００７，１５（２５）：１６９３３～１６９４４

２６Ｆ．Ｘｉａｏ，Ｗ．Ｈｕ，Ａ．Ｘｕ，Ｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇｃｏｎｔｒｏｌｌｅｄｂｙｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００５，４４（２６）：

５４２９～５４３３

２７Ｙ．Ｚｈａｏ，Ｘ．Ｙａｎｇ，Ｑ．Ｃａｉ犲狋犪犾．．Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆｓｉｍｕｌａｔｅｄａｎｎｅａｌｉｎｇｔｏｄｅｓｉｇｎａｎｄｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎｏｆｔｗｏｄｉｍｅｎｓｉｏｎｆｉｂｒｅｔｙｐｅ

ｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙ［Ｊ］．犈犾犲犮狋狉狅狀．犔犲狋狋．，２００８，４４（７）：４９０～４９１

２８Ｘ．Ｚｈａｏ，Ｙ．Ｙａｎｇ，Ｑ．Ｃａｉ犲狋犪犾．．Ｐｒｉｍａｒｙｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｏｎ２Ｄａｎｄ１Ｄｆｉｂｅｒｔｙｐｅｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙ［Ｃ］犛犘犐犈，２００８，

７１３６：７１３６３Ｊ１～８

２９Ｓｔｏｃｋｌｅｙ，Ｓ．Ｓｅｒａｔｉ．Ａｄｖａｎｃｅｓｉｎｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇ［Ｃ］．犛犘犐犈，２００４，５５５０：３２～３９

３０ＺｈａｎｇＪｉａｎ，ＦａｎｇＹｕｎ，ＷｕＬｉｙｉｎｇ犲狋犪犾．．Ｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓ［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２０１０，３７（２）：

３２５～３３４

　 张　健，方　运，吴丽莹 等．液晶光束偏转技术［Ｊ］．中国激光，２０１０，３７（２）：３２５～３３４

３１Ｄ．Ｐ．Ｒｅｓｌｅｒ，Ｄ．Ｓ．Ｈｏｂｂｓ，Ｒ．Ｃ．Ｓｈａｒｐ犲狋犪犾．．Ｈｉｇｈｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇ［Ｊ］．犗狆狋．

犔犲狋狋．，１９９６，２１（９）：６８９～６９１

３２Ｓ．Ｓｅｒａｔｉ，Ｊ．Ｓｔｏｃｋｌｅｙ．Ａｄｖａｎｃｅｓｉｎｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｂａｓｅｄｄｅｖｉｃｅｓｆｏｒｗａｖｅｆｒｏｎｔｃｏｎｔｒｏｌａｎｄｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇ［Ｃ］．犛犘犐犈，２００５，

５８９４：１８０～１９２

３３Ｊ．Ｓｔｏｃｋｌｅｙ，Ｓ．Ｓｅｒａｔｉ．ＣａｓｃａｄｅｄｏｎｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌＯＰＡｓｆｏｒ２Ｄｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇ［Ｃ］．ＩＥＥＥ Ａｅｒｏｓｐａｃｅ

Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，２００３，４：１８１７～１８２２

３４Ｘ．Ｗａｎｇ，Ｂ．Ｗａｎｇ，Ｐ．Ｆ．ＭｃＭａｎａｍｏｎ犲狋犪犾．．Ｓｐａｔｉａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｌｉｍｉｔａｔｉｏｎｏｆｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｓｐａｔｉａｌｌｉｇｈｔｍｏｄｕｌａｔｏｒ［Ｃ］．

犛犘犐犈，２００６，５５５３：４６～５７

３５Ｐ．Ｆ．ＭｃＭａｎａｍｏｎ．Ａｇｉｌｅｎｏｎｍｅｃｈａｎｉｃａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇ［Ｊ］．犗狆狋．犘犺狅狋狅狀．犖犲狑狊，２００６，１７（３）：２４～２９

３６Ｚ．Ｙａｑｏｏｂ，Ｍ．Ａ．Ａｒａｉｎ，Ｎ．Ａ．Ｒｉｚａ．ＨｉｇｈｓｐｅｅｄｔｗｏｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｌａｓｅｒｓｃａｎｎｅｒｂａｓｅｄｏｎＢｒａｇｇｇｒａｔｉｎｇｓｓｔｏｒｅｄｉｎ

ｐｈｏｔｏｔｈｅｒｍｏｒｅｆｒａｃｔｉｖｅｇｌａｓｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００３，４２（２６）：５２５１～５２６２

３７Ｎ．Ａ．Ｒｉｚａ，Ｍ．Ａ．Ａｒａｉｎ．Ｃｏｄｅｍｕｌｔｉｐｌｅｘｅｄｏｐｔｉｃａｌｓｃａｎｎｅｒ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００３，４２（８）：１４９３～１５０２

３８Ｓ．Ａ．Ｋｈａｎ，Ｎ．Ａ．Ｒｉｚａ．Ｄｅｍｏｎｓｔｒａｔｉｏｎｏｆ３ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｗｉｄｅａｎｇｌｅｌａｓｅｒｂｅａｍｓｃａｎｎｅｒｕｓｉｎｇｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｓ［Ｊ］．犗狆狋．

犈狓狆狉犲狊狊，２００４，１２（５）：８６８～８８２

３９Ｊ．Ｋｉｍ，Ｃ．Ｏｈ，Ｍ．Ｊ．Ｅｓｃｕｔｉ犲狋犪犾．．Ｗｉｄｅａｎｇｌｅ，ｎｏｎｍｅｃｈａｎｉｃａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇｕｓｉｎｇｔｈｉｎｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｐｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎｇｒａｔｉｎｇｓ

［Ｃ］．犛犘犐犈，２００８，７０９３：７０９３０２１～１２

４０Ｓ．Ｒ．Ｄａｖｉｓ，Ｇ．Ｆａｒｃａ，Ｓ．Ｄ．Ｒｏｍｍｅｌ犲狋犪犾．．Ａｎａｌｏｇｎｏｎｍｅｃｈａｎｉｃａｌｂｅａｍｓｔｅｅｒｅｒｗｉｔｈ８０ｄｅｇｒｅｅｆｉｅｌｄｏｆｒｅｇａｒｄ［Ｃ］．

犛犘犐犈，２００８，６９７１：６９７１０Ｇ

４１Ｐ．Ｆ．ＭｃＭａｎａｍｏｎ，Ｗ．Ｔｈｏｍｐｓｏｎ．Ｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｏｆｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｓ（ＰＡＰＡ）ｌａｓｅｒｓｙｓｔｅｍｓａｒｃｈｉｔｅｃｈｕｒｅ［Ｃ］．ＩＥＥＥ

ＡｅｒｏｓｐａｃｅＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，２００２，３：１４６５～１４７２

４２Ｓ．Ｓｅｒａｔｉ，Ｈ．Ｍａｓｔｅｒｓｏｎ，Ａ．Ｌｉｎｎｅｎｂｅｒｇｅｒ．Ｂｅａｍｃｏｍｂｉｎｉｎｇｕｓｉｎｇａｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｏｆｐｈａｓｅｄａｒｒａｙｓ（ＰＡＰＡ）［Ｃ］．ＩＥＥＥ

ＡｅｒｏｓｐａｃｅＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，２００４，３：１７２２～１７２９

４３Ａ．Ｄｏｒｓｃｈｎｅｒ．Ａｄａｐｔｉｖｅｐｈｏｔｏｎｉｃｐｈａｓｅｌｏｃｋｅｄｅｌｅｍｅｎｔｓ［Ｒ］．ＭＴＯＳｙｍｐｏｓｉｕｍＭａｒｃｈ，２００７

４４ＬｉＨｕａｗｅｉ．ＡＫｉｎｄｏｆＢｌａｚｅｄＧｒａｔｉｎｇｓｆｏｒＢｅａｍＳｃａｎｎｉｎｇ［Ｄ］．Ｃｈｅｎｇｄｕ：ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

ｏｆＣｈｉｎａ，２００７

　 李华伟．一种可实现扫描的液晶闪耀光栅 ［Ｄ］．成都：电子科技大学，２００７

４５ＺｈａｎｇＪｉａｎ，ＸｕＬｉｎ，ＷｕＬｉｙｉｎｇ犲狋犪犾．．Ｐｒｏｇｒａｍｍａｂｌｅｂｅａｍｓｔｅｅｒｉｎｇｂａｓｅｄｏｎｌｉｑｕｉｄｃｒｙｓｔａｌｏｐｔｉｃａｌｐｈａｓｅｄａｒｒａｙ［Ｊ］．犃犮狋犪

犘犺狅狋狅狀犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００８，３７（８）：１４９７～１５０２

　 张　健，徐　林，吴丽莹 等．液晶光学相控阵可编程光束偏转的研究［Ｊ］．光子学报，２００８，３７（８）：１４９７～１５０２

１０２８０１７


