
用以测量超高速度。导轨末境使用 ~Q毫 瓦

乒笋波，先氢邀-')G器。当超速f骨撬突线主工

要塾坠盟F主~探测到撑卷豆豆1乏茸塾笠弘
即能求得滑撬的精确速度。

此种激光器装在导轨末端之上空，如滑

撬通过末端时破碎，也不至损坏激光器。光

寥野、射号轨， 、 射到清j雪道主肯~-反射镜上。这
一装置采用调频方式，因为在激光载波频率

处要获得多普勒位移极其困难。 在激立国提

解调至主千?也步三电从I=þ理úili多普勒位移。
接收器也有一个分束器，从跟踪系统取

下部分返回信号。这就产生一个误差信号，

使滑撬飞下导轨时，激光束精确地对它瞄

准。

在沙漠背景上的试验表明，此种激光速

度跟踪器仍有 10 : 1 的信嘈比。

到激光系统已由西耳伐尼亚电子系统

公司装好。使照象机系列对准速度高达马赫

数为 6 的超高速滑撬。 J散光巷立里复旦负拧，

固定J映了~且向快地旋唤， 费远豆豆
占1枪弹了拌二~1王若瞠撬占反射回来J贯

最飞=B子钝趾J~旦首战韭声笠旦如镜对!l_滑
撬。

试验中仅用一台激光跟踪器，对导轨的

视场为 90 0。在正式使用的系统中，将多台

激光跟踪器装在沿导轨的不同的位置上。

激光跟踪器的工作距离为 1 ，000 叹，其

精度达士0.5 度。已获得的动态精度为 25

微弧度。

使用一台 50 毫瓦连续波激光器。将极

细的光束由滑撬上的立方角反射镜反射回

来。窄光束可避免从周围环境反射。但却有

足够的锥度，保证部分光束射到反射镜上。

译自 Electron. News , 1967 (Aug .21) , 12, M614,60 

精度超过雷达的新激光跟踪法

据美帝国家航空与宇宙航行局技术情报

报导，目前己制成了将激光器和照象分析器

装在一个固定框架上的、附有伺服机构控制

反射镜的激光精密跟踪装置。

实验结果表明，跟e踪低加速度目标时的

精度约为 20 微弧度。眼踪高加速度目标时，

误差与角加速度成正比，角速度每秒变化率

为 0.6 弧度时，跟踪误差约为 0. 1 毫弧度 。

对于低加速度目标的跟踪精度可与跟踪

星球的天文装置比美，其收效超过性能良好

的雷达。光学眼踪装置的特征是，不受来自

周围物体的无用反射的影响，受大气层内折

射率变化的影响也较少。

译自《科学新同"， 1967(9 月)， M1206 , 3 

以激光雷达探测晴空紊流失败

美帝国家航空与宇宙航行局的科学工作

者报导，他们以机载脉冲红宝石激光系统探

测晴空紊流的企图己告失败。

该局有关人员麦高恩 (W. A.McGowan) 
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说，从前以为这一工作有成功的希望，因为

他们所作的反向散射测量与根据大气中气溶

胶反向散射的激光所确定的理论曲线相当符

合。但从晴空紊流的观点来看，在飞且*~主

-1 

, 

军乒


