
量間的美系。

大是有錯拘呂定噓，用帶喇曼頻移裝置的虹室石或者按破璃激光器未硝定二氧化碳、 氧和臭

氧的吸收波長。

哥述宇宙屯行中心最近前技朮研究集因公司投賢研制的每秒 5 吹的激光器，也特用在特

未 S~66 耳星的玄虛中 。

原載 AW& ST, 1966 ， 肘， N!24, 71 、74、77、79 、81 (胡企俊澤，海大任校)

用激光束遊行庄縮通訊

美固寺利第 3243592 哥敘述通用屯究公司的富安木代 (Kiyo Tomiyasu) 和惠 頓 (J. R. 

Whitten) 友展的一神通訊系統，可在延續千分之一秒的激光跡沖中至少支出 400 小字。 若每

秒可友射 10 小述祥的脈沖，則每秒2支出 4 ， 000 小宇。

進科激光束方在地面站勻宇宙一巴船間的視我通訊中提供了相三旦大的忱息。它不受使元錢

屯前學熄夫的 i午多科干抗的影吶，并可能解決宇宙丸船重返大究屋肘通訊失吏的問題。

ìR 琴是以教宇方式編碼的，并用此神形式未洞制激光束。激光束以光屯方法接收，將信

哥特換方原有的華文宇暗時形式。

原載 Radi←Electron悶， 1966 ， 37 ， M6 ， 6 (隊加竿譯)

在工f中用激光器測量速度

英圓的德卡 (Decca)雷益有限合司 ， 將激光多普勒系鏡用在測量這功表面的速度上。

該公司已室主就布列顛侶公司的沖巨抗撞撞了一台多普勒突瞳系統。在遠神情況下，由于

代替了用人工估汁沖庄棒速度， 因而排除了高迷 2 0% 的生戶交化。荻得了逛一結果后，德卡

公司在遠小工「中又建立了另外商台裝置，用未測量熱網版通道銳床的速度。

在理想的象件下，德卡系統能測量這功表面的速度，其精准度方 1/100 ， 000; 但是，要

注到逛一精准度， 需要一小鏡扶表面。 在工「的現有余件下，精度降低到 1/ 1， 000，但滑工

~庄用未說，注↑精硝度仍然是很高的。

使用激光器測量吋，元須勻這功表面接蝕，并且激光器勻這功表面是熱隔高的。

德卡的多普勒系統，特(成功率的 He~Ne 弋体激光束JÁ正被測量的這功表面反射回末。反

向散射的激光被光掌透鏡系統接收，并勻輸出光束的一部分一起，施加到平衡光二板管探測

" 器上，以光屯二根管屯路探測出二者的頻率差。

多普勒頻率移功依賴于反射光束的表面的速度和光束的角度。例如，激光波長方 6 ， 328

埃肘，直接高汗光束的這功表面每這功 0.001 吋，就戶生 80 周的頻率移功。文才于以 20 呎/

分速度這功的表面，~用同一激光束以 75。 魚照射吋，頻率移功是 83 千赫。

系統的原理相對筒草。然而，用未工作的是另一科工作物肢，因3勿在通常工~上昕遇見

的表面上，反向散射光ìR寺水平是低的。德卡公司用以我得系統浦意的信噪比的技木是保密
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