
第４４卷　第９期 中　国　激　光 Vol．４４,No．９
２０１７年９月 CHINESEJOURNALOFLASERS September,２０１７

扫描干涉场曝光系统光斑尺寸与光路设计
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摘要　在扫描干涉场曝光(SBIL)系统中,曝光光斑尺寸对干涉条纹的拼接精度、光栅制作效率及干涉场质量有着

十分重要的影响.为获取合理的曝光光斑尺寸,基于高斯光束的传输规律及扫描拼接数学模型进行了数值模拟,

讨论了曝光光斑尺寸对干涉条纹的非线性误差、刻线拼接误差和曝光对比度的影响.结果表明:小尺寸曝光光斑

比大尺寸曝光光斑更有利于控制干涉条纹的非线性误差;由于存在周期测量误差,小尺寸曝光光斑有利于减小拼

接后的刻线误差并提高曝光对比度.针对SBIL系统设计了曝光光路,并对所设计的光路进行了优化.对干涉场

左右光斑形貌及干涉条纹相位的非线性误差进行了测量,结果表明:曝光光斑的束腰半径约为０．９mm,干涉条纹

相位的非线性误差峰谷值为２１．８nm.
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１　引　　言
扫描干涉场曝光(SBIL)技术可用于制作全息光栅,其原理是让两束高斯激光通过一定的光学系统后在
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束腰处相叠加并形成干涉条纹,再通过二维精密工作台以步进扫描的方式将该干涉条纹记录于涂有光刻胶

的基底上,从而制作出大面积的光刻胶光栅掩模[１Ｇ３].SBIL技术在一定程度上融合了全息光栅[４Ｇ５]与机械刻

划光栅[６Ｇ８]的特点,可以一次性曝光出多条干涉条纹并对这些干涉条纹进行精确拼接.

SBIL技术在制作光栅时不仅要考虑静态全息曝光技术中的光束波前和能量分布等因素,还需要考虑条

纹扫描拼接的精度,其中干涉条纹非线性误差、刻线误差和曝光对比度是３个非常关键的参数.Chen等[９]

针对SBIL系统提出了一种利用叠栅条纹测量干涉场相位非线性误差的方法,分析了光束夹角失调与束腰

位置失调对干涉条纹非线性误差的影响.姜珊等[１０]分析了SBIL系统中周期设定对曝光刻线误差的影响,
并建立了相应的扫描拼接模型.

直观上,增大曝光光斑尺寸可以增加步进间隔,减少曝光时间,提高光栅制作效率,但是SBIL系统较为复

杂,各参数之间相互影响,需要综合考虑各关键参数对光斑尺寸的要求.本文基于高斯光束的传输规律及扫描

拼接的特点,通过数值模拟系统讨论了曝光光斑尺寸对干涉条纹非线性误差、刻线误差和曝光对比度等关键参

数的影响,为SBIL光学系统的设计与曝光刻线拼接精度的提高提供了理论依据.针对SBIL光路,设计了优化

系统的光学布局,以达到为扫描曝光系统提供高质量干涉场的目的,从而满足系统对干涉场参数调整的需求.

２　干涉场尺寸设计
２．１　光斑尺寸对干涉条纹非线性误差的影响

SBIL系统采用高斯激光束作为曝光光源,根据高斯光束的传播理论[１１],沿z 轴方向传播的高斯光束复

振幅分布的一般表达式为
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式中ω０、ω(z)＝ω０ １＋(z/b)２、R(z)＝z[１＋(b/z)２]、Φ(z)＝arctanz/b( ) 、b＝πω２
０/λ分别为高斯光束

的束腰半径、截面半径、等相位面曲率半径、位相因子和共焦参数.高斯光束在任意距离z处的波前为球面,
球面曲率半径由R(z)确定,如图１所示.由(１)式可以看出,当z＝０或z≪b时,R → ∞,波面为平面,理
想情况下光栅基底应当处于z＝０处.

图１ 高斯光束示意图

Fig敭１ SchematicofGaussbeam

SBIL系统采用两束高斯光束相互干涉的方式形成干涉条纹,左、右两侧曝光光路用各自坐标系xLyLzL

和xRyRzR 表示,为此需要将两曝光光路坐标系统一到光栅基底坐标系xyz 中.图２为双高斯光束干涉示

意图,由图可见,左、右光路与光栅基底坐标系间的坐标变换为
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式中(xL,yL,zL)、(xR,yR,zR)分别代表左、右光束的坐标;(x,y,z)代表光栅基底的坐标;θL 与θR 分别代

表左、右光束与基底法线的夹角,通常θL＝θR;dL 与dR 分别代表左、右光束束腰与光栅基底之间的距离.
由(１)式可见,高斯光束经过一定的传输距离z后,其波前相位可以表示为
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图２ 双高斯光束干涉示意图

Fig敭２ SchematicofinterferenceofdoubleGaussbeams

φ(z)＝－kz－kx２＋y２

２R(z)＋Φ(z), (３)

式中k为波数.将(３)式代入(２)式,可得基底处左、右两干涉光束的相位分布为
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　　对左、右光束相位作差,得到左、右光束相互叠加形成的干涉场相位分布为
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　　标准干涉场的空间相位分布是以坐标原点为零点进行计算的,即叠加形成的相位需要减去干涉场在原

点处的相位常数φ′c.通常用干涉场与标准条纹形成的叠栅条纹表征干涉场条纹偏离理想条纹的程度,即

φ＝φ′－φ′c－
２π
p
x, (６)

式中p 为干涉场条纹周期.(６)式表示左、右曝光系统叠加形成干涉场的相位相对于标准光栅的空间相位

差,反映了干涉条纹的波前差,也表征了干涉条纹的弯曲程度.
为了保证曝光时的干涉场质量,在系统两侧光路中设计了空间滤波器,以对光束进行滤波,空间滤波器

由聚焦镜、针孔和准直透镜组成.高斯光束经聚焦镜聚焦后经过针孔,光波中的高频分量被截断,光束的光

强分布变得平滑,通过针孔后的光束再经过准直透镜后变为平行度好的准直光束.通常认为针孔的位置即

为准直前高斯光束束腰的位置,在进行曝光光路设计时要精确计算滤波针孔与准直透镜之间的距离,以保证

较好的滤波效果与条纹直线度.高斯光束的传输规律可以采用复参数q 表示[１１],q 参数将高斯光束的腰斑

半径和曲率半径统一在一个表达式中,利用q参数可以得到高斯光束经过薄透镜后的束腰位置和束腰尺寸.
结合(６)式与高斯光束经过透镜的传输规律,可得到光栅基底处干涉条纹的非线性误差.理想情况下,高斯

激光束束腰位于光栅基底表面,干涉场处曝光光束的波前为平面,形成的干涉条纹为等间距分布的直条纹,
即干涉条纹的相位呈线性分布.然而在实际中,针孔和准直透镜之间的距离与理想值之间存在一定的装调

误差,导致干涉场波前出现一定程度的弯曲,即产生了条纹相位的非线性误差.为了直观地分析干涉场尺寸

对干涉条纹非线性误差的影响,基于以上数学模型,利用 Matlab软件模拟存在装调误差时不同干涉场尺寸

对条纹非线性误差的影响.模拟时假设针孔与准直透镜的距离为１３０mm,透镜与光栅基底的距离为

１９０mm,根据具体干涉场尺寸对透镜焦距进行更改.
首先模拟理想状态下干涉场的光斑束腰半径分别为０．５,１．０,２．０,５．０mm时干涉条纹的非线性误差,

如图３所示.图中紫色虚线表示光斑束腰半径,不同颜色线条代表了不同空间位置处干涉条纹的非线性误差.
由图３可知,在理想状态下,干涉场光斑束腰半径分别取０．５,１．０,２．０,５．０mm时,干涉条纹的非线性误

差均远小于１nm.但在系统装调时必然存在装调误差,下面讨论在不同失调量下光斑尺寸对干涉条纹非线
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图３ 理想状态下不同束腰半径对应的干涉场非线性误差.(a)０．５mm;(b)１．０mm;(c)２．０mm;(d)５．０mm
Fig敭３ Nonlinearerrorofinterferencefieldwithdifferentwaistradiiinidealcondition敭

 a ０敭５mm  b １敭０mm  c ２敭０mm  d ５敭０mm

性误差的影响.当针孔与准直透镜之间的失调量为２０μm和１００μm时,模拟干涉场的光斑束腰半径分别

为０．５,１．０,２．０,５．０mm时对应的干涉条纹的非线性误差,结果如图４、５所示.

图４ 存在２０μm失调量时干涉条纹的非线性误差.(a)０．５mm;(b)１．０mm;(c)２．０mm;(d)５．０mm
Fig敭４ Nonlinearerrorofinterferencefringewithmisalignmentof２０μm敭 a ０敭５mm  b １敭０mm  c ２敭０mm  d ５敭０mm

图５ 存在１００μm失调量时干涉条纹的非线性误差.(a)０．５mm;(b)１．０mm;(c)２．０mm;(d)５．０mm
Fig敭５ Nonlinearerrorofinterferencefringewithmisalignmentof１００μm敭 a ０敭５mm  b １敭０mm  c ２敭０mm  d ５敭０mm

由图４、５可知,在干涉场光斑束腰半径分别为０．５,１．０,２．０,５．０mm的条件下,当准直透镜与针孔之间的失

调量为２０μm时,干涉条纹的非线性误差分别为０．２０,０．７９,２．９９,１８．３４nm;当准直透镜与针孔之间的失调量为

１００μm时,干涉条纹的非线性误差分别为０．９６,３．９２,１４．２８,４４．１９nm.表１给出了不同曝光光斑尺寸下,准直

透镜与针孔之间的装调误差为理想情况和失调量分别为１０,２０,５０,１００,５００μm时干涉条纹的非线性误差.
由上述分析可以看出,当准直透镜的轴向装调误差相同时,随着干涉场束腰半径的增大,干涉场束腰半

径内的非线性误差变大,即大尺寸干涉场不利于条纹非线性误差的调整.综合考虑装调难度,所设计的曝光

表１　不同失调量对干涉条纹非线性误差的影响

Table１　Effectofmisalignmentonnonlinearerrorofinterferencefringe nm

Waistradius/mm
Nonlinearerror

Ideally １０μm ２０μm ５０μm １００μm
０．５ ≪１ ≪１ ≪１ ≪１ ≪１
１．０ ０．０９ ０．３９ ０．７０ １．４６ ９．６０
１．５ ０．２０ ０．７９ １．４１ ２．９９ １８．３４
２．０ ０．４８ １．９６ ３．５０ ７．３８ ３６．３０
５．０ ０．９６ ３．９２ １０．０９ １４．２８ ４４．１９
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光斑半径尺寸不应过大.

２．２　光斑尺寸对刻线误差的影响

结合(１)、(２)式可得左、右光束在束腰位置处叠加形成的干涉场的光强分布为

I(x,y)＝IL(x,y)＋IR(x,y)＋２ IL(x,y)IR(x,y)cos
２π
p
x＋φ０

æ

è
ç

ö

ø
÷ , (７)

式中IL＝ EL
２,IR＝ ER

２,EL、ER 为高斯光束复振幅;p＝λ/(２sinθ),其中θ为光束夹角的一半;φ０为初

始干涉场相位.在SBIL技术中,利用相位锁定技术可以实现干涉场相位的精确控制,以保证条纹与光栅基

底之间的随动.

SBIL技术通过工作台步进扫描的方式将干涉条纹曝光于光栅基底上,假设光斑以速度v 沿y 轴运动,
通过扫描曝光可得每次扫描的曝光量为

Dn(x)＝∫
＋∞

－∞
I(x,y)dt＝

１
v∫

＋∞

－∞
I(x,y)dy. (８)

　　在扫描曝光过程中,通过步进拼接的方式将曝光区域扩大,假设相邻步进扫描的间隔为s,则系统经过

N 次步进扫描后,光栅基底上的总曝光量为N 个单次扫描曝光的总和,即

D(x)＝∑
N

n＝１
Dn(x). (９)

　　SBIL系统需要对相邻扫描间的干涉条纹进行精确拼接,理想情况下干涉场的相对移动量应为整数个条

纹周期,为此干涉条纹周期的准确测量对SBIL技术至关重要.每次曝光之前需要对干涉条纹周期进行测

量,实际测量得到的干涉条纹周期与真实干涉条纹周期之间存在一定误差,假设干涉条纹周期的测量值为

ps,其与实际干涉条纹周期p 之间的误差ps＝p(１＋δp),即干涉条纹周期在动态条纹锁定过程中的设定值

与实际干涉条纹周期值之间的相对误差为δp.
将误差代入(８)式,可得存在干涉条纹周期测量误差时第n 次扫描的曝光量为

Dn(x)＝ADn(x)１＋γcos２π
p ＋φen

æ

è
ç

ö

ø
÷

é

ë
êê

ù

û
úú , (１０)

式中γ 为干涉场对比度;ADn(x)＝E０
ω
v

π
２exp－２

[x－(n－１)εω]２

ω２{ },其中ω为干涉场束腰半径,E０为

归一化常数;φen ＝－
２π(n－１)εω

p
δp.

经过N 次扫描后,光栅基底上总的曝光量可表示为

D(x)＝DB １＋
DA(x)
DB(x)

cos２π
p
x＋Φe(x)

é

ë
êê

ù

û
úú{ }, (１１)

式中tanΦe(x)＝∑
N

n＝１
ADn(x)sinφen ∑

N

n＝１
ADn(x)cosφen;DA(x)＝γ ∑

N

n＝１
ADn(x)sinφen[ ]

２
＋[ADn(x)cosφen]２;

DB(x)＝∑
N

n＝１
ADn(x)为光刻胶上的平均曝光量,２πx/p＋Φe(x)代表了曝光条纹的相位;Φe(x)可以认为是曝光条

纹相位与曝光光栅相位理论值之间的偏差.剔除Φe(x)中的线性部分[１２],可得真实曝光刻线相位与理想光栅相位

的差值δg(x),即刻线误差.DA(x)与DB(x)的变化频率远小于干涉条纹频率,因此垂直刻线方向(步进方向)的
曝光量对比度可定义为

ΓD(x)＝
DA(x)
DB(x)

. (１２)

　　在实际曝光过程中,干涉条纹周期的测量精度可达到５×１０－５,基于以上模型模拟此时光栅刻线误差δg
随干涉场束腰半径ω 的变化,结果如图６所示.由图可见,随着干涉场束腰半径的增大,重叠曝光后的刻线

误差随之增大.根据衍射光栅在Littrow条件下的鬼线强度的计算公式 Pg＝(πmδg/d)２(d 为光栅周

期)[１３Ｇ１４],可以得到光栅鬼线强度小于１０－５时曝光后的刻线误差小于０．５５９nm,此时对应的光斑半径小于

１．１５mm.
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图６ 光栅刻线误差随干涉场束腰半径的变化

Fig敭６ Variationofgratinglineerrorwithwaistradiusofinterferencefield

２．３　光斑尺寸对曝光对比度的影响

由(１１)、(１２)式可知,当存在周期误差时,N 次扫描后光栅基底上总的曝光量会出现波动.实际可以达

到的周期测量精度为５×１０－５,模拟此条件下不同干涉场束腰半径对于曝光对比度的影响如图７所示.
图７(a)为光斑尺寸分别为０．５,１．０,２．０,３．０,４．０,５．０mm时,经过８次扫描拼接得到光栅基底上的曝光对比

度变化.横坐标为光栅基底横向坐标x 与步进间隔s之间的比值,纵坐标为曝光对比度,不同曲线对应不同

的束腰尺寸;图７(b)为光斑尺寸为０．１~５．０mm时多次扫描中的曝光对比度.图中阴影部分表示基底上不

同位置曝光对比度的变化范围,蓝色实曲线、绿色虚线和黄色曲线分别为扫描过程中光栅基底上的曝光对比

度最大值、最小值和平均值.图７(a)与图７(b)是相互对应的,如图７(a)中红色方框中的曲线表示束腰半径

为３mm时扫描过程中曝光对比度出现的波动与图７(b)中红色方框区域对比度的变化相对应.

图７ 一定周期误差下曝光对比度随(a)步进间隔和(b)干涉场束腰半径的变化

Fig敭７ Variationofexposurecontrastwith a stepintervaland b waistradiusofinterferencefieldatcertainperioderror

由图７可见,在一定的周期测量误差下,光束口径增大会使曝光对比度减小,例如当ω 由１mm增大至

３mm时,光刻胶上的最低对比度由０．９６减小至０．６７.光束口径增大使光刻胶上曝光对比度的波动幅度也

增大,例如当ω 为１mm时,对比度变化范围为０．９５８~０．９６３;当ω 为３mm时,对比度变化范围为０．６７~
０．７２５;当ω 增大至５mm时,对比度变化范围为０．４８１~０．２５９.在SBIL系统中,期望在制作光栅过程中光

刻胶上的曝光对比度不低于０．９,以保证光栅掩模满足刻蚀需求,为此干涉场半径应当设计在１mm左右.
综上所述,存在一定的装调误差时,小尺寸曝光光斑的非线性误差优于大尺寸光斑,或者说小尺寸曝光

光斑更利于获取更大非线性误差的干涉场.此外,存在周期测量误差时,小尺寸曝光光斑可以降低拼接后的

刻线误差,有利于控制光栅鬼线强度、增大扫描拼接后的曝光对比度并改善光栅表面的均匀性.根据以上分

析,综合考虑各方面因素,曝光光斑半径应当设计在１mm左右.

３　系统光学透镜布局
采用高斯激光束作为曝光光束,系统中的透镜是唯一能改变光束特性的光学元件,其设计与布局直接影

响到系统的整体性能.在设计时需要考虑以下因素:１)控制光束发散角;２)传输过程中避免因光斑发散过

大而引入波前误差;３)调整光束束腰位置及尺寸,使其满足光学元件布局的长度需要及系统曝光精度的要
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求;４)透镜结合针孔光阑组成空间滤波器,滤去光束中的高频噪声,以保证光斑能量的均匀性.系统光源为

SpectraＧPhysics公司生产的BeamLok２０８０型 Kr离子激光器,波长为４１３．１nm,出射光束的束腰半径为

０．８mm,束腰位于激光器后端.系统欲制作的光栅周期为１８００lp/mm(５５５．６nm),即曝光光束与光栅基底

的夹角为２１．８°.

３．１　理论计算

基于以上要求对曝光光路中的透镜进行了设计.系统共采用５个透镜,其中位于主光路上的中继透镜起

到调制激光光束的作用,可确保光束传播１０m后不显著扩大;另外４个透镜位于两侧的空间滤波器中,起到聚

焦和准直的作用.根据高斯光束在透镜中的传输规律,计算得到中继透镜的焦距为３２８６mm,聚焦镜的焦距为

１３０mm,准直透镜的焦距为１９２mm,准直透镜到光栅基底的距离为４５２mm.透镜分布距离如图８所示.

图８ 透镜分布距离示意图

Fig敭８ Schematicdiagramoflensdistributiondistance

图８中ω０ 为激光器出射光束束腰半径,初始时束腰位于激光器后端,束腰半径为０．８mm;ω０ 距离中继

透镜的距离d０ 为３７２０mm,中继透镜焦距fRelay为３２８６mm.ω１ 为经过中继透镜后的光束束腰半径,大小

为０．５４mm,束腰位于图中虚线所示平面处,距离中继透镜d１ 为３４８２mm.之后光束经过聚焦透镜进行会

聚,聚焦镜焦距ffocusing为１３０mm,ω１ 距离聚焦透镜d２ 为７７３mm,ω２ 为经过聚焦透镜后的光束束腰半径,
大小为３０．４μm,此处设置针孔对光束进行滤波,以消除光波中的高频分量,平滑光强分布,保证干涉场质

量.ω３ 为经过准直透镜后的光束束腰半径,准直透镜焦距fcollimating为１３０mm,此时束腰位于光栅基底表面,
干涉场波前相位分布最优,准直透镜距离光栅基底表面距离d４ 为７７３mm.基于以上计算设计可得最终光

栅基底处光斑尺寸ω３ 为０．８３mm,考虑到光束倾斜入射至光栅基底表面,基底表面上光斑实际尺寸计算值

为ω３/cosθ＝０．９mm.
３．２　优化设计

以上计算基于理想薄透镜,未考虑光学材料及加工精度的影响,为此系统利用CodeV对光路透镜设计

布局进行优化,系统透镜采用JGS１光学石英玻璃.
利用CodeV中的高斯光束分析功能,对高斯光束的传输进行追迹优化.最终优化结果显示,高斯光束

传播至接收面(干涉场)时,x 方向光束的束腰半径为０．８４４９mm,y 方向光束的束腰半径为０．９１００mm,此
时波面近似为平面,此结果满足设计预期,达到了系统要求.

４　干涉场参数测量
４．１　光斑形貌测量

采用OphirＧSpiricon公司生产的光束质量探测器BeamGage对光斑形貌进行测量.将光束质量探测器

放置于干涉场中,挡住其中一路光束,并对另一路光束进行采样测量;保持探测器固定不变,采用相同的方法
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对另一路光束进行采样测量.
测试过程中需经过衰减片把功率减小到饱和功率以下,测量结果如图９所示.图９(a)为左侧光斑形

貌,图９(b)为右侧光斑形貌.由图可见,光斑呈良好的高斯形分布,能量较均匀,左右光斑形貌较为一致.
左侧光束x 方向的束腰半径为０．９２mm,y 方向的束腰半径为０．９５mm;右侧光束x 方向的束腰半径为

０．９４mm,y 方向的束腰半径为０．９８mm.该结果满足系统对光斑形貌的要求.

图９ 左右曝光光斑形貌图.(a)左侧;(b)右侧

Fig敭９ Morphologiesofleftandrightexposurespots敭 a Leftside  b rightside

４．２　干涉条纹相位的非线性误差测量

用探测器难以直接测量干涉场相位,此系统采用简单实用的哈里哈兰[１５]五步相移算法对相位差进行测

量,如图１０所示,其基本原理如下:将一块与干涉条纹周期相同的基准光栅放置于干涉场中,此时光栅在

Littrow条件下工作.右侧曝光光束经基准光栅反射后的０级反射光与左侧曝光光束经基准光栅衍射后的

－１级衍射光重合,重合光束经过反射镜折转后被CCD接收.干涉场光斑直径仅为２mm,在此区域中可以

认为基准光栅具有理想直线度.通过相位锁定技术控制干涉条纹的相位,进行５次π/２的相移,利用CCD
相机记录这５幅叠栅条纹图像,并据此还原此时干涉条纹的相位分布,即可得到干涉条纹的非线性误差.利

用相位锁定技术与五步相移算法测量干涉条纹相位的非线性误差是SBIL系统中的一项关键技术,有关此

技术的具体设计与分析已有不少论述[１６Ｇ１７],此处不做具体展开.

图１０ 干涉条纹相位测量示意图

Fig敭１０ Schematicofinterferencefringephasemeasurement

根据以上原理,在系统中搭建了干涉条纹相位测量系统,利用相位锁定技术使光束相位产生０,π/２,π,

３π/２,２π的变化,CCD采集得到的五步相移图像如图１１所示.图中图样的细条纹为系统的噪声,将采集得

到的叠栅条纹图样数据通过哈里哈兰五步相移算法进行还原,可得干涉图样相位分布,去除干涉条纹相位的

理想斜面即为干涉条纹的相位非线性误差分布,如图１２所示.图１２(a)为干涉条纹相位的非线性误差分布

的二维图,图１２(b)给出了干涉条纹相位的非线性误差分布的三维图.
计算得到的干涉条纹相位非线性误差峰谷(PV)值为２１．８nm,可见实际测量得到的干涉条纹相位与设

计值之间有一定的误差,主要由于光学元件存在一定的加工与装调误差,光路中存在的表面缺陷及空气中悬

浮的灰尘也会对光束产生一定调制.但整体而言,相位非线性误差较大的区域分布在边缘,光束边缘的能量

较弱,因此对系统产生的影响有限.扫描和拼接的均化作用减小了曝光刻线误差.目前测量得到的相位非
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图１１ 五步相移干涉图像.(a)０;(b)π/２;(c)π;(d)３π/２;(e)２π
Fig敭１１ InterferencepatternsoffiveＧstepphaseshifting敭 a ０  b π ２  c π  d ３π ２  e ２π

图１２ 干涉条纹相位的非线性误差分布.(a)二维图;(b)三维图

Fig敭１２ Nonlinearerrordistributionsofinterferencefringephase敭 a TwoＧdimensionalfigure  b threeＧdimensionalfigure

线性误差完全满足系统使用要求.

５　结　　论
针对SBIL系统曝光光路,分析了曝光光斑尺寸对条纹非线性误差、刻线误差和曝光对比度的影响.结

果表明:存在一定的装调误差时,小尺寸光斑的非线性误差优于大尺寸光斑;由于存在周期测量误差,小尺寸

光斑可以降低拼接后的刻线误差,有利于控制光栅鬼线强度、增大扫描拼接后的曝光对比度并改善光栅表面

的均匀性.结合系统对测量、调整的要求,计算、设计并优化了系统的光学布局.利用光束质量探测器测量

了曝光光束形貌,通过哈里哈兰五步相移法测量了干涉条纹的非线性误差,结果表明:曝光光斑能量较为均

匀,左右光斑形貌较为一致,光束的束腰半径为０．９mm 左右,干涉条纹的相位非线性误差 PV 值为

２１．８nm,以上结果均满足系统要求,达到了预期设计目的.
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