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TEACO２ 激光器放电区气流均匀性对激光输出的影响
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摘要　为了获得气体流速分布均匀性对激光器注入能量和输出能量的影响,运用计算流体动力学(CFD)方法对放

电区流场进行模拟分析,得到放电区气体流速的纵向分布和竖向分布.根据影响流速分布不均匀性的因素,对整

个流场进行优化改进.根据流体动力学原理及激光器结构及其轻量化要求,在原有结构基础上增加３层隔板以改

善流场分布特性.优化后,放电区气体平均流速达到９９．３m/s,流速的纵向不均匀度为５．２％,竖向不均匀度为

７．１％.激光器的重复频率由３００Hz提高到３６５Hz,单脉冲注入能量由１６０J提高到１７１．５J,输出能量由２０J提

高到２１．８J,激光发散角减小了０．５mrad.改善放电区流场分布特性可提高激光器的整体性能.
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１　引　　言
脉冲横向激励大气压(TEA)CO２ 激光器具有高平均功率、高重复频率和高峰值功率等特点,在激光加

工、激光雷达、激光推进、激光大气传输、激光化学以及激光与物质相互作用等领域具有重要的应用价

值[１Ｇ１３].此类激光器采用脉冲重复频率放电激励工作制式,工作介质通常由CO２、N２、He３种气体按一定比

例混合而成,充入密闭工作腔,混合工作气体气压接近于大气压.为实现重复频率运转,要求工作气体在工

作腔内循环流动[１４Ｇ１５].为得到高重复频率下的高平均功率激光输出,需要实现大体积、高重复频率、均匀稳
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定的辉光放电.影响稳定辉光放电的因素很多,混合工作气体作为放电的主体,其在放电区的流动状态是主

要的影响因素.气体流动状态包括气流速度和流速分布均匀性.气流速度对激光输出的影响已有相关报

道,即在一定的结构参数下和一定的频率范围内,激光输出重复频率和平均功率正比于气流速度[１６];而流速

分布均匀性对放电和激光输出的影响却少有关注.实现大体积均匀稳定辉光放电,要求电极间具有很高的

电场分布均匀性,这就要求电极间气体密度(或压力)也具有很高的分布均匀性,而气体在电极间的流速分布

均匀性可作为其密度(或压力)分布均匀性的表征.
由于传统人工设计方法无法在设计阶段直观地分析电极间气流速度分布情况,只能在CO２ 激光器装置

研制后采用直接测量的方法来获取.目前CO２ 激光器放电区气体流速的测量仍然采用传统的皮托管方

法[１７].该测量方法一般是在电极间垂直气流方向的截面内设置足够多个皮托管探头,测算出各个探头处的

气流速度.即使忽略各种测量误差的存在,认定该方法能够较为准确地反映电极间气流速度分布情况,但如

何对其结构进行改进以提高分布均匀性仍然是传统人工设计方法难以解决的问题.近年来广泛应用的计算

流体动力学(CFD)技术建立在经典流体动力学和数值计算方法的基础之上,兼有理论性和实践性的双重特

点,通过计算机数值计算和图像显示,可对复杂流场结构进行精确的参数计算.
本文利用一台高功率TEACO２ 激光器研究了如何提高放电区气流分布均匀性以及气流分布均匀性对

激光输出的影响.利用CFD方法模拟分析气体循环流场结构,通过改进流场结构提高放电区气流分布均匀

性,并采用皮托管方法对改进结构进行测试以验证效果.通过激光器放电出光实验,对比改进前后的数据发

现,提高放电区气流分布均匀性可使激光器放电注入能量、激光输出能量和重复频率提高,而且光束发散角

也有一定的改善.

２　原激光器结构参数
高功率TEACO２ 激光器流场结构组成截面如图１所示.该激光器为环形流道式工作腔,由２台轴流

风机(并联)、２组换热器、放电腔和４段流道组成.主要技术参数为:单脉冲能量２０J,重复频率３００Hz,光
束发散角６mrad,工作气体压力比PCO２∶PN２∶PHe＝６∶９∶２５;工作总气压８０kPa;放电区有效气流通道截面

尺寸１５４２mm×４０mm(纵向×竖向).

图１ TEACO２ 激光器流场组成截面

Fig敭１ CrossＧsectionofflowfieldofTEACO２laser

放电区电极间气流平均速度与气流分布均匀性采用皮托管方法测量.将气流分布均匀性分为纵向和竖

向两种情况来表征.纵向是指沿光轴方向,即电极长度方向;竖向是指沿电极间距方向,即垂直光轴方向,如
图２所示.气流纵向分布不均匀度以电极间对称中心面上纵向各点速度和各点平均速度的最大差值与平均

速度的比值来表示.由于电极间距的特征尺寸小,靠近电极表面位置的气流速度几乎接近于零,不同位置气

流速度相差很大,若采用与纵向相同的方法来表示气流竖向分布的均匀性,不符合实际情况,因此,根据气流

在电极间的竖向分布特征,以电极间对称中心面两侧对称位置测量点的速度和对称中心面上测量点速度的

最大差值与后者的比值来表示竖向分布不均匀度.
具体测试方法如下:如图２所示,在电极间沿纵向设置３排测试点,其中对称中心面１排,沿纵向均匀设

置１５个测试点(相邻测试点间隔约１１０mm),用于测试纵向分布不均匀度;在距离对称中心面两侧１５mm
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处各设置１排,这２排沿纵向均匀设置８个测试点(相邻测试点间隔约２２０mm),用于测试竖向分布不均匀

度.由于测试时需要在放电区气流通道中安装多个皮托管探头,原激光器放电腔不能满足要求,因此制作了

一套与放电腔内流场结构相同且能够安装多个皮托管探头的测试装置,代替原放电腔安装在激光器主机中

构成气体循环流场.需要说明的是,后文提及的流速测试均采用此方法和测试装置进行.

图２ 皮托管探头的布置(单位:mm)

Fig敭２ Layoutofpitotprobes unit mm 

采用上述方法测试原激光器放电区气体流速,按图２所示从左到右、从上到下的方向记录每一点的速度

值,结果如表１所示.
表１　利用皮托管测量放电区气体流速

Table１　Gasvelocitymeasuredbypitotprobes

Point Velocity/(ms－１)

１strow ０ ８２．５ ８６．５ ８４．８ ８６．２ ８５．９ ８１．８ ０
２ndrow ０ ９０．４ ９４．１ ９６．８ ９８．７ ９９．５ ９７．９ ９８．９ ９８．６ ９７．１ ９７．８ ９７．９ ９４．２ ９１．１ ０
３rdrow ０ ８５．８ ８９．５ ８９．１ ９０．７ ８９．９ ８５．３ ０

　　由表１可知,电极最外侧点的速度为０,因为这些点处于有效放电区(纵向１５４２mm)外,该区域的工作

气体不参与循环放电,基本处于静止状态.根据表１中的数据,有效放电区内工作气体的平均流速为

９１．６m/s,气流纵向分布不均匀度为６．２％,竖向分布不均匀度为１３．４％.

３　流场模拟分析研究
３．１　CFD原理

CFD是通过计算机数值计算和图像显示,对包含有流体流动和热传导等相关物理现象的系统所作的分

析[１８Ｇ２０].CFD的基本思想可以归结为:将原来在时间域或空间域上连续的物理量的场,如速度场和压力场,
用一系列有限个离散点上的变量值的集合来代替,通过一定的原则和方式建立关于这些离散点上场变量之

间关系的代数方程组,然后求解代数方程组获得场变量的近似值.故CFD可以看作流体动力学基本方程控

制下对流动的模拟.

３．２　纵向和竖向速度分布模拟分析

由图１可知,风机驱动的气流经过左上流道后进入板翅式换热器进行冷却,由于板翅式换热器为多孔结

构,气流经过时其速度分布均匀性得到了很大的改善,因此,左上流道结构对流速的分布均匀性影响不大.
而气流经过左下流道时,没有经过换热器等装置,直接进入放电腔,故左下流道内气体流速的分布均匀性会

对气体放电产生直接影响.因此,确定左下流道为研究对象,分析其对气流分布均匀性的影响,并将其作为

优化改进的重点.图３为原激光器左下流道截面结构.
气体在流动过程中,由于摩擦力以及流道截面形状的突变等原因,既存在沿程阻力,也存在局部阻力.

在弯道处,气流由于流速方向的改变必然会产生涡流[２１Ｇ２５].涡流会降低气体的主动能,并且会产生由速度脉

动引起的脉动切应力,这是影响气体流速及分布均匀性的主要因素.
利用CFD原理建立激光器的整个流场模型,划分网格,如图４所示.由于流场结构复杂,采用的网格类

型为混合网格,主要以四面体为主,部分区域还有六面体、锥体和楔形体网格.整个模型的网格单元数为

１７６２１４７个,节点数为３２９１９７个.
利用CFD原理计算流场特性时,其控制方程主要有质量守恒方程、动量守恒方程和能量守恒方程.
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图３　左下流道剖面示意图

Fig．３　CrossＧsectiondiagramoflowerleftflowpassage

图４　流场三维网格

Fig．４　ThreeＧdimensionalgridofflowfield

１)质量守恒方程:
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∂t＋
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式中ρ为流体密度,t为时间,u为速度矢量,u、v、w 分别为速度矢量u在x、y和z方向的分量. (１)式表示

流体微元单位时间内增加的质量等于相同时间内流入的净质量.

２)动量守恒方程:
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式中p为流体微元上的压力,τxx、τxy、τxz等为因分子黏性作用产生的黏性应力τ的分量,Fx、Fy、Fz 为流体

微元上的体积力.(３)~(５)式表示流体动量的变化率等于作用在微元体上的各种外力之和.

３)能量守恒方程:
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式中cp 为比热容,T 为温度,k为流体的传热系数,ST 为黏性耗散项.(６)式表示流体微元能量的增加率等

于流入微元体的净热流量与体积力和面积力对微元体所做功之和.
根据各个控制方程对计算流场施加相应的边界条件,其中风机入口设为速度入口类型,出口设为出流类

型,流体的密度设为常数,并选择重正化群kＧε湍流模块计算流体的湍流状态.计算参数设定后,利用求解

器进行运算,并在计算结果中选择速度波动最大的平面,得出放电区纵向和竖向速度分布分别如图５和图６
所示.图５中所选面为z＝５平面,图６中所选面为x＝０平面.由图５、６可知,放电区平均速度为

９３．４m/s.在图５和图６中各选择速度分布均匀性最差的一条线,其速度分布曲线分别如图７和图８所示.
其中,图７所示为y＝０处平行于纵轴的一条线上的纵向速度分布,图８所示为z＝５处垂直于纵轴的一条

线上的横向速度分布.由图中曲线可知,放电区气体流速的纵向不均匀度为５．９％,竖向不均匀度为１２．８％.
造成图８中竖向不均匀度偏大的原因在于该位置为两风机气流的交汇处,涡流大,气流的动能损失也较大.
因此,该位置平均速度较低,均匀性也较差.与表１中的结果相比,模拟分析的误差小于５％.

造成流速分布不均匀的主要原因是,风机驱动气流垂直向下运动,通过弯道A、B处(图９)时,气流仍然

有向下运动的趋势.但由于流道结构的变形,流线发生转折,造成一部分气流速度矢量发生突变,在弯道处

会产生大小不等的漩涡.漩涡不仅使气流发生紊乱,造成速度分布的不均匀,而且会产生脉动切应力,增大
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图５　放电区纵向速度分布(单位:ms－１)

Fig．５　Distributionoflongitudinalvelocity
indischargechamber(unit:ms－１)

图６　放电区竖向速度分布(单位:ms－１)

Fig．６　Distributionofverticalvelocity
indischargechamber(unit:ms－１)

图７　纵向速度分布曲线

Fig．７　Distributioncurveoflongitudinalvelocity

图８　竖向速度分布曲线

Fig．８　Distributioncurveofverticalvelocity

图９ 流道内的气流分布

Fig敭９ Gasflowdistributioninflowpassage

沿程阻力及局部阻力,从而使气体的动能减小,速度降低.

３．３　模拟改进分析

漩涡产生的主要原因是流速的突变和相邻层之间速度的差异.限制流速的突变空间可减小其突变程

度,使其速度矢量变化趋于平缓.依据漩涡形成的原理在流道内增加隔板,将其整体分流,使垂直向下的气

流速度变化平缓,减小相邻层之间速度的差异,从而减少漩涡的形成.依据此原理,先计算涡流产生较多以

及速度变化较大的位置,然后在适当的位置依次增加１层、２层和３层隔板,将整个流域分成多个子流域.
表２为分别增加１层、２层、３层和４层隔板时,利用CFD原理模拟分析得到的气体流速及其分布不均匀度.

由表２可知,随着隔板层数的增加,放电区平均速度、速度分布均匀性都随之增加.隔板层数的增加使

整个流场得到细化,流道结构的曲率变化趋于平缓,当气体经过流道时,流速的突变程度降低,产生的漩涡也

相应减少,由此产生的脉动切应力及其他阻力均有所减小.因此,放电区的流速及分布均匀性得到相应

提高.
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表２　采用不同数量隔板时的速度分布

Table２　Velocitydistributionwithdifferentlayersofclapboards

Numberof
clapboards

Averagevelocity
/(ms－１)

NonＧuniformityin
longitudinaldirection/％

NonＧuniformityin
verticaldirection/％

０(originalstructure) ９３．４ ５．９ １２．８
１ ９７．３ ５．６ １０．９
２ ９８．８ ５．３ ８．５
３ ９９．７ ５．１ ６．８
４ ９８．２ ４．９ ５．９

　　当增加到４层隔板时,气流在纵向和竖向上的均匀性虽有提高,但其平均流速降为９８．２m/s.造成这一

现象的原因是随着流域的增加,流体与固体接触的边界层也增大,流体与隔板产生的摩擦阻力相应增加,从
而造成平均流速的降低.流速降低会影响激光器的放电重复频率.从加工工艺角度考虑,随着流域的增加,
整个流道的加工也变得更为困难.

综合考虑压力损失、加工工艺和结构质量等因素,改进方案选用３层隔板,优化改进后流速的纵向和竖

向分布曲线分别如图１０和图１１所示.

图１０　３层隔板时纵向速度分布曲线

Fig．１０　Distributioncurveoflongitudinalvelocity
withthreelayersofclapboards

图１１　３层隔板时竖向速度分布曲线

Fig．１１　Distributioncurveofverticalvelocity
withthreelayersofclapboards

４　测试与实验
激光器放电重复频率和激光平均功率与气体流动速度成正比,根据该原理,流场优化后的激光器提高了

气流平均速度,其重复频率也相应增加.因气流分布均匀性得到了改善,注入能量和激光输出能量也会相应

增加,同时激光的传输环境也得到改善,发散角会有所减小.
根据模拟分析优化结果制作具有３层隔板的流道,其剖面示意图如图１２所示,利用此结构进行激光器

的放电测试和实验.首先利用皮托管测量速度参数,分别测出平均速度及速度的纵向和竖向分布不均匀度;
然后进行重复频率放电实验,测量激光器的注入能量和输出能量,并测量重复频率和激光光束远场发散角.
表３所示为优化前后的对比结果.

图１２ ３层隔板时流道结构示意图

Fig敭１２ Diagramofflowpassagestructurewiththreelayersofclapboards
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表３　优化前后的实验结果对比

Table３　Comparisonofexperimentresultsbeforeoptimizationandafteroptimization

Measureditem
Averagevelocity
/(ms－１)

NonＧuniformity
inlongitudinal
direction/％

NonＧuniformity
invertical
direction/％

Repetition
rate
/Hz

Injected
energy/J

Output
energy/J

Divergence
angle/mrad

Original
structure(without
clapboards)

９１．６ ６．２ １３．４ ３００ １６０ ２０ ６

Afteroptimization
(threelayers
ofclapboards)

９９．３ ５．２ ７．１ ３６５ １７１．５ ２１．８ ５．５

　　由表３可知,与改进前相比,改进后放电腔内气流的平均速度、不均匀度等都得到改善.激光器在重复

频率、单脉冲注入能量、输出能量及发散角等方面也得到了一定的改善.这主要是因为当气体均匀性增加

时,放电区内各方向气体浓度梯度降低,气体放电时电流密度均匀性增加,在一定程度上抑制了弧光放电的

产生,提高了辉光放电的稳定性.因此,激光的重复频率、注入能量以及输出能量都会相应增加.气体均匀

性增加,激光的传输环境得到改善,因此激光光束远场发散角有所减小,而激光器出口激光光斑大小和形状

均无变化.

５　结　　论
利用有限元方法分析放电区气体平均流速及速度分布均匀性,由分析结果可知,漩涡及流固接触边界层

会降低流速并增大其分布不均匀度.通过增加隔板的方法对整个流场结构进行优化,即在原流场结构的适

当位置增加３层隔板.优化后放电区平均流速为９９．３m/s,其纵向不均匀度为５．２％,竖向不均匀度为

７．１％.激光器重复频率由３００Hz提高到３６５Hz,注入能量由１６０J提高到１７１．５J,输出能量由２０J提高

到２１．８J,激光光束远场发散角由原来的６mrad减小至５．５mrad.激光器整体性能得到提高,且已应用于

工程领域.
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