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适用于微流控芯片颗粒分选的阵列光镊系统

周妍煌　李婧方　任有健　胡晓明　李　勤
（北京理工大学生命学院生物医学工程系，北京１０００８１）

摘要　介绍了基于双平板剪切干涉的阵列光镊系统的基本原理以及采用微流控芯片制备技术制作阵列光镊样品

池的方法，并通过实验验证了阵列光镊系统可以有效实现颗粒捕获和移动的功能。双平板剪切干涉法利用多光束

干涉原理，可实现高亮度、边缘清晰的明暗条纹，确保捕获颗粒所需的光学梯度力；条纹的周期易于调节，具有较大

的灵活性。采用基于化学刻蚀法的玻璃微流控芯片制作方法具有较好的光学性能、力学性能和电绝缘性，且玻璃

芯片对蛋白的吸附较小，适合细胞以及蛋白质等生物大分子的实验。阵列光镊与微流控芯片分析技术结合，可发

挥样品用量少、效率高等优点，有望成为微纳尺度分析技术中的重要手段。
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１　引　　言

１９８６年Ａ．Ａｓｈｋｉｎ等
［１］利用单光束形成的三

维势阱成功捕获微小颗粒，开启了光镊技术在生命

科学中应用的大门。自此之后，光镊技术飞速发展，

已经成为生物学、物理学等领域重要的应用工具，用

于微小颗粒的操控和微小力的测量等方面［２］，是进

行微纳尺度分析的一种重要研究手段。

由于单光镊通常只能捕获一个微粒，对于多个
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微粒的操作需要采用多光镊技术。如果需要对大量

的微粒进行捕获，则需要由阵列光镊来实现。因此，

阵列光镊的研发在近１０年来成为光镊技术中的重

要方向之一。可形成阵列光镊的方法包括利用光学

分光方法控制激光照射时间的分时复用法［３，４］；利

用空间光调制器调制激光束的衍射光学法［５］；利用

多种干涉原理形成多光束干涉的干涉光束法［６］；利

用垂直腔面发射激光器直接形成光镊点阵的垂直腔

面发射激光器法［７］；利用光纤束耦合激光形成光镊

阵列的光纤束法［８］等。阵列光镊能够实现对大量微

粒的同时捕获，捕获的数量与阵列光镊的点阵数量

直接相关。同时，根据对单光镊的研究可知，光镊对

颗粒的捕获主要依赖于光镊的功率密度和被捕获颗

粒的尺度、折射率等物理参数，无需对颗粒进行荧光

标记或染色。因此，阵列光镊可用于细胞等样品的

分选，特别适用于不适合流式细胞仪分选或稀少且

珍贵的样品。通过调节阵列光镊的光斑尺度，可用

于不同尺度生物颗粒的分选，如干细胞、血细胞及细

胞器等，甚至可以分离某些蛋白质，ＤＮＡ等生物微

小颗粒［９～１２］。由于分选过程没有对样品进行标记，

可以对收集的样品进一步培养和研究，这一特点对

生物医学基础研究意义重大。通过阵列光镊分选细

胞还可因光的力学效应阻止细胞相互靠近，在某种

程度上解决细胞的相互粘连问题。

本文主要研究基于双平板剪切干涉形成阵列光

镊的方法，并采用微流控芯片制备技术设计、制作用

于颗粒分选的样品池，发挥两者在微纳尺度分析中

的优势。目前已基本完成阵列光镊装置的搭建，并

实现了在微流控芯片上对聚苯乙烯微粒的捕获和移

动，有可能实现细胞的分选。

２　实验原理

２．１　阵列光镊的形成

阵列光镊根据多光束干涉原理，采用双平板剪切

干涉法形成干涉条纹。通过调节干涉场明暗条纹的宽

度、光强，满足颗粒的捕获条件即可实现颗粒的捕获。

图１为双平板剪切干涉原理示意图。实验装置为两块

光学平板，其中一块是半反半透平板，另一块是高度反

射平板，两块平板之间的夹角为β。光束以入射角θ入

射，在干涉域内形成捕获区域。若被透镜汇聚可使干

涉条纹更加锐利，确保捕获颗粒所需梯度力。

根据双平板剪切干涉法原理，条纹宽度狓与两

图１ 多光束干涉原理示意图

Ｆｉｇ．１ Ｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆｍｕｌｔｉｂｅａｍｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ

平板夹角β的关系为

狓＝
λ
２狀β
， （１）

式中λ为激光波长，狀为两平板之间介质的折射率，

通常为空气的折射率。由（１）式可知，调节β的大小

可实现条纹干涉周期的调整，控制明暗条纹的宽

度，从而控制有效光学面积内干涉条纹的数量，即阵

列光镊的数量。此方法最大的优势在于比较容易实

现高亮度且边缘清晰的明暗条纹，可确保捕获颗粒

所需的光学梯度力［１３］。

图２为基于双平板剪切干涉的阵列光镊原理

图，其中包括两套双平板剪切干涉装置，分别从样品

池上下两侧形成干涉场。激光输出后经分光装置分

成均等的两束，一束经反射镜Ｒ１ 照射到样品池上

方的双平板剪切干涉装置，形成狓方向干涉条纹；

另一束经反射镜Ｒ２ 照射到样品池下方的双平板剪

切干涉装置，形成狔方向干涉条纹。调节两个方向

干涉条纹的夹角，可以在样品池内形成光镊点阵。

将反射镜Ｒ１ 和Ｒ２ 由振镜代替，即可实现干涉条纹

的移动。狓方向和狔方向干涉条纹通过计算机软件

控制，既可以单独移动，分别实现颗粒的捕获，也可

以同步移动，实现光镊点阵的移动。ＣＣＤ用于观察

颗粒的现象。

２．２　颗粒分选原理

根据多光束干涉的基本原理，对干涉所形成的

阵列光镊进行力学效应分析及仿真［１４］。结果显示，

当颗粒在狓方向干涉条纹作用下受到大小为犉ｇｒａｄ

的光梯度力作用开始向光强最强的位置移动时，还

受到溶液粘滞阻力犉ｓｔｏｃｋｓ的作用。若干涉条纹以速

度狏移动，则被捕获受到的粘滞阻力包含两部分。

一部分由系统初始驱动速度狏决定，大小为６π狉η狏；

另一部分是由光镊刚度引起颗粒速度的微小变化所

产生的粘滞阻力。设定光镊刚度为犽，颗粒偏离干

涉条纹中心的位移为狓′，则光镊刚度引起的粘滞

阻力为犽狓′。因此，被捕获颗粒在分选过程中受到的

０６６１
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图２ 基于双平板剪切干涉的阵列光镊原理图。（ａ）光路原理图；（ｂ）结构示意图

Ｆｉｇ．２ Ｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙｂａｓｅｄｏｎｄｏｕｂｌｅｐｌａｔｅｓｈｅａｒｉｎｇｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ．（ａ）ｓｃｈｅｍａｔｉｃｓｏｆｐｒｉｎｃｉｐｌｅ；

（ｂ）ｓｃｈｅｍａｔｉｃｓｏｆｓｔｒｕｃｔｕｒｅ

力犉狓 可表示为

犉狓 ＝
８π

２狉３

３狓０
α犐１ μ
槡εｓｉｎ

２π狓
狓（ ）
０
－６π狉η狏－犽狓′，（２）

式中狉为颗粒半径，狓０ 为作用于颗粒的干涉条纹周

期，α＝３狀
２
ｍ
犿２－１

犿２＋２
是特殊极化系数，犿＝狀ｐ／狀ｍ 是

相对折射率，狀ｐ和狀ｍ分别为颗粒和周围介质的折射

率，犐１ 为颗粒表面接收到的激光强度，ε为介电常

数，μ为磁导率，η为液体粘滞系数，狏为光镊驱动颗

粒的移动速度（假设为匀速运动）。（２）式中第一项

为颗粒受到的梯度力，第二项和第三项构成粘滞

阻力。

由（２）式可知，调节激光器的输出光强和干涉条

纹的周期，即可实现对一定尺度颗粒的捕获并以一

定速度移动。两个双平板剪切干涉装置形成的干涉

场分别由位于样品池两侧的两个显微物镜汇聚到样

品池的分选通道中（图３）。驱动振镜可移动条纹，

在分选通道内往复运动形成一个扫描过程。被捕获

的颗粒就被不断“扫”到收集通道中，实现颗粒的分

选。狓，狔两个干涉场既可独立工作，分选不同尺度

的颗粒，也可以汇聚在同一个平面内，以光镊点阵方

式工作，颗粒捕获的准确度会更高。

图３ 阵列光镊颗粒分选原理示意图

Ｆｉｇ．３ Ｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆｐａｒｔｉｃｌｅｓｏｒｔｉｎｇｂｙｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙ

２．３　样品池设计原理

阵列光镊用于捕获颗粒并进行分选，样品池是

实现这一任务的核心部件。根据颗粒运动的相关参

数设计样品池形状，并采用制备微流控芯片的方法

制作样品池。微流控芯片分析技术是目前生命科学

和分析化学研究领域内的研究热点［１５，１６］。随着微

电子加工工艺的快速发展，微全分析系统（μＴＡＳ）

或ＬａｂｏｎａＣｈｉｐ这个新的研究领域已相当活跃。

最初由瑞士 Ｍａｎｚ等
［１７］提出的μＴＡＳ已被应用于

毛细管电泳与流动注射分析等方面。随着该技术的

进一步发展，微流控芯片还被应用于高速ＤＮＡ测

序，多聚酶链式反应（ＰＣＲ）扩增，多通道毛细管电泳

等［１８］。微流控芯片具有分离效率高、分析速度快、

分离模式多、所需样品少、应用范围广及自动化程度
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高等优点。将阵列光镊技术应用于微流控芯片分析

系统进行颗粒分选，可以发挥两者的优势，减少样品

处理环节，降低样品的用量，提高实验的准确性。

用于阵列光镊的样品池主要组成结构应包括：

待分选颗粒入口、缓冲溶液入口、已分选颗粒出口、

废液出口和捕获及分选区域。采用微流控芯片制备

技术，设计制作了Ｘ型样品池（图４）。将阵列光镊

的光斑［图４（ａ）］聚焦到微流控芯片的通道中

［图４（ｂ）］。因通道内的液体为层流状态，通过调节

液体流速可实现颗粒样品、缓冲液之间不会发生混

合。满足分选条件的颗粒将被捕获，向右移动阵列

光镊可将其送入缓冲液通道中，从已分选颗粒出口

流入收集容器中。

图４ Ｘ型阵列光镊样品池和颗粒分选原理图。（ａ）Ｘ型阵列光镊样品池；（ｂ）将阵列光镊聚焦到微流控芯片

的通道中进行颗粒分选的原理图

Ｆｉｇ．４ Ｘｐａｔｔｅｒｎｍｉｃｒｏｆｌｕｉｄｉｃｃｈｉｐａｎｄｐａｒｔｉｃｌｅｓｏｒｔｉｎｇ．（ａ）Ｘｐａｔｔｅｒｎｍｉｃｒｏｆｌｕｉｄｉｃｃｈｉｐ；（ｂ）ｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆ

ａｐｐｌｙｉｎｇｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙｔｏｍｉｃｒｏｆｌｕｉｄｉｃｃｈｉｐ

３　实验装置

３．１　阵列光镊系统

根据阵列光镊原理图，搭建二维阵列光镊系统。

该系统主要结构包括光源、扩束分光机构、光束转折

机构、双 平板剪切干涉装置和聚焦 成 像 机 构

［图２（ｂ）］。其中光源采用输出波长５３２ｎｍ，总输

出功率为１Ｗ 的半导体抽运固体激光器；两套双平

板剪切干涉装置中采用ＮｅｗＦｏｃｕｓ公司的８８０７压

电陶瓷微调机构，控制双平板之间的夹角，控制精度

可以达到０．７μｒａｄ。将图２中的反射镜Ｒ１ 和Ｒ２ 用

振镜代替，采用美国ＣａｍｂｒｉｄｇｅＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ公司生

产的６２１０Ｈ型激光扫描检流计。

３．２　样品池加工

样品池加工采用微流控芯片通道制备技术。微

流控芯片通道加工的方法有很多，包括模塑法、热压

法、激光切蚀法及激光直写加工法等。本实验采用

的是基于化学刻蚀法的玻璃微流控芯片制作方法。

选择玻璃材质芯片的理由在于：材料容易获得，光学

性能、力学性能和电绝缘性良好，且制作设备与传统

的集成电路（ＩＣ）工艺设备兼容性好，容易获得微细

完美的沟道。玻璃芯片对蛋白的吸附较小，因此更

加适合细胞以及蛋白质等生物大分子的实验。

根据化学刻蚀法制作的三种微流控芯片样品池

实物如图５所示。

图５ 用于分选微小颗粒的３个样品池样式

Ｆｉｇ．５ Ｔｈｒｅｅｐａｔｔｅｒｎｓｏｆｍｉｃｒｏｆｌｕｉｄｉｃｃｈｉｐ

ｕｓｅｄｆｏｒｐａｒｔｉｃｌｅｓｏｒｔｉｎｇ

４　实验结果

４．１　二维阵列光镊的颗粒捕获

通过调节双平板剪切干涉装置的剪切角β，可

得到干涉周期为２０μｍ的干涉条纹。将狓方向和狔

方向的干涉条纹以９０°叠加可得到样式不随时间变

化的二维点阵式阵列光镊。实验样品采用原始浓度

稀释１０倍，直径为６μｍ的聚苯乙烯小球，激光器

输出功率为９００ｍＷ，可实现微粒的捕获。

２６６１



６期 周妍煌等：　适用于微流控芯片颗粒分选的阵列光镊系统

如图６所示，颗粒（黑色圆圈内）受到阵列光镊

梯度力的控制，被捕获在光阱的作用范围内。由于

图６ 二维阵列光镊的颗粒对６μｍ聚苯乙烯小球

的捕获现象

Ｆｉｇ．６ ２Ｄｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙｉｓａｐｐｌｉｅｄｔｏｔｒａｐｐｉｎｇ

６μｍｐｏｌｙｓｔｙｒｅｎｅｐａｒｔｉｃｌｅｓ

激光器输出光斑光强呈高斯分布，实验中观察到干

涉场边缘的光强较弱，因此，阵列光镊的有效捕获范

围受到一定限制。位于阵列光镊边缘的颗粒处于不

稳定捕获状态，比较容易逃脱光镊的束缚。

４．２　一维阵列光镊的颗粒移动

启动阵列光镊系统中的振镜，令振镜以２Ｈｚ的频

率摆动，可以使干涉场沿某一方向移动，颗粒随振镜的

运动规律呈现有方向性的运动（图７）。图７中箭头所

指方向为干涉条纹移动方向。圆圈中的颗粒随着条纹

移动的方向移动，且没有逃出亮条纹的控制，说明本课

题组设计的阵列光镊具备实现颗粒分选的能力。如何

能够更加高效、快速、稳定地实现颗粒捕获和分选，还

需要对振镜的驱动信号进行研究，确定最佳的信号波

形和频率等参数。此项工作目前正在进行中。

图７ 一维阵列光镊驱动颗粒移动

Ｆｉｇ．７ １Ｄｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙｔｒａｐｓａｎｄｍｏｖｅｓｐｏｌｙｓｔｙｒｅｎｅｐａｒｔｉｃｌｅｓ

５　结　　论

介绍了基于双平板剪切干涉的阵列光镊系统的

基本原理以及采用微流控芯片制备技术制作阵列光

镊样品池的方法，并通过实验验证了阵列光镊系统

可以有效实现颗粒捕获和移动的功能，说明系统设

计方案合理、可行。但要将阵列光镊用于微流控芯

片分析技术，进行细胞等真实生物样品的分选，还需

要对系统的控制参数进行细致分析，同时优化系统

的设计方案，提高激光能量使用效率，使阵列光镊性

能更加稳定。

参 考 文 献

１Ａ．Ａｓｈｋｉｎ，Ｊ．Ｍ．Ｄｚｉｅｄｚｉｃ，Ｊ．Ｅ．Ｂｊｏｒｋｈｏｌｍ犲狋犪犾．．Ｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎ

ｏｆａｓｉｎｇｌｅｂｅａｍｇｒａｄｉｅｎｔｆｏｒｃｅｏｐｔｉｃａｌｔｒａｐｆｏｒｄｉｅｌｅｃｔｒｉｃｐａｒｔｉｃｌｅｓ

［Ｊ］．犗狆狋．犔犲狋狋．，１９８６，１１（５）：２８８～２９０

２Ｃｈｅｎ Ｈｏｎｇｔａｏ，ＬｉＹｉｎｍｅｉ，Ｌｏｕ Ｌｉｒｅｎ犲狋犪犾．．Ｄｅｔｅｃｔｉｏｎｏｆ

ｎａｎｏｍｅｔｅｒ ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｉｎ ｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓ ａｎｄ ｉｔｓ ｒｅｌａｔｅｄ

ｍｅａｓｕｒｉｎｇｅｒｒｏｒｓ［Ｊ］．犆犺犻狀犲狊犲犑．犔犪狊犲狉狊，２００４，３１（６）：７２９～７３４

　 陈洪涛，李银妹，楼立人 等．光镊技术中的纳米位移探测及其测

量误差讨论［Ｊ］．中国激光，２００４，３１（６）：７２９～７３４

３Ｖ．Ｅｍｉｌｉａｎｉ，Ｄ．Ｓａｎｖｉｔｔｏ，Ｍ．Ｚａｈｉｄ犲狋犪犾．．Ｍｕｌｔｉｆｏｒｃｅｏｐｔｉｃａｌ

ｔｗｅｅｚｅｒｓｔｏｇｅｎｅｒａｔｅｇｒａｄｉｅｎｔｓｏｆｆｏｒｃｅｓ［Ｊ］．犗狆狋．犈狓狆狉犲狊狊，２００４，

１２（１７）：３９０６～３９１０

４Ｋ．Ｓａｓａｋｉ，Ｍ．Ｋｏｓｈｉｏｋａ，Ｈ．Ｍｉｓａｗａ犲狋犪犾．．Ｐａｔｔｅｒｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ

ａｎｄ ｆｌｏｗ ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ ｆｉｎｅ ｐａｒｔｉｃｌｅｓ ｂｙ ｌａｓｅｒｓｃａｎｎｉｎｇ

ｍｉｃｒｏｍａｎｉｐｕｌａｔｉｏｎ［Ｊ］．犗狆狋．犔犲狋狋．，１９９１，１６（１９）：１４６３～１４６５

５Ｐ．Ｒｏｄｉｇｏ，Ｒ．Ｅｒｉｋｅｓｎ，Ｖ．Ｄａｒｉａ犲狋犪犾．．Ｉｎｔｅｒａｃｔｉｖｅｌｉｇｈｔｄｒｉｖｅｎ

ａｎｄｐａｒａｌｌｅｌｍａｎｉｐｕｌａｔｉｏｎｏｆｉｎｈｏｍｏｇｅｎｅｏｕｓｐａｒｔｉｃｌｅｓ［Ｊ］．犗狆狋．

犈狓狆狉犲狊狊，２００２，１０（２６）：１５５０～１５５６

６Ａ．Ａ．Ａｆａｎａｓ′ｅｖ，Ｖ．Ｍ．Ｋａｔａｒｋｅｖｉｃｈ，Ａ．Ｎ．Ｒｕｂｉｎｏｖ．

Ｍｏｄｕｌａｔｉｏｎｏｆｐａｒｔｉｃｌｅｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎｓｉｎｔｈｅｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｌａｓｅｒ

ｒａｄｉａｔｉｏｎｆｉｅｌｄ［Ｊ］．犑．犃狆狆犾．犛狆犲犮狋狉狅狊犮．，２００２，６９（５）：７８２～７８７

７Ｖ．Ｏｇｕｒａ，Ｋ．Ｋａｇａｗａ，Ｊ．Ｔａｎｉｄａ．Ｏｐｔｉｃａｌｍａｎｉｐｕｌａｔｉｏｎｏｆ

ｍｉｃｒｏｓｃｏｐｉｃｏｂｊｅｃｔｓｂｙｍｅａｎｓｏｆｖｅｒｔｉｃａｌｃａｖｉｔｙｓｕｒｆａｃｅｅｍｉｔｔｉｎｇ

ｌａｓｅｒａｒｒａｙｓｏｕｒｃｅｓ［Ｊ］．犃狆狆犾．犗狆狋．，２００１，４０（３０）：５４３０～５４３５

８Ｊ．Ｍ．Ｔａｍ，Ｉ．Ｂｉｒａｎ，Ｄ．Ｒ．Ｗａｌｔ．Ａｎｉｍａｇｉｎｇｆｉｂｅｒｂａｓｅｄ

ｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒａｒｒａｙｆｏｒｍｉｃｒｏｐａｒｔｉｃｌｅａｒｒａｙａｓｓｅｍｂｌｙ［Ｊ］．犃狆狆犾．

犘犺狔狊．犔犲狋狋．，２００４，８４（２１）：４２８９～４２９１

９ＹａｎＱｉｕｌａｏ，ＺｈａｎｇＺｈｅｎｘｉ，ＹｕＹｏｕｌｉ犲狋犪犾．．Ｔｈｅｒｅｓｅａｒｃｈｏｎ

ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎａｎｄｍｅａｓｕｒｉｎｇｍｅｔｈｏｄｏｆｓｕｒｆａｃｅｃｈａｒｇｅｓｏｆｃｅｌｌｓ［Ｊ］．

犃犮狋犪犔犪狊犲狉犅犻狅犾狅犵狔犛犻狀犻犮犪，２００８，１７（２）：２６１～２６４

　 严秋劳，张镇西，喻有理 等．细胞表面电荷的光镊测量方法及应

用研究［Ｊ］．激光生物学报，２００８，１７（２）：２６１～２６４

１０Ｘ．Ｚｈａｎｇ．ＵｎｒａｖｅｌｉｎｇＤＮＡｃｏｎｄｅｎｓａｔｉｏｎｗｉｔｈｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓ

［Ｊ］．犛犮犻犲狀犮犲，２００４，３０５（５６８１）：１８８～１９０

１１ＷａｎｇＣｈｕ，ＬｉＱｉｎ，ＣａｏＱｕｎ犲狋犪犾．．Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆｏｐｔｉｃａｌ

ｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙ［Ｊ］．犔犪狊犲狉 牔 犗狆狋狅犲犾犲犮狋狉狅狀犻犮狊犘狉狅犵狉犲狊狊，２００７，

４４（５）：６２～６６

　 王　初，李　勤，曹　群 等．阵列光镊的发展［Ｊ］．激光与光电子

学进展，２００７，４４（５）：６２～６６

１２ＬｉＱｉｎ，ＨｕＸｉａｏｍｉｎｇ，ＷａｎｇＸｉｎ犲狋犪犾．．Ｏｐｔｉｃａｌｔｗｅｅｚｅｒｓａｒｒａｙ

ｓｙｓｔｅｍｂａｓｅｄｏｎｄｏｕｂｌｅｐｌａｔｅｓｈｅａｒｉｎｇｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ［Ｊ］．犃犮狋犪

犗狆狋犻犮犪犛犻狀犻犮犪，２００９，２９（ｓ１）：７０～７３

　 李　勤，胡晓明，王　欣 等．基于双平板剪切干涉的阵列光镊系

统［Ｊ］．光学学报，２００９，２９（ｓ１）：７０～７３
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ｉｎｔｅｒｆｅｒｏｍｅｔｒｙ［Ｊ］．犛犮犻犲狀犮犲，２００７，３１７（５８４５）：１７３２～１７３６

１６Ｐ．Ｙａｇｅｒ，Ｔ．Ｅｄｗａｒｄｓ，Ｅ．Ｆｕ犲狋犪犾．．Ｍｉｃｒｏｆｌｕｉｄｉｃｄｉａｇｎｏｓｔｉｃ

ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓｆｏｒ ｇｌｏｂａｌ ｐｕｂｌｉｃ ｈｅａｌｔｈ ［Ｊ］．犖犪狋狌狉犲，２００６，

４４２（７１０１）：４１２～４１８
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犛犲狀狊狅狉狊犪狀犱犃犮狋狌犪狋狅狉狊犅，１９９０，Ｂ１：２４４～２４８

１８Ａ．Ｔ． Ｗｏｏｌｌｅｙ，Ｒ．Ａ． Ｍａｔｈｉｅｓ． Ｕｌｔｒａｈｉｇｈ ｓｐｅｅｄ ＤＮＡ
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《中国激光》“激光分子影像诊断与治疗监控”专题

征　稿　启　事

　　随着光学成像技术、分子标记技术和基因组学／蛋白质组学的发展，激光分子影像已经成为光子学技术

与生命科学和医学应用交叉的关键技术科学，发展十分迅猛。激光分子影像可在细胞和分子层面探索生命

最小基本单元的功能、疾病发生发展的分子机理，可为疾病的早期诊断及其治疗进行无创、实时、靶向性的检

测和监控提供有效手段；有望解决长期困扰人类健康与发展的重大关键难题，从而有效改善人类生存与生活

质量。《中国激光》计划于２０１０年１０月正刊（ＥＩ核心收录）上推出“激光分子影像诊断与治疗监控”专题栏

目，现特向国内外广大专家学者征集＂激光分子影像诊断与治疗监控＂方面原创性的研究论文和综述，旨在集

中反映该方面最新的研究成果及研究进展。

征稿范围包括：

光学分子成像的新技术与新方法：主要包括荧光分子成像技术（ＦＲＥＴ、ＦＲＡＰ、ＦＣＳ等）；光声成像

（ＰＡＩ）；光学相干层析成像（ＯＣＴ）；激光散斑成像（ＬＳＩ）；微波热声成像（ＴＡＩ）；近红外光学漫射成像（ＤＯＴ）

以及太赫兹成像（ＴＨｚ）等。

光学分子探针与分子诊断：主要包括近红外高效光学分子探针；多模态复合纳米探针；蛋白质和多肽小

分子光学探针；分子水平诊断光谱学研究（荧光、吸收、偏振和拉曼光谱等）以及基于纳米技术的高效基因检

测、单分子识别等。

光学分子成像在疾病早期诊断和治疗监控中的应用：主要包括疾病早期诊断中的基础研究；肿瘤的光

热、光化学治疗及其监控；低强度光子治疗技术及其机制；手术过程中的光学导航以及预后的无损伤光子学

疗效评估与检测技术等。

特邀组稿专家：

邢　达 教授　华南师范大学

截稿日期：２０１０年６月３０日

投稿方式以及格式：可通过中国光学期刊网网上投稿系统直接上传稿件（主题标明＂激光分子影像诊断

与治疗监控＂投稿），详情请参见ｈｔｔｐ：∥ｗｗｗ．ｏｐｔｉｃｓｊｏｕｒｎａｌ．ｎｅｔ／ｚｇｊｇ．ｈｔｍ。本专题投稿文体不限，中英文

皆可，其电子版请使用 ＭＳｗｏｒｄ格式，有任何问题请咨询马沂编辑，Ｅｍａｉｌ：ＣＪＬ＠ｓｉｏｍ．ａｃ．ｃｎ；电话：０２１

６９９１８４２７。
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