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摘要　利用透镜的傅里叶变换性质，并采用电寻址液晶等关键器件，研制成功光电混合联合变换相关器，实现了对复

杂背景目标的准实时探测和精确定位。相对于传统的４犳系统，具有识别精度高、识别速度快等特点。由于从图像传

感器采集到的运动目标图像信息含有各种畸变形式（如位移、旋转、比例等），使得运动目标实时自动识别与跟踪变得

困难。提出了梅林（Ｍｅｌｌｉｎ）变换的方法，对梅林变换的原理及算法进行了深入研究，并进行了光学实验，得到了较好

的实验效果，解决了目标尺寸不变问题。作为实例，给出了高空拍摄的航空图片的实验结果。目标的大小是模板的

１５０％，经梅林变换处理后得到了较强的相关输出，该算法在光电混合目标探测领域具有一定的实际应用意义。
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１　引　　言

应用光电混合联合变换相关器进行目标自动识

别、探测和定位技术是一项高新技术。其基本原理是

所有采样点并行处理，利用光学联合傅里叶变换和光

学相关运算等现代光学新技术，实现图像信号的傅里

叶变换、相关运算；并利用计算机对变换信号进行非

线性数字滤波等处理，使现代光学测试技术、计算机

技术和现代探测技术融为一体，实现对目标图像的探

测、识别和高精度定位，具有广泛的实际意义和应用

前景。例如军事上空间制导、目标跟踪、工业上机器
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视觉、自动化、检测及图片处理、医学上恶性肿瘤细胞

识别等。光电混合联合变换相关器具有高速并行性、

功耗低、体积小、重量轻、速度快、容量大等优点，是实

现自动目标识别的最佳途径之一［１，２］。

从图像传感器采集到的运动目标图像信息含有

各种畸变形式，如平移、旋转、比例变化等。这种畸变

使运动目标实时自动识别与跟踪变得困难，不能直接

得到相关点或者得到的相关点对比度不高。降低光

学相关器对图像失真的敏感程度是实时光学图像识

别系统能否实用的关键，对光学畸变不变图像识别方

法的研究一直是该领域研究的关键技术之一［１～１２］。

梅林（Ｍｅｌｌｉｎ）变换具有尺度不变性，而傅里叶变

换自身具有平移不变性，所以进行梅林变换能够同时

获得平移、尺度不变性。文中应用梅林变换后的图像

做相关输入大大降低了相关对失真的灵敏度。

２　基本原理

联合变换相关的主要特征是参考图像与目标图

像同时输入到光学运算系统，在第一个傅里叶变换

平面上记录联合变换功率谱，该功率谱经过第二次

傅里叶变换后，获得一对相关输出［２］。

将准直的相干单位振幅光入射到物体狑（狓，狔）

上，物体被写入光空间调制器，设输入图像为

狑（狓，狔）＝狋（狓，狔）＋犺（狓，狔）， （１）

式中狋（狓，狔）为目标图像，犺（狓，狔）为复杂背景图像，

另设参考模板为狉（狓，狔）。通过目标狋（狓，狔）与参考模

板狉（狓，狔）的光学相关得到的相关峰函数狉狋或者

狋狉，可以确定目标狋（狓，狔）在输入图像狑（狓，狔）中

的确切位置。

对目标与参考模板的联合图像进行傅里叶变

换。如图１所示，Ｌ为傅里叶变换透镜，待识别图像

（已经二值化）狋（狓，狔）置于输入平面的一侧，其中心

位置（犪，０），参考图像狉（狓，狔）（二值化的）置于输入

平面的另一侧，中心位于（犫，０）。用准直的激光光束

照明，并通过透镜进行傅里叶变换。在透镜的后焦面

上的振幅分布为

犉（狌，狏）＝∫
＋∞

－∞
∫
＋∞

－∞

［狋（狓－犪，狔）＋狉（狓－犫，狔）］ｅｘｐ －ｉ
２π

λ犳
（狓狌＋狔狏［ ］）ｄ狓ｄ狔， （２）

式中λ是照明激光的波长，犳是傅里叶变换透镜的焦距。

若将一个平方律探测器ＣＣＤ放在傅里叶变换透镜（ＦＴＬ）的后焦平面上，则其记录的联合变换功率谱

（ＪＴＰＳ）为：

犐（狌，狏）＝ 犉（狌，狏）２
＝ ｅｘｐ（－ｉ２π狌犪）犜（狌，狏）＋ｅｘｐ（－ｉ２π狌犫）犚（狌，狏）

２
＝

犜（狌，狏）犜（狌，狏）＋ｅｘｐ［－ｉ２π狌（犪－犫）］犜（狌，狏）犚（狌，狏）＋

ｅｘｐ［（－ｉ２π狌（－犪＋犫）］犜（狌，狏）犚（狌，狏）＋犚（狌，狏）犚（狌，狏）． （３）

　　对联合变换功率谱再进行逆傅里叶变换。在透镜的前焦面上放置联合变换功率谱，然后用准直的激光

光束照明。这样在透镜的后焦面上就可以得到两个图像的零级自相关峰和一级互相关峰。

对联合变换功率谱进行逆傅里叶变换后得到如下的结果

犗（ξ，ζ）＝∫
＋∞

－∞
∫
＋∞

－∞

犐（狌，狏）ｅｘｐｉ
２π

λ犳
（ξ狌＋ζ狏［ ］）ｄ狌ｄ狏， （４）

将（３）式代入（４）式得到

犗（ξ，ζ）＝狋（ξ，ζ）狋（ξ，ζ）＋狉（ξ，ζ）狉（ξ，ζ）＋狋（ξ，ζ）狉（ξ，ζ）δ（ξ－犫＋犪）＋

狋（ξ，ζ）狉（ξ，ζ）δ（ξ－犪＋犫）， （５）

式中表示相关运算，表示卷积。

此时，ＪＴＰＳ又变换回到物空间，实现了相关探测。（５）式中第１项和第２项是自相关，两输出信号重叠

在输出平面中心附近，称之为零级项。它们不是所需要探测的信号。第３，第４项是互相关项，它们的中心

分别位于输出平面的（犪－犫，０）和（－犪＋犫，０）处，因而与零级分离，为一级衍射项，正是要寻求的相关输出信

号，即相关峰。

３　梅林变换原理

定义犕（狊）是犳（狓）的梅林变换，则

２２４
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犕｛犳（狓）｝＝犕（狊）＝∫
∞

０

犳（狓）狓
犛－１ｄ狓， （６）

式中变换域的变量狊是一个复数值，一般可以表示为犛＝α＋ｉω。对于二维梅林变换可以写成

犕｛犳（狓，狔）｝＝∫
∞

０
∫
∞

０

犳（狓，狔）狓
犛
１－１狔

犛
２－１ｄ狓ｄ狔，

二维梅林变换具有尺度不变性［３］，设狓＝犜１ｅｘｐ（狓１），狔＝犜２ｅｘｐ（狓２），则犳（狓，狔）的二维梅林变换可表示为

犕｛犳（狓，狔）｝＝犜
犛
１
１犜

犛
２
２∫

∞

－∞
∫
∞

－∞

犳［犜１ｅｘｐ（狓１），犜２ｅｘｐ（狓２）］ｅｘｐ（狓１犛１＋狓２犛２）ｄ狓１ｄ狓２，

设犳（狓，狔）＝犵（犓１狓，犓２狔），犓１，犓２ 为常数因子，将犳（狓，狔）进行二维梅林变换，则

犕｛犳（狓，狔）｝＝犜
犛
１
１犜

犛
２
２∫

∞

－∞
∫
∞

－∞

犵［犓１犜１ｅｘｐ（狓１），犓２犜２ｅｘｐ（狓２）］ｅｘｐ（狓１犛１＋狓２犛２）ｄ狓１ｄ狓２ ＝

犜犛１１犜
犛
２
２∫

∞

－∞
∫
∞

－∞

犵［犜１ｅｘｐ（狓１＋ｌｎ犓１），犜２ｅｘｐ（狓２＋ｌｎ犓２）ｅｘｐ（狓１犛１＋狓２犛２）ｄ狓１ｄ狓２，

代换狔１ ＝狓１＋ｌｎ犓１ 和狔２ ＝狓２＋ｌｎ犓２，则

犕｛犳（狓，狔）｝＝犜
犛
１
１犜

犛
２
２∫

∞

－∞
∫
∞

－∞

犵［犜１ｅｘｐ（狔１），犜２ｅｘｐ（狔２）］ｅｘｐ［（狔１－ｌｎ犓１）犛１＋（狔２－ｌｎ犓２）犛２］ｄ狔１ｄ狔２ ＝

　　犜
犛
１犜犛２２ｅｘｐ［－（犛１ｌｎ犓１＋犛２ｌｎ犓２）］∫

∞

－∞
∫
∞

－∞

犵［犜１ｅｘｐ（狓１），犜２ｅｘｐ（狓２）］ｅｘｐ（狓１犛１＋狓２犛２）ｄ狓１ｄ狓２ ＝

　　ｅｘｐ［－（犛１ｌｎ犓１＋犛２ｌｎ犓２）］犕｛犵（狓，狔）｝，

并且 犕｛犳（狓，狔）＝ ｅｘｐ［－（犛１ｌｎ犓１＋犛２ｌｎ犓２） 犕｛犵（狓，狔）＝ 犕｛犵（狓，狔）｝，

即函数按比例发生变化以后，其梅林变换的模保持

不变。

对图像进行梅林变换，其强度分布不随图像比

例变化而变化，只有左右平移。而相关本身具有平

移不变性，所以把傅里叶变换和梅林变换结合起来

即可实现尺寸不变目标探测与识别。

４　实验与结果

实验装置如图１所示。系统采用半导体抽运激

光器１作为光源，通过衰减器２调制出输出光强，经

显微物镜３聚焦、针孔４进行空间滤波、偏振器５调

节偏振方向后，再经双分离准直透镜６形成均匀的

准直扩束平行光。平行光经半反半透镜７后分为两

路，其中第一路用于获得联合变换功率谱。这样经

ＣＣＤ１实时摄取的目标图像与事先存贮在ＰＣ１的参

考模板一起被输入到电寻址液晶ＥＡＬＣＤ１中，联合

图像经傅里叶变换透镜ＦＴＬ１后，由平方律探测器

ＣＣＤ２探测。得到目标狋（狓，狔）和参考图像狉（狓，狔）

的联合变换功率谱，经ＰＣ２显示出来；第二路用于

获得相关峰图像，输入到ＰＣ２的功率谱经空间光调

制器的控制系统又被输入到电寻址液晶ＥＡＬＣＤ２

中，经傅里叶变换透镜 ＦＴＬ２进行逆变换后，由

ＣＣＤ３摄取目标图像与参考图像的联合变换相关

点，再输入到ＰＣ３中由其显示出来。这样，通过判

断相关点的位置可以确定目标方位。

为验证梅林变换对于解决相关探测过程中目标

的尺度不变特性，现针对高空拍摄的航空图像进行

目标探测实验。图２中目标的大小为模板大小的

１５０％，图３是图２经过梅林变换后的输出结果。从

图２和图３中可以明显看出，当未进行梅林变换之

前，输入到联合变换相关器的物面图像中目标与参

考模板的大小相差很大，而进行梅林变换之后，其输

出结果只有左右平移，没有尺度变化影响，有利于得

到较强的相关峰能量。图４和图５分别是由图３得

到的联合变换功率谱和相关峰图像。从实验结果中

可明显看到一对明亮的相关峰。实验结果非常突出，

容易得到目标相对于模板的具体位置，确定目标的坐

标。

３２４
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图１ 光电混合实时联合变换相关器示意图

Ｆｉｇ．１ Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｏｐｔｏｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｈｙｂｒｉｄｊｏｉｎｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｃｏｒｒｅｌａｔｏｒ

图２ 目标与模板的联合图像

Ｆｉｇ．２ Ｊｏｉｎｔｉｍａｇｅｏｆｔａｒｇｅｔａｎｄｔｅｍｐｌａｔｅ

图３ 图２的梅林变换输出结果

Ｆｉｇ．３ ＯｕｔｐｕｔｒｅｓｕｌｔｏｆＭｅｉｌｌｉｎｔｒａｎｓｆｏｒｍ

图４ 图３的联合变换功率谱

Ｆｉｇ．４ ＪｏｉｎｔｔｒａｎｓｆｏｒｍｐｏｗｅｒｓｐｅｃｔｒｕｍｏｆＦｉｇ．３

图５ 图３的相关峰图像

Ｆｉｇ．５ ＣｏｒｒｅｌａｔｉｏｎｐｅａｋｓｏｆＦｉｇ．３

　　实验发现，当目标相对于模板变化２００％时，依

然能够出现可以识别的相关峰。但当目标继续放大

时，相关峰亮度则显著下降，并且能量弥散，目标变

得不易识别。实际使用中，不同大小和形状的目标，

其相对于给定模板的可以识别的最大变化尺度也将

有所不同。

５　结　　论

在进行实际目标探测和识别的过程中，最重要

的问题就是如何克服畸变不变问题。提出的梅林变

换方法可以有效地克服目标比例变化较大而引起的

目标不能识别问题，得到较好的实验结果，具有一定

的实际应用意义。实际使用中，应注意不同大小、类

型的目标，其最大可识别尺寸也将有所不同。
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