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为了对大型或复杂的物体进行测量， 至少需要两张甚至三张全息干板布置在相对于物体

的适当位置上。本文提出了一种专门的全息光路系统，可使实验装置的布置工作量减少，并

使光路系统的稳定性提高 。 对一台实际的镜床(高 1. 6m， 宽 1. 1m) 在机械加工车间的普通

地面上用连续波激光器成功地拍摄了全息照相。

从几何学观点推导了一组实用化的定量分析方程组。分析工作是基于以照明光源为原点

的物体外形直线坐标值和三张干板观测点的坐标值。把物体测点的坐标、 相邻测点的距离、

三张干板的坐标及被测点条纹级数输入微处理机，于是全场三维位移便可求得。上述分析技

术曾用于承受动态和静态载荷的整台恍床，并用 APPLE- B:型微处理机计算了该恍床的全场

三维位移。

把上述机床分析的结果同激光散斑照相的二维面内位移分析作了实验对比，进而作了散

斑照相和全息摄影相结合的试验， 在本文中介绍了若干结果。

复杂的大型结构可能呈现出方向明显变化的很大位移梯度，因此十分必要对大量测点进

行位移分析。 这样，全息摄影的三维位移分析的大量时间将花费在用肉眼数条纹和把数据输

入微处理机。因此，作者研制了一台全息图自动识别的实验装置，它可以识别大型物体的全

息凶， 并可自动处理数据以便计算全场三维位移.本文介绍了它的原理和图象识别流程。
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