
(3)式表明，对完全不偏振的斑纹图样， PI(I)只依赖于相干背景的强度 1" 而与其偏振性质无关，这一结论

在物理上是合理的。在这种情况下分布的 n 阶矩为，

υn) =(川!(哨..几(叫 2; 告)。 (4). 
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运动模糊图象是由于相机与景物之间相对运动所引起的，例如航空摄影以及高速摄影常遇到这种情况。

对于运动模糊图象，由于其点扩展函数具有间断点，可用简单微分法对法加积分求解，从模糊j象求取物体原

象。例如对绕垂直于物平面的固定轴匀速转动引起的模糊象 g(r， g) ， 求角度微商可得

二三 gOpO〉 =iuop 的 -f(r， 8一利]
θθ 

式中 f( ，.， 8 )为物体原象， ω 是角速度， 1>是摄影时景物转过角度。

(1) 

对运动模糊图象微商求处理象p 目前已有几种相干光方法。但是，目前的相干光模拟运算，大多以透镜

的光学傅里叶变换性能为基础，要求点扩展函数具有空间平移不变性，因此只能处理平动模糊图象，难以处

理转动模糊图象。为了克服这种局限p 我们研究了一种简易的非相干光处理方法，原理如下z

光密度 DN 之负片，以反衬度 rp=l 条件翻印正片，所得光密度

Dp(r, 8)=Do-DN(r , 8) 

是常量。将这样一对正负片重迭，彼此错开微小角度甜，则总光密度应为

模糊图象负片光密度

δD(l' ， 8)=Do- ODN5~' 8) oe 
'θ0 

DN(r, 8)=rNlogg(r , 8) 

(2) 

由于 g(r， 的是运动引起的模糊象p 特别是大运动模糊图象，因而是缓变函数，可将 logg(r，的在平均值5 附

近按泰勒级数展开，代入 (2)式，并化成相应的透过率1 只保留至 Llg 一次项

r.. 1θ1 
T(r , 8) = To / l+r.v →女;'g(r， 的， õ8 / 
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1'0 是常盘。 将 (1) 式代入上式p 得处理匀速转动模糊图象结果­

T ( l' , 8) =叫川N 忐[j

平动可视为转动之特例，处理方法相似。

我们首先通过实验测定 1'= 1 的条件。并用双色调图象绕垂直于物平面固定轴匀速转动产生模糊象p 用

本法处理，得预期结果。

本法既可对方向微分3 处理平动模糊图象p 又可对角度微分， 处理目前相干光系统难以处理的转动模糊ω

图象。但由于本法只是用简单微分法对迭加积分求解，一正一负处理象在两端成对出现p 对于运动模糊程度

小于物体本身范围的情形，正负处理象彼此有一定程度重迭，不能完全分开。 因此本方法目前主要只用于对

大运动模糊图象的处理。
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